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1.1 Inledning

SONARtrac® processévervakningssystem med passiv sonar utnyttjar
patenterade bearbetningsmetoder fér sonaruppsattning for att lyssna pa
och tolka flédesturbulens som skapas av vatskeflode och ljud som
genereras av processror och instrument. Fastklamningsdesignen
eliminerar behovet att kapa réret eller att avbryta processflédet under
installeringen. Processdvervakningssystemet med passiv sonar ar en
plattform av produkter som utvecklats for att passa ett flertal industriella
tillampningar.

Systemet for flodesévervakning modell VF-100 (Volumetric Flow, dvs.
volymetriskt flode) ar ett fastklamningssystem som anvands for att mata
den volymetriska flédeshastigheten inuti processror.

Systemet for flodesodvervakning av modell HD VF-100 (High Dispersion
Volumetric Flow, dvs. volymetriskt fléde med hdg spridning) har
utvecklats for att erbjuda noggranna och palitiga matvarden for
processfloden av fasta/flytande blandningar som ar svara att
typbestamma och utmanande slamfléden av sand/sten med varierande
hastigheter och tatheter inuti processror.

Systemet av modell PW VF-100 (Process Water Volumetric Flow, dvs.
volymetriskt flode med processvatten) har utvecklats for att tillhandahalla
matningar for processvatten. Sandarens fasta programvara kan inte
uppgraderas for att méata brakdelar av en gasvolym. PW VF-100-
systemen ar inte heller certifierade for anvandning i riskomraden.
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Systemet av modell VF-50 (Volumetric Flow, dvs. volymetriskt fléde) har
utvecklats for att tillhandahalla matningar fér vatten, avioppsvatten och
biprodukter fran avloppsvatten som ofta forknippas med kommunala
vattensystem. Modell VF-50 kan inte uppgraderas for att mata andelar
av en gasvolym.

Overvakningssystemet av modell GVF-100 (Gas Volume (Void) Fraction,
dvs. gasvolym tomrumsdel) anvands for att i realtid mata gasvolym /
tomrumsdel (mangden fri luft/gas) som finns i en vatska inuti processror.

Det kombinerade dvervakningssystemet av modell VF/GVF 100
(Volumetric Flow / Gas Volume Fraction, dvs. volymetriskt flode /
gasvolymdel) mater volymetriskt flode och gasvolymen / andelen tomrum
i processror. Detta finns dessutom tillgangligt med HD-alternativet som
ett HD VF/GVF-100 processotvervakningssystem.

Systemet av modell TAM-100 (Total Air Monitor, dvs. total luftbvervakare)
ar ett processotvervakningssystem som anvands for att bestamma
ouppldst gas i en godtycklig vatska eller kontinuerlig processvatska i
realtid. En liten mangd processvatska styrs kontinuerligt genom
luftovervakaren TAM fran en provkran i processledningen.
Processtrycket reduceras till ndstan atmosfarstryck inuti luftbvervakaren
TAM. Detta gor det mojligt for upplost gas inuti vatskan att komma ut ur
I6sningen. Darefter beraknas méangden innesluten gas eller luft inuti
vatskan. | typfallet skruvas luftovervakaren TAM fast pa en befintlig I-balk
eller ett processror pa anlaggningen. Luftovervakaren TAM ar vanligtvis
ansluten till en ~1-tums provkran och forses med cirka 20 — 30 gpm fran
processflodet. Processvatskan aterfors till processen efter att matningen
har gjorts.

Serien med passiva sonarévervakare bestar av sensorhuvuden
storleksanpassade for olika rordiametrar, vart och ett kopplat till en
storleksoberoende séndare.

Forutom modeller avsedda att installeras pa vanliga platser finns det
vissa modellnummer av passiva sonarmatare med certifieringar for
anvandning i miljoer av klass I, division 2, grupperna A, B, C och D
(enligt amerikanska och kanadensiska normer). Andra ar klassade for
miljoer av klass I, zon 2 grupp IIB (enligt ATEX-standarderna). Leta efter
certifieringsmarkningar for riskomrade pa sandarens och sensorhuvudets
etiketter, och installera i enlighet med motsvarande kontrollritning.

Denna handbok tacker den grundlaggande installationen och
instaliningen av SONARtrac® processovervakningssystem. | alla
situationer har lokal praxis for sdkerhet och drift foretrade framfor den
information som finns i detta dokument.
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Kapitlet SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR ATEX
ZON 2 SAKERHET) i denna manual tillhandahaller ytterligare
information for installationer i ATEX klass I, zon 2.

1.2 Sensorhuvud, beskrivning och funktion

Det passiva sonarsystemets sensorhuvud innehaller inga rérliga delar.
Sensorhuvudet inkluderar ett sensorband och ett holje av fiberglas eller
rostfritt stal avsett att skydda sensorbandet. Sensorbandet &r lindat runt
och &r fastlast pa processroret. En flertradig sladd sammanbinder
sensorerna elektriskt med en elektronisk modul monterad i héljets
uppsattning. Signaler fran den elektroniska modulen kommer ut genom
en anslutning monterad pa hdljets utvandiga yta.

1.3 Sandare, beskrivning och funktion

Den passiva sonarsandaren tar emot elektriska signaler fran
sensorhuvudet. Signalerna bearbetas med hjalp av ett
bearbetningsprogram péa chips-minne for sonaruppsattning, som visar de
framraknade resultaten pa en inbyggd LCD-skarm. Resultaten kan
overféras med hjalp av analogutgang pa 4—20 mA, pulsmatning,
larmmatning, MODBUS / RTU RS-485/232 gréanssnitt eller valbart
Foundation Fieldbus™. Den elektroniska uppséattningen finns inhyst i ett
stryktaligt NEMA 4X-holje.

1.4 Meddelanden om Intellektuell egendom

Produkter for processovervakning med passiv sonar kan vara tackta av
ett eller flera av féljande beviljade amerikanska patent: 6,354,147;
6,424,872; 6,435,030; 6,443,226; 6,587,798; 6,594,530; 6,601,458;
6,609,069; 6,691,584; 6,732,575; 6,813,962; 6,862,920; 6,889,562;
6,988,411; 7,032,432; 7,058,549; 7,062,976; 7,086,278; 7,110,893;
7,121,152; 7,127,360; 7,134,320; 7,139,667; 7,146,864; 7,150,202;
7,152,003; 7,152,460, 7,165,464, 7,171,315; 7,181,955, 7,197,942;
7,253,742; 7,261,002; 7,275,421; 7,295,933; 7,308,820; 7,322,245;
7,322,251, 7,328,113; 7,330,797, 7,337,075; 7,340,353; 7,343,818;
7,343,820; 7,359,803; 7,363,800; 7,367,239; 7,367,240; 7,379,828,
7,389,687; 7,400,985; 7,426,852; 7,437,946; 7,440,873; 7,454,981,
7,474,966; 7,503,227; 7,516,024; 7,526,966; 7,571,633; 7,587,948;
7,596,987; 7,617,716; 7,657,392; 7,672,794, 7,673,524; 7,690,266;
7,725,270; 7,752,918; 7,793,555; 7,810,400; 7,882,750; 7,962,293;
7,963,175. Andra patent har sokts (pending); se www.cidra.com for den
senaste listan med patent.

Denna handbok omfattas av amerikanska och internationella copyright-
lagar. Ingen del av denna handbok far aterges, modifieras eller
overforas, helt eller delvis, i ndgon form eller via nagra metoder,
elektroniska eller mekaniska, inklusive fotokopiering, inspelning eller via
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nagot system for informationslagring och sokning, utan skriftligt
medgivande fran CiDRA.

Slutanvandar-licensdverenskommelser for tredje parter ("EULA") finns i
bilaga G i detta dokument.

Copyright © 2009 av CIDRA, eftrertryck forbjudes.
SONARtrac, SONARstick och logotyp ar varumarkta av CiDRA.

Garanti

Villkoren och forutsattningarna, inklusive garantin, for inkdpet av
SONARtrac® processévervakningssystem finns dversiktligt beskrivna i
dokumentet bendmnt "CiDRA’s Terms and Conditions of Sale".

CiDRAs kontaktinformation

CiDRA Corporate Services, Inc.
50 Barnes Park North
Wallingford, CT, USA 06492

Telefon: 1-203-265-0035
1-877-243-7277 (USA och Kanada)

Email; www.cidra.com

Forsaljningsstod: sales@cidra.com

Kund- och teknisk support: customersupport@cidra.com

Passiv sonar, forsakran om dverensstammelse med
EU-direktiven

En forsdkran om dverensstdmmelse med EU-direktiven ger skal till att en
produkt far CE-markas. Den identifierar alla EU-direktiv som galler for
produkten, tilsammans med de normer som produkten har konstruerats
eller testats for, for att pavisa efterlevnad med dessa direktiv. CE-
markning ar bara ett krav for produkter som sdljs inom den europeiska
gemenskapen.

Forsakran om dverensstdmmelse med EU-direktiven levereras
tillsammans med SONAR processovervakningssystem. De finns tva
separata forsakringar om 6verenstammelse med EU-direktiven
(Declarations of Conformity, D of C). Den forsta ar for passiva
sonarprodukter med modellnummer och markningar for anvandning i
riskomraden med ATEX klass |, zon 2. Denna Overenstammelse namner
ATEX-direktivet. Den andra 6verenstdmmelsen ar for passiva
sonarprodukter utan markningar for anvandning i riskomraden med
ATEX klass I, zon 2. Den andra éverenstammelsen namner inte ATEX-
direktivet.
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1.8

Kontrollista for installation

Syftet med detta avsnitt ar att tillhandahalla en kontrollista for installation av det passiva
sonarsystemet for processovervakning.

1.

2
3
4.
5

o

10.

11.

12.
13.
14.
15.

16.

17.

18.

19.

20.

21.

___Faststéll installationsplatsens elektriska klassificeringsgrad.

___Se till att den utrustning som ska installeras har korrekt elektrisk klassificering.
____Las installationshandboken.

__Rengor roret enligt handbokens avsnitt 5.5.

__Mat upp roret med hjalp av Pl-tejp och ultraljudsmatare for tjocklek. Eller, inforskaffa

matvarden for rorstorlek fran konstruktionsritningar eller information som star textad pa roret.

Installera sensorband och dra at sensorbandets skruvar enligt handbokens avsnitt 5.6.

___Installera en gra termisk isoleringsfilt (om sadan medféljer) 6ver sensorbandet enligt
handbokens avsnitt 5.6.

___Satt pa sensorbandets 6verdrag enligt handbokens avsnitt 5.7.
____Anslut sensorbandets sladd till for-forstarkare enligt handbokens avsnitt 5.7.

Anslut sensorbandets 6verdrag till séandarsladdens anslutning enligt handbokens

avsnitt 5.8.

Anslut 12 par tradar fran sensorhuvudet till sandarsladden till sandaren enligt
handbokens avsnitt 6.3.

____Anslut strommatningstradar till sandaren enligt handbokens avsnitt 6.3.
____Anslut tradarna for utgaende signal enligt handbokens avsnitt 7.3.
___ Satt pa strommen till systemet och titta pa startskarmen enligt handbokens avsnitt 9.1.

____Om enfil for anpassad konfigurering medfdéljer, ladda filen enligt handbokens avsnitt
10.4, 10.5

___Gatill menyn DIAGNOSTICS (Diagnostik) och genomfor "'SENSOR CHECK" (kontroll av

sensorn) enligt handbokens avsnitt 9.2. Om nagra sensorer indikerar ett fel, kor "SENSOR
CHECK" igen. Vidta korrigerande atgard enligt sandarskarmens anvisningar. Om
meddelandet "TEST FAIL" (provfel) kvarstar, kontakta kundsupport.

____Om processen &r i drift, ga till menyn DIAGNOSTICS och genomfor installning av "GAIN"
(Forstarkning) enligt handbokens avsnitt 9.2. Om processen inte ar i drift, genomfor inte detta
steg. Genomfor detta steg efter att processen har startats.

____Gatill menyn BASIC CONFIG och mata in (ENTER) alla parametrar enligt handbokens
avsnitt 8.1 och 9.4.

Ga till menyn OUTPUT CONFIG och konfigurera sandarens utmatningar enligt
handbokens avsnitt 8.2.

Ga till menyn DIAGNOSTICS och genomfér "4-20 mA TEST" enligt handbokens avsnitt
8.6 (om 4-20 mA utmatning anvands). Avlas resultaten fran DCS.

____Taen dgonblickshild (SNAPSHOT) genom att anvanda minnesstickan och USB-porten pa

sandaren enligt handbokens avsnitt 10. Lagg ut datan pa CiDRAs sakra webbplats enligt
handbokens avsnitt 11.
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22. __ Narhelst sa ar mojligt, ta ett fotografi av den installerade méataren och omgivande
rordragning och utrustning. Lagg ut fotot pA CiDRAs sékra webbplats enligt handbokens
avsnitt 11.

Kontakta CiDRAs kundsupport pa 1-203-265-0035 (i USA och Kanada 1-877-243-7277) eller
customersupport@cidra.com med eventuella fragor.
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2 UPPFYLLELSE AV UTRUSTNINGENS
SAKERHET

Innehallsférteckning
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INNENAIISTOITECKNING .....vvee ettt ettt ettt e e te e e et e e et e e e eaee e e enteeeenaee e e 2-1
2.1 SBKEINET .ottt 2-1
2.2 Stralning i NOrdamMEriKa .......ccoviiiiiii ettt e eaae e e eaaea e 2-1
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A O 4 - 4 {1 o PP 2-2

2.1 Sakerhet

Denna utrustning finns listad hos TUV Rheinland of North America,
Inc., ett nationellt erkant testlaboratorium, och certifierad for
anvandning pa vanliga platser i enlighet med foljande amerikanska,
kanadensiska och europeiska normer: UL 61010A-1, CSA C22.2 Nr.
1010, och IEC/EN 61010.

Om den ar markt sa, ar denna utrustning certifierad av Underwriters
Laboratories for anvandning i omraden som — under felaktiga
forhallanden — inkluderar explosiva gasatmosfarer, enligt vad som
definieras av klass I, division 2, grupperna A, B, C och D, enligt
efterlevnad med dessa amerikanska och kanadensiska normer: UL
1604, ANSI/ISA12.12.01, UL 508, CSA C22.2 Nr. 213, och CSA
C22.2 Nr. 142.

Om den ar markt sa, ar denna utrustning certifierad av UL/DEMKO for
anvandning i omraden som — under felaktiga forhallanden — inkluderar
explosiva gasatmosfarer, enligt vad som definieras av ATEX klass I,
zon 2, grupp 1IB enligt efterlevnad med EN60079-0, EN60079-11,
EN60079-15.

Kapitlet SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET) tillhandahaller ytterligare information for
installationer i ATEX klass I, zon 2.

2.2 Stralning i Nordamerika

Denna utrustning dverensstammer med klass A-granser for utstralad
och overford radiobrus-stralning, efter vad som definieras i
underavsnitt A i del 15 av FCCs regler, liksom de krav som ar
definierade i ICES-003 for Kanada.
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2.3

2.4
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Denna klass A digitala apparat 6verensstammer med kanadensiska
ICES-003.

Cet appareil numérigue de la classe A est conforme a la norme NMB-
003 du Canada.

Stralning och Immunitet i Europa

Denna utrustning 6verensstammer med de krav som faststallts i EN
61326-1, Electrical Equipment for Measurement, Control and
Laboratory Use - EMC requirements saval som EN 55011 Industrial,
Scientific, and Medical (ISM) Radio Frequency Equipment - Radio
Disturbance Characteristics - Limits and Methods of Measurement.

For syftet att uppfylla kraven for Elektromagnetisk Kompatibilitet
(Electromagnetic Compatibility, EMC) kategoriseras denna produkt
som grupp 1, klass A ISM-utrustning. Denna kategorisering galler for
industriell, vetenskaplig eller medicinsk utrustning som avsiktligt
genererar eller anvander konduktivt kopplad (men inte avsiktligt
utstralad) radiofrekvent energi som ar nodvandig for utrustningens
interna funktion. Nivan pa efterlevnaden av EMC ar i
Overensstammelse med den for industriell anvandning men inte for
hushallsandamal.

FORSIKTIGHET

Klass A-utrustning ar till for att anvandas i industrimiljéer.

Det kan uppsta svarigheter i att sakerstalla elektromagnetisk

kompatibilitet i andra miljoer till f6ljd av konduktans- samt
stralningsrelaterade storningar.

CE-markning
Vissa modeller av passiva SONARmatare ar CE-markta for

anvandning pa vanliga platser, och andra ar CE-méarkta for
anvandning i ATEX klass I, zon 2.

For berattigande av CE-markning skickas modellnummer-beroende
dokument for EU-férsakran om 6verensstammelse (EU Declaration of
Conformity) med varje system.
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3 GENERELLA SAKERHETSRIKTLINJER

Innehallsforteckning
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3.3.1 Generell varning eller generella forsiktighetsatgirder............cooceevvvienieniieneenee. 3-2
3.3.2 Jord (Jordning) Terminal ............ccocvieiiiiiiiiieiiie e e 3-3
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3.3.6 Ytterligare varningar for installationer pa farliga omraden..........c.cccccvvvveveenneee. 3-5

Lista over illustrationer

Figur 1  Symbol for generell varning eller forsikighet...........cccoooeniiiiniiniiiiniice 3-2
Figur 2 Jord (Jordning)-terminalSymbol............ccceeeiiieiiiieiiieeiieeeeee e 3-3
Figur 3 Symbol for skyddsledningsterminal ...............coocuiiiiiiiiiiiiiniiieiieeeeece e 3-3
Figur 4  Risk fOr €leKtrisk StOt. ......eieiiiieiiiieeiie ettt e e 3-3
3.1 Inledning

Den har manualen ar avsedd att utgéra en allman
installationshandledning for de passiva
sonarprocessovervakningssystemen. Den ar inte avsedd att utgora
installationsinformation for varje process pga. det stora antalet
tilldampningar och processer som systemet kan anvandas for.

| samtliga fall ska lokala sakerhets- och driftsrutiner ha foretrade fore
de anvisningar som denna manual innehaller.

Installatoren maste lasa hela manualen fore installation och drift av
den passiva sonarmataren.

Ansvaret for siakerheten for varje system som innehaller denna
passiva sonarmatare som en bestandsdel bars av den som
monterar systemet.

Obs! Delar som tillhér system som é&r klassade for klass |,
division 2, grupperna A, B, C och D dr markerade med kursiv stil.

Kapitlet SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
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SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET) tillhandahaller ytterligare information for
installationer i ATEX klass |, zon 2.

3.2 Skyddsatgarder

Fdljande beteckning for varningar och forsiktighetsatgarder anvands
genom manualen for att pakalla uppmarksamhet pa information
angaende personalens sakerhet och skotsel av utrustning. De ar
avsedda att komplettera men inte att ersatta lokala procedurer eller
anlaggningens sakerhetsprocedurer.

c VARNING
Situationen kan potentiellt orsaka kroppsskada eller dédsfall.

FORSIKTIGHET
A Situationen kan potentiellt orsaka skada pa egendom eller

utrustning.

3.3 Symbolforklaringar

Foljande termer och symboler anvands i denna dokumentation och pa
den passiva sonarmataren dar sakerhetsrelaterade problem
forekommer.

3.3.1 Generell varning eller generella forsiktighetsatgarder

VAN

Figur 1 Symbol fér generell varning eller férsikighet

Utropssymbolen i figur 1 visas i tabellerna fér varning och
forsiktighetsatgarder genom hela detta dokument. Denna symbol
anger ett omrade dar personskada eller skada pa utrustning ar majlig.
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3.3.2 Jord (Jordning) Terminal

1

Figur 2 Jord (Jordning)-terminalsymbol

Jord (Jordning)-terminalsymbolen i figur 2 visas pa etiketter fasta pa
den passiva sonarmataren. Denna symbol identifierar komponenter
som ar delar av den skyddande jordkretsen.

3.3.3 Skyddsledningsterminal

Figur 3 Symbol fér skyddsledningsterminal

Skyddsledningsterminalsymbolen i figur 3 visas pa etiketter fasta pa
den passiva sonarmataren. Denna symbol identifierar terminalen som
ansluter till en extern skyddande ledning for skydd mot elektriska
stotar vid ett fel. Se del 6 for AC/DC-driven sandare for instruktioner
for kabeldragning av denna skyddande jordkrets till lokal jord.

3.3.4 Risk for elektrisk stot.

Figur 4 Risk for elektrisk stét.

Varningssymbolen for risk for elektriska stét i Figur 4 finns pa en
etikett nara sandarens natanslutningar och i den har manualen
tillsammans med varningar om risken for elektriska stotar. Dessa
natstromsterminaler och de tillhérande ledningarna och sakringarna ar
de framsta riskerna for elektriska stotar i den passiva
sonarflédesmataren. Mataren i sig genererar inte spanningar som ar
hogre an nominella 24 VDC.
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Generella varningar och forsiktighetsatgarder

laktta dessa regler vid drift eller service pa denna utrustning:

Fore anvandning av denna utrustning bor personalen grundligt
l&asa igenom instruktionshandboken.

Utbildad personal maste genomfdra service pa denna utrustning.
Faolj alla varningar pa enheten och i driftsinstruktionerna.

Denna produkt bér endast drivas sa som beskrivs i handboken.
Las instruktionerna for korrekt omradesintervall for
matningsspanning.

Denna utrustning ar jordad via jordledaren i starkstromssladden.
Se till att alla starkstromssladdar, sensorn till sandarsladden och
signalsladdarna ar korrekt dragna, for att eliminera skada pa dem.
Skyddsror kan eventuellt vara dnskvart for att minimera potentiell
skada.

Placera inte tradar for starkstrém och signal i ett gemensamt
skyddsror.

Forsiktighet bor iakttas vid anvandning av operatdrens knappsats
for att undvika att vidréra nagon elektrisk anslutning eller nagra
kontaktpunkter.

Anvand bara den/de specificerade sakringen(arna) med korrekt
typnummer, klassificeringar for spanning och strom enligt
hanvisningar, pa tillampliga platser, i serviceinstruktionerna eller pa
utrustningen.

Koppla bort stromférsorjningen till sandaren innan sakring(ar) byts
ut.

Fore service, las alla elektriska stromkallor i franlage.

Det finns inga delar som anvandaren kan serva inuti sensorbandet.
Modifiering eller isartagning kan eventuellt gora systemets garanti

ogiltig.

Anvand endast reservdelar som specificeras av tillverkaren.

Folj forsiktighetsatgarder for statiskt kanslig apparat vid service.
Bar inte ringar eller armbandsur vid service av denna utrustning.

For att bibehalla produktens sakerhet, anvand endast reservdelar
som ar specificerade av tillverkaren, genomfér inte obehdriga
ersattningar eller modifieringar, och anvand inte den passiva
sonarmataren pa ett satt som inte specificerats av tillverkaren.
Underhall, inspektion och test: Det passiva sonarmatarsystemet
behdver inget regelbundet férebyggande underhall. Vid utférande
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av regelbundna inspektioner av anldggningen maste man
emellertid notera all eventuell skada pa sandarens eller
sensorhuvudets holjen, holjenas tatningar eller isoleringen pa
dartill hérande sladdar. Om skada pa héljena indikerar att skyddet
for elektroniken fran fuktintrang ar i farozonen, eller att skaderisk ar
Overhangande, eller om sladdskadan antyder att kortslutningar i
sladden eller 6ppningar ar nara forestaende, vidtag da lampliga
korrigerande atgarder beroende pa situationen — inklusive att ta
mataren ur drift till dess reparationer har genomforts. Kontakta
kundservice for information angaende reparationer och
reservdelar. Om reparationer gors kan funktionstestning efter
reparation inkludera de diagnostiska tester som diskuteras i 8.7,
8.8.2 och 9.2 samt Systeminfon som diskuteras i 10.3.3. Beroende
pa typen av reparationer skulle en 6égonblicksbild (som beskrivs i
10.6.1) kunna behéva inhamtas och skickas till tillverkaren for
fijarranalys.

Rorliga delar/Faror for klamning: Den passiva
sonarflddesmataren har fa rorliga delar. Undvik att kldamma
ledningar eller fingrar nar du stanger och sakrar sandarens
gangjarnsforsedda kapslingskapa, nar du stanger och laser de tva
halvorna av sensorhuvudets hélje (av typ clamshell) och nar du
aktiverar lasningarna pa kabelanslutningen vid sensorhuvudet.

Ytterligare varningar for installationer pa farliga omraden

Utover de generella varningarna och forsiktighetsatgarderna, iaktta
dessa regler vid drift eller service pa denna utrustning for att minska
de risker som ar forknippade med explosiva gasatmosfarer.

(For ATEX Zon 2-installationer kan ytterligare varningar hittas i kapitlet
SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT FOR
ATEX ZONE 2 SAFETY.)

Endast utrustning som r mérkt med lamplig
riskomradesklassificering ska installeras i dessa omraden.
Verifiera systemets riskomradesklassificering pa utrustningens
etiketter.

Installera utrustningen pa platser som stdmmer éverens med
utrustningens miljéklassificeringar. (Se etiketter och Bilaga A)

Strémingang och inmatningar/utmatningar maste installeras i
enlighet med de delar av Artikel 501 i National Electrical Code
ANSI/NFPA 70 (eller motsvarande géllande standard) som
definierar metoder fér ledningsdragning for oklassificerade kretsar.
Kabel till sensorhuvud maste installeras i enlighet med de delar av
Artikel 501 i National Electrical Code ANSI/NFPA 70 (eller
motsvarande géllande standard) som definierar metoder f6r
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ledningsdragning fér kretsar som inte klassificerats som
brandfarliga.

e Anvénd en fuktad trasa for att torka av sensorbandskapan och
sédndaren efter installation pa farliga omraden fér att avleda
eventuell statisk laddning som byggts upp.

VARNING
é Anviandning av en torr trasa for att rengora sandarkapan kan

orsaka statisk laddning, vilket kan leda till en explosion i
explosiv atmosfar. Anvand alltid en fuktig trasa for att rengéra
sandarkapan.

e Nér det géller all elektrisk utrustning som installeras i farliga
omraden déar explosiv atmosfar kan férekomma, ar det sérskilt
viktigt att stdnga av strommen och ta den passiva sonarmétaren ur
drift om dess utseende eller driftbeteende tyder pa att den &r
skadad eller inte fungerar korrekt och/eller att dess
sékerhetsfunktioner pa annat sétt har dventyrats.

e Utbyte av sékring maste utféras av utbildad servicepersonal.
Koppla bort stromférsérjningen till séndaren innan sékring(ar) byts
ut. Anvénd bara den/de specificerade sékringen(arna) med korrekt
typnummer, klassificeringar fér spénning och strém enligt
hénvisningar, pa tilldmpliga platser, i serviceinstruktionerna eller pa
utrustningen.

VARNING

EXPLOSIONSRISK — LAT BLI ATT AVLAGSNA ELLER BYTA UT
A SAKRINGAR SAVIDA INTE STROMFORSORJNINGEN HAR

KOPPLATS BORT, ELLER NAR MAN VET ATT OMRADET AR
FRITT FRAN ANTANDLIGA KONCENTRATIONER AV
BRANNBARA GASER ELLER ANGOR.

AVERTISSEMENT

RISQUE D’EXPLOSION — COUPER LE COURANT OU
S’ASSURER QUE L’EMPLACEMENT EST DESIGNE NON
DANGEREUX AVANT DE REPLACER LES FUSIBLES.

VARNING

EXPLOSIONSRISK — REPARATION OCH UTBYTE AV INVANDIG
KABELDRAGNING, KRETSKORT ELLER KOMPONENTER PA
KRETSKORT FAR BARA UTFORAS MED ANVANDNING AV
FABRIKSGODKANDA UTBYTESKOMPONENTER OCH -
PROCEDURER. OBEHORIGA REPARATIONER KAN FORSAMRA
LAMPLIGHETEN FOR DIVISION 2.
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AVERTISSEMENT

A RISQUE D’EXPLOSION - LA SUBSTITUTION DE COMPOSANTS
PEUT RENDRE CE MATERIEL INACCEPTABLE POUR LES
EMPLACEMENTS DE CLASSE I, DIVISION 2

VARNING

EXPLOSIONSRISK — KOPPLA INTE BORT FRAN
A STROMFORSORJNINGEN MEDAN KRETSEN AR
STROMFORANDE, SAVIDA MAN INTE VET ATT OMRADET AR
FRITT FRAN ANTANDLIGA KONCENTRATIONER AV
BRANNBARA GASER ELLER ANGOR.

AVERTISSEMENT

A RISQUE D’EXPLOSION — AVANT DE DECONNECTER
L’EQUIPEMENT, COUPER LE COURANT OU S’ASSURER QUE
L’EMPLACEMENT EST DESIGNE NON DANGEREUX.
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UPPACKNING OCH KOMPONENTLISTA

Innehallsférteckning

4 UPPACKNING OCH KOMPONENTLISTA -« cxenenenentnteeeeaetatatatatanatanananaaanans 4-1
4.1 Uppackning ............................................................................................. 4-1
4.2 |nventering av komponenter ........................................................................ 4-2
4.3 Klass |, diviSion 2 etiKett -« -« - eeerrm 4-2

4.4  Europeisk

Zon 2-Klassad ULrUSTNING ......cooevvviiiiiiii e e 4-2

Lista ver tabeller
Tabell 1  Passivt sonarsystem, komponentlista..............cceeiiiiiiiiiiiiii e, 4-2

4.1

Uppackning

Det passiva sonarsystemet forpackas vanligtvis i tre
transportbehallare. En lada innehaller sensorbandet och sensorns
dverdragsmontage, och material for installationen; den andra ladan
innehaller sandarmontaget och material for installationen; och den
tredje ladan innehaller sladdmontaget for sensor till sandare.

Obs! Det ursprungliga férpackningsmaterialet bor sparas nar sa ar
mojligt, for den handelse att systemet tas bort eller flyttas.

FORSIKTIGHET
A Anvand forsiktighet vid uppackning och transport av system.

Felaktig hantering kan leda till skada p& systemkomponenter.

Nar sa ar mojligt, anvand det ursprungliga férpackningsmaterialet for
att transportera systemet till installationsplatsen, fér att minimera
sannolikheten for skada.

VARNING

Statisk urladdning kan férekomma vid hantering av sensorband

och férpackningsmaterial. Avlagsna forpackningsmaterial nar

du gariniriskomraden. Installera bara om man vet att omradet
ar riskfritt.

20830-01-SV Rev 04
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4.3

4.4
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Inventering av komponenter
Tabell 1, listar de delar som finns i transportbehallarna.

Beskrivning

Passivt sonar Overvakningssystem

Sladd till sensorhuvud

Installationsmaterial

Fogmassa, hog viskositet, icke-stelnande, bla pasta for anvandning
ihop med képor av rostfritt stal

Matare, fjadermellanrum (anvénds vid sensorinstallation) — inkluderat
med sensorbands-montaget

Systeminstallation och startmanual

Sats, delar, stolpmontering (valbart)

Termisk isolering pa valda modeller
Tabell 1 Passivt sonarsystem, komponentlista

Klass I, division 2 etikett

Sandare och sensorkapor klassade for anvandning i klass |, division 2
-omraden har etiketter som uttryckligen identifierar dem som lampade
for "Class I, Division 2, Groups A, B, C, and D". Sandarens etiketter
inkluderar dessutom ett UL-marke.

VARNING
A Anvéandning av icke- klass I, division 2-klassad utrustning i klass

I, division 2-omraden kan leda till brand eller explosion.

Observera att i manga nordamerikanska rattskipningsomraden kan
utrustning markt for division 2 installeras pa platser i zon 2.

Konsultera National Electric Code (ANSI/NFPA 70 Article 501) eller de
kanadensiska elektriska foreskrifterna for vagledning angaende
lampligheten for klass I, division 2-markt utrustning for
nordamerikanska klass I, zon 2-installationer.

Europeisk zon 2-klassad utrustning

Sandare och sensorkapor klassade for anvandning i ATEX klass |,
zon2-omraden har etiketter som uttryckligen inkluderar ATEX-
markningskoder och ett DEMKO-certifikathummer.

Kapitlet SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET) tillhandahaller ytterligare information for
installationer i ATEX klass I, zon 2.
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Utrustning klassad for klass I, division 2, grupperna A,
B,CochD

Installation eller borttagande av sensorhuvuden i riskomraden boér inte
genomfdras utan ett tillstdnd for varmealstrande arbete, som anger att
de omraden dar sensorbandet ska hanteras ar fria fran explosiva
gaser.

Kontrollera att temperaturerna fér omgivning och process pa
installationsplatsen ar i enlighet med sensorhuvudets
temperaturklassningar (se bilaga A).

e Utrustning som ar sa mérkt ar endast lampad fér anvédndning i
klass 1, division 2, grupperna A, B, C och D eller pa riskfria platser.

e VARNING — EXPLOSIONSRISK — Koppla inte bort utrustningen
savida inte strémférsériningen har tagits bort eller man vet att
omradet ar riskfritt.

e VARNING — EXPLOSIONSRISK — Utbyte av komponenter kan
férsamra lampligheten for klass I, division 2.

e VARNING — EXPLOSIONSRISK — Se till att en
kortslutningskontakt finns pa sensorbandets sladdkontakt under
installation och borttagande fran processréret. Sensorband med ett
"R” som artikelnummer-&ndelse kréver ingen kortslutningskontakt.

Europeisk zon 2-klassad utrustning

Installation eller borttagande av sensorhuvuden i riskomraden bor inte
genomfdras utan ett tillstdnd for varmealstrande arbete, som anger att
de omraden dar sensorbandet ska hanteras ar fria fran explosiva
gaser.

Kontrollera att temperaturerna fér omgivning och process pa
installationsplatsen ar i enlighet med sensorhuvudets
temperaturklassningar (se bilaga A).

Varningar for ATEX zon 2-utrustning ar mycket lika varningarna for
division 2 harovan. Kapitlet SONAR PROCESS MONITORING
SYSTEM SUPPLEMENT FOR ATEX ZONE 2 SAFETY
(KOMPLEMENT TILL SONARSYSTEMETS
PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR ATEX ZON 2
SAKERHET) tillhandahaller ytterligare information och varningar for
installationer i ATEX klass |, zon 2.
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5.3 Installationsverktyg

Den grundlaggande verktygssatsen for installation innehaller alla
verktyg som behdvs for typiska installationer. Ytterligare verktyg kan
tankas behodvas, baserat pa sarskilda installationsbehov.

Den utokade verktygssatsen for installation innehaller extra
handverktyg, hogprecisionsverktyg for matning av ror och
rorvaggstjocklek.

Kontakta kundsupport for mer information om detta.

A\

VARNING

EXPLOSIONSRISK - Anvédndning av elverktyg for installation kan
ev. inte vara godtagbart for anvandning i riskomraden. Granska
villkoren for tillstandet for varmealstrande arbete fore
anvandning.
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5.4

Riktlinjer for sensorinstallation

Foljande ar generella installationsriktlinjer och rekommendationer for
installation av en passiv sonarsensor.

Om installationsplatsen finns i ett (klassificerat) riskomrade, skaffa
ett tillstand for varmealstrande arbete fore installation av systemet.

Valj platser med valutvecklade flodesprofiler.
Kraver ett fyllt ror.

Undvik installationsplatser direkt efter rordragningskonfigureringar
som orsakar flodessprutning.

Installera flddessensorn uppstréms fran styrventiler, “T"’n,
Oppningsplattor och varje annan allvarlig kalla for flodesstérning.

Placera sensorn uppstroms fran rorkranar som till exempel de som
anvands for temperatur- och trycksensorer.

Flédessystemet kan installeras dar det finns innesluten luft.

Flodessystem med funktionen gasvolymandel kan mata
volymandelen for att leverera ett verkligt vatskeflode.

God rordragningspraxis kravs nara flansar. Detta inkluderar god
inpassning av ror, och ordentligt storleksanpassade och
installerade tatningar som inte stor flodesprofilen.

Tabell 1 listar de rekommenderade installationsavstanden fran
flodesstorningar. Dessa rekommendationer galler for installationer av
flodesmatningar.

Egenska Minimum for Standardmatare
9 P Upprepad anvandning Specifikationer
Uppstroms Nedstroms Uppstroms Nedstroms

Boj 1/2 1/2 15 5
Spridare (expansion) 2 1 30 5
Pump 10 5 20 5
Avstangningsventil ) i
(helt 6ppen) 24 5 24 5
Ventil med variabelt lage * * 40 10
dvs. styrventil

Tabell 1

Rekommenderade avstand (rérdiametrar) frén flodesstérningar

Obs! Avstanden fran flodesstorningar ar endast riktlinjer. For all
annan konfigurering eller applikationsspecifika fragor, kontakta

kundsupport.
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5.5 Att beakta vid processrordragning

Det passiva sonarsystemets sensorhuvud-montering satts pa
processroret. Man behdver inte bryta nagra processanslutningar eller
stédnga av processen. Sensorhuvudet maste vara installerat pa en
plats som garanterar ett fullt ror under drift.

Kontrollera sensorhuvudets etikett for att sakerstalla att
sensorhuvudet ar godkant for omradets riskgradering pa den plats dar
det ska installeras.

5.5.1 Rorforberedelse

Avlagsna rorets isolering om sadan finns.

VARNING

Asbestinnehallande isoleringsmaterial kan féorekomma.

Asbestfibrer ar kdnda for att orsaka halsoproblem. Om du ar

osdker pa innehallet i rérisoleringsmaterialen, kontakta
anlaggningens representant for omradet.

VARNING

Processuppvarmningstejp kan forekomma. Detta kan eventuellt
utgora en risk for elektrisk stét. Folj anlaggningens krav fér
utlasning / bortkoppling.

VARNING

Processror kan vara heta. Det kan finnas risk for brannskada.
lakttag forsiktighet vid arbete med heta ror.

> | B

Rengor rorets yta med hjalp av en skrapa, sandpappersremsor, en
vattenskaljning och torka slutligen av med en ren trasa. Rorytan under
sensorbandsmontaget bor vara fritt fran rost och rostflackar, grus, fett,
utstickande svetsfogar och svetsstank. En bra riktlinje ar att rengéra
roret som om det ska malas.

Ta bort alla marken fran rértanger, vassa svetssdmmar och all annan
upphojd eller vass metall pa réret med hjalp av en fil.

Undvik bucklor, da de kan skapa flédesstérningar inuti roret. Valj en
plats som garanterar full kontakt mellan sensorhuvudet och réret.

Malade ytor &r normalt tillfredsstallande, forutsatt att de ar jAmna och
fria fran flisor stérre an 0,64 cm i diameter. Se till att ha en jamn malad
efterbehandling genom att sandslipa det omrade dar sensorn ska
sattas. Torka slutligen av roret genom att anvanda en fuktig tygtrasa
eller pappershandduk.
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5.5.2

5.6

5.6.1

20831-01-SV Rev 07

Bestam rorets innerdiameter (ID)

Anteckna den nominella rérstorleken baserad pa rorstorleken och
rorets schema, da detta kommer att matas in i sdndaren.

Alternativt kan man mata och berakna rorets ID. Mat noggrant upp
rorets ytterdiameter (OD). Anvand en ultraljudsmatare for
tjockleksmatning for att faststalla godsets tjocklek (tw) pa minst 4
platser lika langt fran varandra, runt réret, och ta matvardenas
genomsnitt. Berakna rorets innerdiameter (ID = OD — (2tw)).

(Det finns ett flertal saljare av ultraljudsmatare for tjocklek.)

Obs! Korrektheten pa matningen av rérets innnerdiameter ar
avgorande for hog noggrannhet pa matningarna av flodeshastigheten,
da det finns en direkt dverensstdmmelse mellan denna matning och
rapporterad flddeshastighet.

Installering av sensorband

Det hjalper om man har en andra person som kan assistera med att
hélla sensormontaget i lage under installationen.

Obs! Fore installation av sensorbandet, ta bort och spara dess
plastpase, som innehaller fabriksetiketter for sensorkalibrering samt
mellanrumsmatare. Hur dessa ska anvandas kommer att beskrivas
senare i denna manual.

Se till att det inte finns smuts eller andra frammande amnen pa
sensormontaget. Avlagsna smuts eller frammande @mnen med hjalp
av en ren tygtrasa fuktad med vatten.

Standardinstallationer av sensorband
(icke-HD/osegmenterade)

Placera det passiva sonarsystemets sensorband-montage pa roret
med polyimidfilmen (barnstensfargad) mot rorets yta. Orientera om
mojligt flodesriktningspilen pa sensormontaget i flédesriktningen inuti
roret. Obs! Om detta inte &r mgjligt pa grund av installationens
begransningar, t.ex. atkomst till sensorfastena, installera motsatt mot
flodesriktningen. Sdndaren maste vara om-konfigurerad for “omkastat
flode” under dess installning, sa som redogors i kapitel 9 i denna
manual Start och anvédndning av séndaren.
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Inpassningstappar
(typiskt, 2 platser)

i

Pil for flodesriktning

Forankringsskenor el

Figur 1 Sensorbandsskruv och inpassningstappar

Linda sensorbandet runt réret och dra inpassningstapparna pa
forankringsskenan genom sina métande hal pa den motsatta
forankringsskenan. Om processroret har en svetsad som, passa in
gapet mellan sensorns férankringsskenor langs rérets svetssom.
Slutlig positionering kan goras efter att sensorskruvarna har startats.
Obs! Nar sensorbandet installeras, kom ihag kravet for placering av
sandaranslutningens kontaktmontage, sa som beskrivs i avsnitt 5.7.
Om begransningar for kdpans installation gér det ndédvandigt, linda
sensorbandet dver svetssommen.

Bdrja forsiktigt att vrida in skruvarna i deras hal (undvik
snedskruvning) genom att anvanda sexkantsnyckeln, tills varje skruv
har greppat in ungefar 2 varv. Nar alla skruvar val har greppat in, gor
en slutlig positionering av sensormontaget med avseende pa rorets
svetssdm eller dnskad orientering pa roret.

Avsnitt 5.6.3 beskriver nasta steg av sensorinstallationen.

Ibland installeras ett foljsamt lager (elastomermaterial) fore
sensorbandet. Om systemet har ett féljsamt lager, linda det runt
processroret. Andarna pa det féljsamma lagret ska placeras vid
svetssdmmen pa roret (om det finns nagon).
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Pa svetsade ror anvands ibland en valfri filler for svetsparlor

(remsa av elastomermaterial) for att fylla tomrum pa svetsningens
sidor, innan sensorbandet installeras. Ta bort de pappersremsor som
tacker vidhaftningen pa fillern for svetsparlor och fast fillern éver rorets

svetssom.

Sensorbandsskenor och
skruvmontering
Sensorbandets

montering

. _

Svetspérla

Filler for
svetspérlor

Figur 2 Filler fér svetspéarlor
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5.6.2

90° avkanningskomponentens
lage pa roret

Installeringar av HD/segmenterat sensorband

HD eller segmenterade sensorband anvands vid vissa slags
flodesmatningar. Dessa kan inkludera vissa matningar av
slamflédeshastighet i horisontellt placerade ror.

VIKTIGT: HD ELLER SEGMENTERADE SENSORBAND MASTE
INSTALLERAS MED FORANKRINGSSKENORNA OVERST PA
HORISONTELLA ROR

Sensorbandsskenor
och skruvmontage \ —__ 45° fran skenan till
. r avkénningskomponent
Processror ‘
(_r_ o Tl ™
y ~ : Ll_‘ ] \IH.\H..JH‘\HAI. X\

90° avkanningskomponentens
lage pa roret

Figur 3 Installeringar av HD-sensor

Placera den passiva sonarmatarens sensorband-montage pa roret
med polyimidfilmen (barnstensfargad) mot roret. Viktigt:
Forankringsskenorna pa ett HD-/segmenterat sensorband maste
vara installerade 6verst pa ett ror med horisontellt flode. Dra
inpassningstapparna pa férankringsskenan genom sina métande hal
pa den motsatta férankringsskenan.

Orientera om mojligt flodesriktningspilen pa sensormontaget i
flodesriktningen inuti réret. Obs! Om detta inte ar majligt pa grund av
installationens begransningar, t.ex. atkomst till sensorfastena,
installera motsatt mot flodesriktningen. Sandaren maste vara
om-konfigurerad for “omkastat flode” under dess instalining,

sa som redogors i kapitel 9 i denna manual Start och anvédndning av
séndaren.
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Sladd frén sensorband
till for-forstirkare

Inpassningstappar
(typiskt, 2 platser)
Sensorns skruvmontage for

forankring (typiskt, 9 platser)

Forankringsskenor

Figur 4 Sensorbandsskruv och inpassningstappar

Avsnitt 5.6.3 beskriver nasta steg av sensorinstallationen

Ibland installeras ett foljsamt lager (elastomermaterial) fore
sensorbandet. Om systemet har ett féljsamt lager, linda det runt
processroret. Andarna pa det féljsamma lagret ska placeras vid
svetssdmmen pa roret (om det finns nagon).

Pa svetsade ror anvands ibland en valbar filler for svetsparlor

(remsa av elastomermaterial) for att fylla tomrum pa svetsningens
sidor, innan sensorbandet installeras. Ta bort de pappersremsor som
tacker vidhaftningen pa fillern fér svetsparlor och fast fillern éver rorets
svetssom. Se figur 2.
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5.6.3

Sensorbandets skruvatdragningsinstruktioner

Till sensorbandets skruvar anvands antingen en 7/64” (for skruvstorlek
6) eller 5/32” (for skruvstorlek 10) insexnyckel (sexkantnyckel). Se
tabell 2 for storleksinformation. Borja med den mittersta skruven och
dra at skruvarna 3-4 varv at gangen. Viktigt: Variera ordningen som
skruvarna dras at i. Se figur 5 for skruvatdragningssekvensen. Obs!
Upprepa bara atdragningssekvensen tills Belleville-skivans fjadrar pa
skruvarna bdrjar tryckas ihop. Sensorskruvens hopmontering av
brickor visas i figur 6.

Obs! Se till att Belleville-brickorna inte fastnar pa skruvgangorna.

Sensorbandets skruvstorlek och antalet Belleville-brickor kan variera
beroende pa sensorbandsstorlek och rortyp.

ﬁéﬁ%ﬁ%ﬁﬂ

<4+—— Sensorbandets montage

Figur 5 Sensorbandets skruvatdragningssekvens

Sensorskruv

20831-01-SV Rev 07

t N
Sensorskruvens Sensorns Belleville- Sensorns Belleville-

mellanligg (kan vara brickor, konkav sida brickor, konvex sida
inbyggt i skruvhuvudet)

Obs! Antalet Belleville-brickor kan variera
beroende pé rorstorlek och material

Belleville-brickor och mellanldgg
hoptryckta mot skruvhuvudet

Obs! Antalet Belleville-brickor
«— . A
) ( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( ) ( kan variera beroende pd
rorstorlek och material

Figur 6 Sensorbandets skruvmontering
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Fortsatt atdragning av sensorbandsskruvarna gors genom att
samtidigt anvanda sensorbandets mellanrumsmatare (visas har
nedan) som levereras med sensorbandet. Mellanrumsmatsverktyget
anvands for att stalla in kompressionen pa Belleville-brickorna, se
ovan. Vilken mellanrumsmatare som anvands beror pa sensorbandets
storlek och rérmaterial.

De vanligaste mellanrumsmaétarna for sensorband
P/N 20143-01 (vanster) och P/N 20143-04 (hoger)

Figur 7 Mellanrumsmétare fér sensorband

Se tabellen pa nasta sida for passande mellanrumsmatare, baserat pa
sensorbandets artikelnummer. Var god kontakta kundsupport om du
har nagra fragor.
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Mellan- Sensorband Belleville-brickor
rumsmatare | Mellanrums- Insexskruv
for storlek (tum) . . . sexkants-
sensorband +,001 ArtikelInummer Rordiameter Artlkelnumm_er Antal brickor Stap_l_a?d fri Kompl_'_essmns- storlek
PIN skruvanordning hojd mangd
20380, 20745, 20781,
20143-01 ,165 21312, 21315, 21350, 2" till 4" 20592-01 10 ,230 ,065
21352, 21353, 21356, 21309
. #6 Skruv,
20143-02 ,236 20409 (Foraldrad) - - 14 ,322 ,086 7/64" insex
20669, 20991, 21313,
20143-03 ,496 21314, 21316, 21317, 2" till 4" 20592-26 30 ,690 ,194
21351, 21354, 21355, 21357
20380, 20745, 20781,
20143-04 21312, 21315, 21350, 5" till 17" 20592-08
21352, 21353, 21356, 21309
20686, 20690, 20782, #10 Skruv
20143-04 ,293 21312, 21315, 21350, 18" till 36" 20592-06 14 ,420 127 5/30" inse;(
21352, 21353, 21356, 21309
21059, 21294, 21319,
20143-04 21321, 21327, 21329, 38" till 60" 20592-06
21335, 21339, 21341, 21347
- - . #10 Skruv,
20143-05 ,209 Specifika tillampningar - 20592-13 10 ,300 ,091 5/32" insex
20669, 20991, 21313,
20143-08 21314, 21316, 21317, 5" till 17" 20592-12
21351, 21354, 21355, 21357
20900, 21021, 21313, #10 Skruv
20143-08 ,627 21314, 21316, 21317, 18" till 36" 20592-10 30 ,900 273 5/30" inse;(
21351, 21354, 21355, 21357
21288, 21311, 21323,
20143-08 21325, 21331, 21333, 38" till 60" 20592-10
21337, 21343, 21345, 21349
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Storlekstabell mellanrumsmaétare fér sensorband
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Satt in sensorbandets mellanrumsmatare dver Belleville-brickorna pa
den mittersta sensorskruvmonteringen och dra at skruven sa att den
ligger an, men sa att mellanrumsmataren fortfarande kan tas bort.
Foljande figur visar hur sensorbandets mellanrumsmatare kan
anvandas. Vaxla fran skruv till skruv genom att anvanda
skruvatdragningssekvensen som visas i figur 4.

Sensorskruv med
Belleville-brickor
hoptryckta (typfall)

Mellanrumsmaétare for
sensorband installerad pa
sensorskruv

Figur 8 Mellanrumsmétare fér sensorband installerad pa sensorskruv

Obs! Se till att mellanrumsmataren ar vinkelrat mot forankringsskenan
for att sdkerstalla korrekt atdragning. Ta bort verktyget, flytta till nasta
sensorskruv, och upprepa atdragningen pa varje sensorskruv.

Viktigt: Dra bara at varje skruv en gang. Dra inte at varje skruv igen
med hjalp av mellanrumsmataren.

Den slutliga skruvatdragningen fér sensorbandet ar enligt foljande:

A. For sensorband storleksanpassade for 6” (15,24 cm) och
mindre ror:

1. Dra at skruvarna nr. 1 - 7 ytterligare ett halvt varv i den numrerade
foljd som ges av figur 5. Dra inte at skruv nr. 8 och 9 (skruvarna pa
endera ande av sensorbandet).

B. For sensorband storleksanpassade for 8” (20,32 cm) och
storre ror:

1. Med boérjan pa skruv nr. 1 i figur 5, dra at varje skruv ytterligare ett
halvt varv i den angivna numrerade foljden.

2. Nar alla nio skruvarna har blivit atdragna, dra at varje skruv
ytterligare ett halvt varv i den angivna numrerade foljden.
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3. Nar alla nio skruvarna har blivit atdragna en andra gang, dra at
skruv nr. 1 — 7 ytterligare ett halvt varv i den angivha numrerade

foljden

Satt pa sensorsladden i fasthallningsklamman overst pa
sensorbandet. Anslutningen pa denna sladd kommer att anslutas till
sensorkapans anslutning sa som beskrivs senare i handboken.

Den slutliga hopmonteringen av sensorbandet illustreras nedan.

Sensorsladd -

installerad i sladdens /§2/ ’ :

fasthallningsklamma

Atdragna
sensorskruvar

Sladd fran sensorband till
for-forstarkare

Inpassningstappar

Figur 9 Installerat sensorband

FORSIKTIGHET

For hard atdragning av fastena kan skada gangorna pa sensorn.
For dalig atdragning kan paverka flodesmatarens funktionalitet.
Anvand alltid sensorfastenas mellanlaggsverktyg for att
sdkerstilla korrekt passning av sensormonteringen.

5.6.4 Kortslutningsprov av sensorband

Kortslutning av sensorbandet till processroret kan orsaka
signalinterferens eller elektriskt fel i systemet i vissa fall. Det ar
dessutom en osaker situation for installationer i (klassade) riskplatser.
Sensorbandet maste vara elektriskt isolerat fran processroret.

A\

VARNING

EXPLOSIONSRISK —Sensorbandet maste vara elektriskt isolerat
fran roret for att forebygga jordslingor som anses vara
oacceptabla under sakerhetsnormerna fér riskomraden.
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Anvand en Ohm-matare och verifiera att sensorbandet ar isolerat fran
roret. Mat resistansen mellan sensorskenorna och réret for att
sakerstalla att det inte finns kontinuitet mellan sensorbandet och
processroret. Om bandet har kortslutits mot roret, faststall var
kortslutningen finns och eliminera den. Som exempel, om en
sensorskruv kortsluter till en svetsparla pa roret, flytta sensorbandet,
eller fila ner svetsparlan for att eliminera risken for en kortslutning.

5.6.5 Installering av sensorbands termiska isolering

Installera sensorbandets termiska isolering om en sadan var
inkluderad i systemet. Se figuren nedan.

1. Passa in skaran pa den termiska isoleringen med sladden fran
sensorband till for-forstarkare.

2. Linda den termiska isoleringen dver sensorns forankringsskenor.
Fortsatt att linda den termiska isoleringen runt sensorbandet.

Tata vid Velcro-remsorna och satt pa remmarna genom D-ringarna
pa den termiska isoleringen.

5. Hall fast sladden fran sensorbandet till for-forstarkaren i Velcro-
remsornas slinga.

Sladd fran sensorband till
for-forstarkare i rdnna pa
termisk barridr

Monterln.fgsske'por - . Sladd fran sensorband . .
ovanpa roret, tickt av Velcro-remsa for forsegling e e . Remmar f6r termisk
. . . till for-forstarkare 1 e o .
termisk barriér av termisk barridr barriér (bada sidor)

kvarhéallningsslinga

Figur 10  Installering av termisk isolering 6ver sensorbandet
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5.7 Installering av sensorkapa

Den 6vre sensorkapans montering utanpa och inuti visas i féljande
figurer. Kapor ar tillverkade av fiberglas eller rostfritt stal. Figurerna 11
och 12 nedan visar formatet pa fiberglaskapan. Kapan i rostfritt stal
ser huvudsakligen likadan ut. Skillnaderna i installation kommer att
beskrivas i kommande avsnitt.

Huvudetikett for
sensorhuvudet

Sensorbandets

Anslutningshylsans Sensorsladdens informationsetikett

sockel for sdndarsladd atkomstplatta

Figur 11 Montering av 6vre sensorkapa, sedd utifran

For-forstarkarens

Anslutningshylsans elektronikkort och képa Sensorsladdens atkomstplatta

sockel for sindarsladd

7

e —~ =
/

O 7

v
o ¥
@ =[]
Anslutningsmontage for for- Sensorbandets sladdkontakt
forstarkarens uttagssladd

Figur 12 Montering av 6vre sensorkapa, sedd inifran
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Det hjalper om man har en andra person som kan hjalpa till vid
installation av kapans montage. Nar sensorhuvudet ar installerat pa
ett horisontellt rér ska sensorkapan installeras pa sa satt att
sandarens sladdanslutningshylsa hamnar inom de 105° bagar som
visas i féljande figur. Installera inte kdpan med sandarens
sladdanslutningshylsa vand nedat. (Ett elektriskt kretskort med for-
forstarkare ar monterat pa den dévre kapans insida.) Férmagan att dra
sladden fran sensorbandet till sensorns kapa kan ev. diktera kapans
placering. Sladdens packbox pa dess anslutning fran sensorhuvud till
sandare, nar den ar installerad, kommer att vara bortvand fran kapan.

Anslutningshylsa Ovre kapans
for sindarsladd montering

Nedre képans montering

Figur 13  Orientering (klockinstélining) hos sensorns kdpa

VIKTIGT: Om sensorhuvudet ar installerat pa ett vertikalt ror ska
anslutningshylsan for sandarsladden placeras sa att den ar
riktad nedat.

Anslutningshylsans
sockel for sindarsladd

Figur 14  Kapa installerad pa vertikalt rér med hylsan i nedkant
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5.7.1

Installering av fiberglaskapa, modell SH-XXX-XX-XA-XXX-XX

Installationsprocedurerna for fiberglaskapa, modellnummer SH-xxx-
xX-XA-xxx-xx (dar “x” ar ett godtyckligt alfanumeriskt tecken) kan hittas
pa foljande sidor. Dessa kapor kadnns igen genom att de har
sparrhakar och hallare for att halla ihop kapans halvor. Obs! Dessa ar
de enda modellnummer pa kapor for narvarande tillgangliga med
ATEX zon 2-certifiering.

Viktigt: Ett bandverktyg behdvs for att ordentligt installera
sensorkapor med storlekar pa 10 tum och stérre. Underlatenhet att
anvanda ett bandverktyg kan leda till felaktig férsegling mellan
sensorkapa och ror, och gor systemgarantin ogiltig. Anvandningen av
bandverktyg BAND-IT® modell C00169 (eller likvardigt)
rekommenderas. Verktyget finns tillgangligt via kundsupport som
artikelnummer P/N 52511-01. Detta verktyg finns ocksa tillgangligt i
Forenta Staterna fran McMaster Carr Company (telefon 630-833-
0300, hemsida www.mcmaster.com) som deras artikelnummer
5424K1. Andra leverantoérer finns tillgangliga varlden éver. Kontakta
BAND-IT pa 1-800-525-0758 (inom USA) eller 1-303-320-4555 eller
www.band-it-idex.com.

Figur 15  BAND-IT® modell C00169 bandverktyg

FORSIKTIGHET

Anvandning av bandverktyg BAND-IT® modell C00169
(eller likvardigt) @r ndédvandigt for ordentlig installering av

sensorkapan. Underlatenhet att anvanda detta verktyg kan gora
systemgarantin ogiltig.
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Képan for det passiva sensorhuvudet visas i féljande figur.

IP-65-klassad ~ Atkomstplatta Ventilering
Handtag anslutning for elektroniken

'S
Ovre kdpans
montering ﬁ

<4— Gummidamask

Nedre kapans
montering

Spérrhakar for
kapan (6—8 hakar)

Figur 16  Fiberglaskapa

VARNING

Handtagen pa kapan ar konstruerade for att halla kapan pa plats
under installation. Handtagen &r inte konstruerade eller klassade

for att lyfta kapan. Anvand en ordentlig lyftrem for att ordentligt
forankra kapan i lyftrepet nar du lyfter den.

Varje rorstorlek har en kapa som ar konstruerad att passa ett ror i den
storleken.

Kapan innehaller ett anslutningsmontage fér sladden fran
sensorhuvud till sdndare, en ventileringsventil, sammankopplande
silikontatningar langs kapans langsgaende kanter, och en termoplast-
elastisk (thermo-plastic elastic, TPE) radiell gummidamask pa kapans
andar som tatar kapan mot réret med hjalp av bandklammor av
rostfritt stal. Verktygsdrivna sparrhakar och hallare anvands for att
halla ihop kapans halvor.
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5.71.1

5.71.2

20831-01-SV Rev 07

Procedur for kapans installering

Forsiktighet maste iakttas under installering av sensorbandets kapa
for att sakerstalla att sensorbandets sladd inte blir klamd mellan
kapans halvor. Problemet kan visa sig som en sensorfallering under
sensortester och anvandning av mataren. Detta potentiella problem
intraffar mest sannolikt med matare av liten storlek (<150 mm) pa
grund av langden och stelheten pa sensorbandets sladd.

Installering pa horisontellt ror
Installering av sensorkapa pa horisontella rér gors enligt féljande:

1. Installera sensorbandet.

2. Avlagsna sensorsladdens atkomstplatta fran sensorns dvre
kapmontage.

3. Installera sensorns 6vre kdpmontage 6ver sensorns
bandmontage.

4. |Installera sensorns nedre kdpmontage.

a. Hall halvorna pa plats med hjalp av kapans sparrhakar och slag
medan kapans halvor passas in. Obs! Se till att sensorns
sladdanslutning ar atkomlig genom sensorsladdens
atkomstplatta. (om sa behdvs, flytta kapan eller
sladdanslutningen.)

5. Passa in kapans halvor.

6. Borja i kapans mitt och haka pa sparrhakarna och hallarna med
hjalp av en %-tum skiftnyckel eller hylsa for att lasa ihop dem, tills
alla ar fastsatta.

7. Satt pa gummidamask-klammorna enligt avsnitt 5.7.1.4.
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5.71.3 Installering pa vertikalt ror

Viktigt: Vid installering av kdpans montage pa vertikala ror
rekommenderas en installationssats for sensorkapans stod. Kontakta
kundsupport om du inte har en installationssats fér sensorkapans
stod.

2,54 cm (1 tum)
bred nedre
klickande rem

Kapans dvre

stodrem

(krok och dgla)

- Stod for képor med
2 4 4 distanshéllare
. & & (avsnitt 5.10)
‘"\.\ N W x’

T~

Stod

Figur 17  Installationssats fér sensorkapans stéd

Installering av sensorkapan pa vertikala rér gors enligt féljande:

1.
2.

20831-01-SV Rev 07

Installera sensorbandet.

Mark roret pa ett avstand av cirka 25 cm fran sensorbandets topp
(eller 20 cm fran den termiska filten om den ar installerad) pa 4
platser runt roret.

Skar ut 2 st. 61 cm langder fran rullen med kapans Ovre stédrem
(rem med krok och dgla). Dessa kommer att anvandas som
kapans stédremmar.

Installera kapans 6vre stédrem och passa in den med de fyra
marken som finns 25 cm ovanfor sensorbandsmontaget. Installera
kapans 2 stddremmar sa att de hamnar mittfor lyfthandtagen pa
vardera kaphalva.

Mark roret pa ett avstand av cirka 18 cm fran sensorbandets

underdel (eller 13 cm fran den termiska filten om den ar

installerad) pa 4 platser runt roret.

Dra de 4 skenorna pa den 2,54 cm klickande remmen sa att

skenans underdel kommer i kontakt med roret. (Anvand farre

skenor for sma rorstorlekar.) Detta ar kdpans undre

stodremsmontage.

Installera kapans nedre stddremsmontage genom att anvanda de

4 markena som inpassningsguider.

a. De individuella stddskenorna bor placeras med ungefar
samma avstand emellan.
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b. Skenorna ska placeras sa att de kommer ~1/4 av avstandet
fran kapans flansar.

c. Draremmens |6sa ande genom upptagningsspolen och dra
den slaka remmen genom spolen innan du drar at, med
anvandande av sparrhake.

TS Ea— o

‘ 3 _ . Képans 6vre

B y stodrem

Kaépans nedre
stodremsmontage

Undre kapans
gummidamask sitter
pa kapans nedre
stddremsmontage

3

Figur 18 Installationssats pa rér fér sensorkapans stéd

8. Lyft den 6vre sensorkapan pa plats pa kapans nedre
stodremsmontage.

9. Installera en stodrem for kapan mellan kapans dvre handtag och
dess dvre stodrem.

a. Kapstorlekar pa 5 — 10 cm har inga lyfthandtag. Linda en langd
av krok-och-6gla rem runt kapan for att halla halvorna pa plats.

10. Upprepa ovanstaende steg med det nedre kapmontaget.

11. Oppna atkomstplattan for att sakerstélla att sensorbandets sladd
ar atkomlig.
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Kapans dvre
stodrem

Kapans nedre
stodrem

Figur 19  Sensorkapan installerad pa sensorkapstddets installationssats

12. Se till att kdpans halvor ar mitt for varandra, spann darefter
kapans sparrhakar.

13. Ta bort kapans (6vre) stédremsmontage.
14. AVLAGSNA INTE KAPANS NEDRE STODREM. KAPAN
KOMMER ATT HALKA OCH SKADA SENSORBANDET.

15. Satt pa de 6vre gummidamask-klammorna enligt avsnitt 5.7.1.4.

16. Satt pa de lagre gummidamask-klammorna enligt avsnitt 5.7.1.4.
5.71.4 Installering av gummidamask-klamma och band

Gummidamask-klamman (eller bandet) anvands for att tata kapans
gummidamask mot processroret. Kapstorlekar pa 2 tum t.o.m. 8 tum
anvander en T-bult sadelklamma av rostfritt stal. Kapstorlekar pa 10
tum och stdrre anvander ett band av rostfritt stal och ett spannfaste.
Dessa finns illustrerade i féljande figurer.

OBS! Installera alltid den 6vre gummidamask-klamman forst pa
vertikala rorinstallationer.

/'

For-installerat spdnne

Figur 20  T-bultens sadelkldmma

Figur 21 Gummidamaskband
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5.7.1.41

5.71.4.2

20831-01-SV Rev 07

T-bultens sadelklamma

T-bultens sadelklamma som anvands pa kapstorlekar upp till 8 tum ar
lindad runt gummidamasken. Placera den bult som ska dras at sa att
den ar i linje med atkomstlocket pa det évre kapmontaget. Se till att
sadelkldamman ar placerad inuti skaran pa gummidamasken. Dra at
muttern till dess tatningen passar tatt mot réret. Upprepa pa rorets
motsatta ande.

Figur 22  T-bultens sadelklémma

Installering av gummidamaskband

Det gummidamaskband som anvands pa kapstorlekar 10 tum och
storre levereras kapade i langd for kapstorleken, med det fasthallande
spannet forinstallerat. Gummidamaskbandet ska installeras helt och
hallet pa kapans ena ande och darefter upprepas pa den andra
anden.

/'

For-installerat spdnne

Figur 23  Gummidamaskband

Placera spannet pa kapans band sa att det ar i linje med handtagen
pa den 6vre kapan i skaran pa gummidamasken.
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Linda bandet runt gummidamasken och fér anden genom spannet pa
bandet. Linda bandet runt gummidamasken en andra gang och for det
genom spannet. Dra at spannbandet hart, och dra at
installningsskruven for att halla bandet pa plats.

e i
.

.

==

; |

Figur 24  Gummidamask lindad runt gummidamask i skara

e

Obs! Se till att bandet ar inpassat inuti skarorna pa gummidamasken
och att bandets andra lindning ar direkt over den forsta lindningen.

Satt in verktyget for spanningsjustering BAND-IT® modell C00169
genom att satta in bandet genom skaret och dra tills det Iaser.

Obs! Detta verktyg ar asymmetriskt. Verktyget kommer att dra i
motsatta riktningar nar det satts pa kapans motsatta andar.
Skarhandtaget (positionerat antingen upp eller ner) pa modell C00169
finns utanfér med avseende pa kapans ande, nar verktyget ar
ordentligt pa plats. Foljande figur visar korrekt montering av verktyget.

Figur 256  Verktygsanvéndning, BAND-IT® modell CO0169

Verifiera att bandet fortfarande ar inpassat inuti skarorna pa
gummipackningen och over den forsta lindningen av bandet, och att
bandets spanne ar placerat i linje med kapans handtag.

Spann bandet tills motstandet i verktygets handtag ar konstant

(dvs. bandet glider inte latt genom spannet). Gummidamasken ska
ligga hart mot processroret. Verifiera att bandet ar i gummidamaskens
skara. Dra at bandets installningsskruv for att lasa bandet pa plats.
Bandet kommer att bli gropigt av installningsskruven.
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Figur 26 Gummidamaskens kldmma atdragen

Nar installningsskruven val har blivit helt atdragen, lossa verktyget for
spanningsjustering och boj verktyget och bandet uppat och éver
spannet. Det ar inte nédvandigt att kapa 6verflodigt bandmaterial
(ger utrymme for ny atdragning av bandet om sa behdvs). Goér en
omkastad boj pa bandets andklamma som en sakerhetsatgard, med
hjalp av en nabbtang.

Figur 27  BAND-IT® -verktyget bojer 6ver fasthallningsklamma

Upprepa bandinstalleringsproceduren for kapans motsatta ande.

Figur 28  Bandklémmans slutliga installering

Obs! Skar inte i metallbandets ande.
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5.7.2 Kapa av rostfritt stal modell SH-XXX-XX-02 (eller 05 eller 09
— 14 eller 32) -XXX-XX installation

Detta avsnitt tacker installation av kapor av rostfritt stal med
modellnummer SH-xxx-xx-02-xxx-xx or SH-xxx-xx-05-xxx-xx or SH-
XXX-XX-09-xxX-xX or SH-xxx-xx-10-xxx-xx or SH-xxx-xx-11-xxx-xx or
SH-XxXX-XX-12-XXX-XX or SH-xXX-XX-13-XXX-XX or SH-xxx-XX-14-XXX-XX
or SH-xxx-xx-32-xxx-xx, dar “x” ar ett godtyckligt alfanumeriskt tecken.

Képan av rostfritt stal finns illustrerad i féljande figur.

D Anslutningshylsa for
AL
,. : sandarsladd

Sensorsladdens atkomstplatta

Képans handtag (4 platser) =

Ovre kipans montering

-

~
~
~ \
Nedre képans montering

Figur 29  Kapmontage av rostfritt stal

Gummipackning
(6vre och nedre kanor

VARNING

A Handtagen pa kapor av rostfritt stal ar inte konstruerade eller
klassade for att lyfta kapan. Anvand en ordentlig lyftrem for att

ordentligt forankra kapan i lyftrepet nar du lyfter den.

Viktigt: Ett bandverktyg behdvs for att korrekt installera sensorkapor
av rostfritt stadl med storlekar pa 18 tum och stérre. Underlatenhet att
anvanda ett bandverktyg kan leda till felaktig férsegling mellan
sensorkapa och ror, och gor systemgarantin ogiltig. Anvandningen av
bandverktyg BAND-IT® modell C00169 (eller likvardigt)
rekommenderas. Verktyget finns tillgangligt via kundsupport som
artikelnummer P/N 52511-01. Detta verktyg finns ocksa tillgangligt i
Forenta Staterna fran McMaster Carr Company (telefon 630-833-
0300, hemsida www.mcmaster.com) som deras artikelnummer
5424K1. Andra leverantorer finns tillgangliga varlden over. Kontakta
BAND-IT pa 1-800-525-0758 (inom USA) eller 1-303-320-4555 eller
www.band-it-idex.com.
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Figur 30  BAND-IT® modell C00169 bandverktyg

FORSIKTIGHET

Anvandning av bandverktyg BAND-IT® modell C00169 (eller

likvardigt) ar noédvandigt for ordentlig installering av

sensorkapan. Underlatenhet att anvanda detta verktyg kan goéra
systemgarantin ogiltig.

Avlagsna sensorsladdens atkomstplatta pa kapan och placera det
ovre kdpmontaget pa roret. Obs! Se till att sensorns sladdanslutning
ar atkomlig genom sensorsladdens atkomstplatta. (om sa behovs,
flytta kapan eller sladdanslutningen.)

Placera den nedre kapan pa roret och hall kvar kapans halvor med
fjaderklammor eller i skruvstad. Satt i och dra at kapans bultar 1 — 2
varv. (Den rostfria kdpan kommer att ha ett fastmontage bestaende av
en bult med en bricka och en rafflad mutter kvarhallen i den undre
kapflansen.) Fortsatt att dra at kapans bultar tills de bottnar pa de
distanshallare som ar inbyggda i flansen och flanspackningen.

Applicera ett lager fogmassa (kommer med installationssatsen) pa
flanspackningen och gummipackningen pa kanten av den undre
kapan (4 platser). Tryck ihop den 6évre gummipackningen och
fogmassan som tacker de undre packningskanterna.

Stryk pa ett
lager fogmassa

Figur 31 Applicering av fogmassa pa packningskanten
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5.7.21

Installering av gummidamaskband

Gummidamaskbandet levereras kapat i langd for kapstorleken, med
det fasthallande spannet forinstallerat. Gummidamaskbandet ska
installeras helt och hallet pa kapans ena ande och darefter upprepas
pa den andra anden.

/'

For-installerat spdnne

Figur 32  Gummidamaskbandsats

Placera spannet pa bandet 6ver damaskens skyddsplatta, som sitter
Overst pa den 6vre kapan utanfér handtagen. Obs! Nar installationen
ar klar maste spannet vara placerat pa skyddsplattan for att skydda
packningen fran att skadas.

Linda bandet runt gummidamasken och for anden genom spannet pa
bandet. Linda bandet runt gummidamasken en andra gang och for det
genom spannet. Spann inte bandet.

Obs! Se till att bandet ar inpassat inuti skarorna pa gummidamasken
och att bandets andra lindning ar direkt over den forsta lindningen.

Band lindat runt )
gummidamask och draget Packningens skyddsplatta

genom spédnnet. Spinne
e
ywll

over skyddsplatta

Gummidamaskbandets skéra

Figur 33  Installering av gummidamaskband
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Installera splits-skyddsplattorna genom att lyfta bandet med hjalp av
nabbtang eller en skruvmejsel, och dra plattorna (2 per ande) i lage
over flanspackningen. Spann bandet. Dra at insex-installningsskruven
pa bandets spanne: tillrackligt hart for att halla bandet pa plats, men
I6st nog att bandet fortfarande kan glida genom spannet. Upprepa pa
kapans motsatta ande.

Splitsskyddsplatta
centrerad pa
Lyft bandet med packningssplits
nibbtang eller ;

skruvmejsel

Figur 34  Installering av splits-skyddsplatta

Satt in verktyget for spanningsjustering BAND-IT® modell C00169
genom att satta in bandet genom skaret och dra tills det Iaser.

Obs! Detta verktyg ar asymmetriskt. Verktyget kommer att dra i
motsatta riktningar nar det satts pa kapans motsatta andar.
Skarhandtaget (positionerat antingen upp eller ner) pa modell C00169
finns utanfér med avseende pa kapans ande, nar verktyget ar
ordentligt pa plats. Foéljande figur visar korrekt montering av verktyget.

Spéanningsjusteringsverktyget Overflodigt bandmaterial
s skdrhandtag utanfor kapan

Sensorképa

Bandspanne

F 4

Figur 35  Verktygsanvéndning, BAND-IT® modell CO0169

Verifiera att bandet fortfarande ar inpassat inuti skarorna pa
gummidamasken och dver den forsta lindningen av bandet, och att
bandets spanne ar placerat 6ver damaskens skyddsplatta.
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Spann bandet tills motstandet i verktygets handtag ar konstant (dvs.
bandet glider inte latt genom spannet). Gummidamasken ska ligga
hart mot processroret under packningens skyddsplatta. Verifiera att
bandets spanne och splits-skyddsplattor fortfarande ar pa plats.

Dra at instéllningsskruven for att lasa bandet pa plats. Bandet kommer
att bli gropigt av installningsskruven.

Gummipackning hart mot roret

Figur 36  Slutlig inpassning och férankring av damaskband

Nar installningsskruven val har blivit helt atdragen, lossa verktyget for
spanningsjustering och boj verktyget och bandet uppat och éver
spannet. Det ar inte ndédvandigt att kapa dverflodigt bandmaterial
(ger utrymme for ny atdragning eller ateranvandning av bandet om

sa behdvs).

Upprepa bandinstalleringsproceduren for kapans motsatta ande.
Obs! Skar inte i metallbandets ande.

Band bakatbojt
over spannet

Figur 37 Bandterminering
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Det avklarade rostfria kapmontaget visas har nedan

Anslutningshylsa for
sandarsladd

Ovre kdpans montering

Gummipackning
(6vre och nedre kanor

Nedre kédpans montering

Figur 38  Képmontage av rostfritt stal

5.7.3 Installering av fiberglaskapa, modell SH-XXX-XX-01
(eller 06)-XXX-XX

Dessa kapor ar latta att identifiera genom att de har mutter- och
bultfasten langs sina flansar.

Figur 39  Fiberglaskdpa med fastskruvade flansar

Kontakta kundsupport for installationsinformation for dessa system.
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5.74 Sensormonteringens sladdanslutning

Ta bort tejpen (om den anvandes) som temporart sattes for att halla
kvar sensorns anslutning under kapans atkomstplatta. Satt in
sensormontagets sladdanslutning i den avsedda honkontakten, som
finns innanfor atkomstlockets platta pa sensorns dvre kapa, enligt
bilden nedan. Anslutningen sitter sa att anslutningsnyckeln vetter bort
fran réret. Tryck in kontakten i den métande honkontakten. Hakarna
pa honkontakten kommer att gripa hankontakten for att hindra att den
dras ut. Se till att kontakten ar helt fasthakad. Obs! lakttag
noggrannhet for att sakerstalla att sensorns sladdkontakt gar rakt in
for att minimera risken att kontakterna skadas.

7/

Sensorsladdens

atkomstport

Sensorsladd med nyckel, :
p}acerad upp och bort frén /I« / '
roret //,

&

Figur 40  Sensormontagets sladdinstallering

Ominstallera sensorsladdens atkomstplatta pa sensorns ovre
kapmontage. Dra at plattans sex skruvar till ett rekommenderat
vridmoment pa 1,58-Nm for fiberglaskapor och 0,79-Nm for kapor i
rostfritt stal.
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5.7.5 Etikett for sensorkalibrering

Sensorbandet levereras med fyra bifogade etiketter. Etiketten listar
sensorns artikelnummer, serienummer, tillverkningsdatum och tre
kalibreringsfaktorer. Denna information kommer att matas in till
sandaren under installningen. Satt fast en av etiketterna pa
atkomstplattans utsida pa sensorkapan, enligt bilden nedan.

Den andra etiketten ska sattas pa insidan av sandarens kapa.

Obs! Sensorbandsinformation kan dessutom hittas pa en etikett pa
sensorsladden, intill dess anslutning.

© © ©
ACCESS COVER e
R o, T e G LW e T — Sensor Band Assembly
b TONE e T o S - THABCTED ,
SERIOUS DAMAGE MAY RESULT — Part # nu ﬂﬂﬂ-ﬂﬂ
B TR = = Serial #: 0000000
= v\ Date Code: 00000
s Calibration Information:
3 - - a CO: 00.0000
C1: 00.0000
C2: 00.0000

S, o 8 %
2 = - = — —C J
(o7 (0]
Figur 41  Etikett for sensorkalibrering
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5.8

5.8.1

20831-01-SV Rev 07

Kabelanslutningar fran sensor till sandare

Sladden fran sensor till sdndare anvands for att sdnda sensorsignaler
och information mellan sdndaren och sensorn, och tillhandahaller
elstrom till sensorns for-forstarkarkort, monterat i sensorns kapa.

Sladden fran sensor till sandare bestar av 12 tvinnade par 20 AWG-
ledare (0,518 mm?) med en heltdckande kabelskarmning, inkapslat i
ett PVC-holje. Standardsladden har ett arbetsintervall pa —20 °C till +
105 °C. Sladden ar UL-listad (UL-standard 13, typ PLTC) och CSA-
certifierad (CSA C22.2 nr. 214, PCC FT4). Dess ytterdiameter ar
15,5 mm nominellt.

Valbara sladdar for lag temperatur och mantlade finns ocksa
tillgangliga. Vanligen kontakta Er lokala distributor eller kundsupport
for mer information.

Sladden fran sensor till sandare ar utrustad med en kontakt
formonterad pa sensorhuvudets ande. Sandarens ande kan kapas till
onskad langd och termineras vid installationen.

Sladden fran sensor till sindare kan antingen laggas i kabeltrummor
eller i ranna i enlighet med lokal praxis.
Sensorandens kabelfaste

Nar sladden dras, satt in kontakten pa sensorsladdens ande i den
motande kontakten pa sensorns kapa. Passa in nyckelsparet pa
sensorkontakten och las pa plats.

Dragavlasta kabeln genom att fasta den till handtaget pa sensorkapan
(om tillgangligt) med hjalp av buntband. Detta férhindrar att kabeln
tvinnas eller drar i anslutningshylsan.
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5.9

Installationer pa slangledning

Sensorhuvudet passar pa processlangar saval som pa ror. Detta kan
astadkommas genom att anvanda ett sensorband specifikt
storleksanpassat for slang och att ha elastomer-remsor lindade runt
slangen. Elastomer-remsorna dkar slangdiametern till densamma som
for ror i omraden med rortatningar pa fiberglaskapan. Obs! Kapor med
distanshallare ar inte certifierade for anvandning vid ATEX zon 2.

VARNING

EXPLOSIONSRISK - Godkannande for ATEX-zon 2 galler for
A sensorhuvuden med inbyggda tatningar storleksanpassade for

roret. Certifiering for zon 2 forbjuder anvandningen av
elastomer-remsor. Kontakta kundsupport om huruvida en
I6sning for ATEX-zon 2 existerar for en viss slangdiameter.

Ett sensorband specifikt storleksanpassat fér anvandning pa slang
maste bestallas (den totala langden pa sensorband av slangstorlek
kommer att vara kortare an ett band av rorstorlek pa grund av
skillnaden i ytterdiameter mellan en slang av specifik storlek och ett
ror).

Installering ar enligt foljande:

1. Rengdr den slang dar sensorhuvudet ska installeras. Den totala
rengjorda langden ska vara minst 91 cm.

2. Mat upp den totala langden pa sensorkapan fran andpackning till
andpackning och mark detta avstand pa slangen.

3. Installera elastomer-remsorna pa sa satt att varje remsas ytterkant
hamnar mittfér markena pa slangen. Placera elastomer-remsorna
sa att de papperstackta, sjalvhaftande sidorna kommer i kontakt
med slangen. OBS! For installation pa vertikalt placerade slangar:
placera den Oversta elastomer-remsans 6vre kant ~3 mm ovanfor
linjen i steg 2 ovan.

a. Ta bort de pappersremsor som tacker vidhaftningen.

b. Linda elastomer-remsan % varv runt réret. Spann den sa hart
att den ligger plant och jamnt pa slangen.

c. Applicera en droppe Teflon-tatning (levereras med elastomer-
remsan) langs skarven vid elastomer-remsans ytterkant.

d. Fortsatt att linda elastomer-remsan sa att den dverlappar
féregaende skikt.

e. Nar lindningen ar klar, applicera en droppe Teflon-tatning
langs skarven.

f. Satt pa den andra remsan i enlighet med ovanstaende steg.

4. Fortsatt med installering av sensorhuvud enligt tidigare beskrivning
i handboken.
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Linda elastomer-remsa runt roret; applicera
Teflon-tdtning pa dndarna

Rengér 9l mmav — 5 Bearbetningsror
roret for installation

av sensorhuvud

J

Avstiand mellan elastomer-

remsor (tick over dndarnas Sommarna (kanske
tédtningar) inte hamnar mittfor

Figur 42  Elastomer-remsans installering pa slangar
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5.10

Speciella installeringsanvisningar for kapor med
distanshallare

Det passiva sonarsystemet kan installeras pa rér som inte ar av
standardstorlek och som kan hittas pa en del installationsplatser.
Obs! Kapor med distanshallare ar inte certifierade for anvandning vid
ATEX zon 2.

VARNING

EXPLOSIONSRISK - Godkdnnande for ATEX-zon 2 galler for
A sensorhuvuden med inbyggda tatningar storleksanpassade for

roret. Certifiering for zon 2 forbjuder anvandningen av varje
slags distanshallare. Kontakta kundsupport om huruvida en
I6sning for ATEX-zon 2 existerar for en viss rordiameter.

Gummiadapterring

Som exempel, ett fiberglasror kan ha en ytterdiameter pa 15 tum pa
grund av fiberglasmaterialets upplagg. | detta fall skulle ett anpassat
sensorband som passar rorets omkrets tillverkas. Sensorkapan skulle
bli modifierad med tillsats av en distanshallare for att géra en ordentlig
tatning med roret. Féljande figur visar en sadan kapa.

.

Nedre (bakre)
kaphalva

Téck over
gummidamaskens kant

Gummiadapterns
ringsém, applicera RTV

Figur 43 Képa med distanshéllare

| vissa fall finns ocksa en sats gummiskivor (langder av elastomer-
remsor for att linda runt roret) som kan anvandas som ett mellanlagg
eller tillsammans med gummiadapterringen som visas i figuren ovan.

Montera elastomer-remsan enligt instruktionerna i avsnitt 5.9 i denna
handbok.
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Foljande figur visar gummiadapterringssatsen som kan anvandas med
ror som inte ar av standardstorlek. Satsen bestar av
gummiadapterringarna, en rulle av silikongummi som anvands for att
stddja den 6vre adapterringen pa vertikala installationer, samt en tub
med RTV-tatning.

Silikongummistod

i dapterri
(hoprullad) Gummiadapterring

RTV-titning

Figur 44 Gummiadapterns ringsats

Installering ar enligt féljande:

1. Rengor det ror som sensorhuvudet ska installeras pa. Den totala
rengjorda langden ska vara minst 91 cm.

2. Mat upp den totala langden pa sensorkapan fran andpackning till
andpackning och mark detta avstand pa roret.

3. Linda gummiadapterns ring runt roret.

4. Installera gummiadapterringen pa sa satt att varje ytterkant pa varje
ring hamnar mittfér markena pa roret. OBS! For installation pa
vertikalt placerade ror: placera den dversta gummiadapterringens
ovre kant ~3 mm ovanfor linjen i steg 2 ovan.

a. Installera pa sa satt att ringskarven ar 90° fran kanten pa
kapans gummidamask (figur 43) pa den nedre eller bakre
kaphalvan.

b. Applicera RTV-tatning pa gummiadapterringens skarv, dar
andarna méts. Gummiadapterns ringytor bildar en tatning nar
gummidamask-bandet eller klAmman satts pa plats.

c. Vid installation pa vertikalt placerade ror: gor en stéttande
gummiring av silikongummit som levererats med satsen for
gummiadapterringssatsen.
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i. Vira och toj ut en del av det sjalvfixerande
silikongummit runt réret och rulla sedan ned det sa
att det bilder ett slags stdd for adapterringen, sa som
visas nedan. Ett permanent faste formas nar
silikongummit kommer i kontakt med sig sjalvt.

ii. Adapterringen forblir installerad pa roret efter att
kapan har installerats.

Gummiadapterring Ror
Hoprullat
silikongummistdd
Figur 45 Gummiadapterring uppstéttad av silikongummistéd

iii. Anvand den vertikala installationssatsen som visas
nedan for att installera systemet pa vertikala ror.

<4— St6d for kdpor med
/

LKL

2,54 cm (1 tum) bred
nedre klickande rem \

Kapans 6vre stodrem

(krok och ogla) ~Sa

Figur 46 Installationssats for sensorkapans stéd

iv. Installera kdpan pa sa satt att den 6vre kanten pa
kapans gummidamask ar ca 3 mm lagre an
gummiadapterringens 6vre kant. Pa s satt
forhindras polbildning pa grund av regn eller
nedrunnet vatten.
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v. Installera det 6vre mellanlagget och den 6vre
gummidamaskklamman forst, sedan det nedre
mellanlagget och den nedre gummidamaskklamman.

<«4——— Processrtor ——»p

Den 6vre
f gummiadapterringen ]
- ndr ca 3 mm oo
Hoprullat —7 \\ over kapans
silikongummist6d -’-4? ? gummidamask
1 ) )

Sensorband —

~
Sats for /
installation pa
vertikalt ror
Oversikt i genomskirning Fullstindig 6versikt av monteringen

Figur 47  Kapor med distanshéllare
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5.11 Sakerhetsproblem med felaktig installation av
sensorhuvud

Om du inte foljer instruktionerna i manualen kan det leda till att
flodesmatningen inte blir optimal eller i vissa fall till att flocdesmataren
skadas. Hur sakerheten paverkas beror dock pa platsen.

Vanlig placering certifierade passiva sonarmatare pa vanliga platser
(ingen explosiv gas) har praktiskt taget inga satt da felaktig installation
av sensorhuvudet kan orsaka sakerhetsrisker for personalen (brand
eller elektrisk stét) pa grund av de laga spanningarna, strbmmen och
kraften som gar fran sandaren till sensorhuvudet.

Farlig placering certifierade passiva sonarmatare pa farliga platser
(klass | Div 2 eller ATEX-zon 2 — dar det finns majlighet till explosiva
gasblandningar) har sensorhuvudsakerhet (nar det galler explosioner)
som beror avatt IP55-klassningen bibehalls for héljet (av typ
clamshell), att kortslutningar undviks fran sensorbandet till réret, och
(sarskilt for ATEX-zon 2) att man ser till att sensorhuvudet jordas
(t.ex. genom jordledningen i kabeln till sindaren som i sin tur maste
vara ordentligt jordad). En felaktig installation som aventyrar nagon av
dessa tre punkter utgor en sakerhetsrisk pa farliga platser. Dessa kan
inkludera:

e Felaktig dimensionering av sensorhuvudets holje (av typ
clamshell) for réret (observera att gummiadaptrar for att
anpassa ett ror till ett verdimensionerat skal ar forbjudna for
ATEX-zon 2 och inte rekommenderas for klass | Div 2)

e Felaktig lasning av sensorhuvudets héljeshalvor (inklusive att
oavsiktliga foremal, t.ex. navelkabeln till bandet, fastnar mellan
tatningarna).

o Felaktig fastsattning och/eller dragavlastning av
kabelanslutningen pa hdljet (sa att lackage kan uppsta vid
anslutningen)

e Underlatenhet att korrekt forbereda rorytan eller att orientera
bandet sa att bandet kortsluter till roret.
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6.1 Forberedelse

Fore installation av sandaren, kontrollera att den ar klassad for det
omréade dar den ska installeras. Overvag tillganglig strémforsérjning,
omgivande temperatur, om det ar ett riskomrade (explosiva gaser)
eller en vanlig plats, samt om den ska vagg- eller rormonteras. Om
markningarna pa den erhallna sandaren inte ar i enlighet med
forhallandena i det omrade dar den maste vara installerad, kontakta
kundsupport.

Forutom varningarna och forsiktighetsuppmaningarna i detta avsnitt
(avsnitt 6), se ocksa de generella sékerhetsriktlinjerna (General Safety
Guidelines) i avsnitt 3.

6.1.1 Sandarens elkraftbehov

Vaxelstromsversionen av sandaren kan hantera en matningsspanning
pa 100 — 240 volt AC, 50/60 Hz, och kraver en stromforsorjning pa
25 watt.

Likstromsversionen av sandaren kan hantera en matningsspanning pa
18 — 36 volt DC, och behdver en stromforsorjning pa 25 watt.

Se sakringsmarkningen i sandaren, eller bilaga A ang.
sakringsklassningar for matningsstrom.

Byt bara ut sédkringar mot den sakringstyp som anges pa markningen
inuti sédndaren.

VARNING

Risk for elektrisk stot. Koppla alltid bort strémkallan innan
sakringar tas bort. Underlatenhet att aviagsna stromkallan kan

leda till personskada eller dodsfall.

VARNING
Modifiera inte sindarens kapa genom att gora fler hal eller

urklipp. Detta gor utrustningens sakerhetsklassning ogiltig.

6.1.2 Installationer i riskomrade

e Sandare och sensorhuvuden markta for klass |, division 2 kan
endast installeras pa platser som ar klass I, division 2 eller riskfria
(vanliga platser). Konsultera National Electric Code eller Canadian
Electric Code ang. mdjlig auktorisering for installering pa
nordamerikanska (icke-ATEX) platser med klass |, zon 2.
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Sandare och sensorhuvuden markta for ATEX-klass I, zon 2 kan
endast installeras pa platser som ar ATEX-klass |, zon 2 eller
riskfria (vanliga platser).

For installation i riskomraden maste bade sensorhuvudet och
sandaren ha samma godkannanden for riskomrade. Detta galler
aven om bara en av de tva delarna ska installeras i ett riskomrade.

VARNING

EXPLOSIONSRISK - Installation av utrustning i riskomraden
maste efterleva den tillampliga kontrollritningen for de sarskilda
modellnumren. Se kontrollritningar i denna handboks bilaga
(for division 2) eller kapitlet SONAR PROCESS MONITORING
SYSTEM SUPPLEMENT FOR ATEX ZONE 2 SAFETY
(KOMPLEMENT TILL SONARSYSTEMETS
PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR ATEX ZON 2
SAKERHET) (for ATEX zon 2).

VARNING

EXPLOSIONSRISK — Koppla inte bort utrustningen savida inte
stromforsorjningen har tagits bort eller man vet att omradet ar
fritt fran explosiva gaser.

VARNING

Nar explosiva gaser kan forekomma far sandarens dorr bara
oppnas for att anvdnda knappsatsen eller aterstallningsknappen.
Inforskaffa tillstand for virmealstrande arbete, och se till att inga
explosiva gaser finns, innan du utféor ndgon annan atgard.

VARNING

EXPLOSIONSRISK — Utbyte av komponenter kan goéra
lampligheten for riskomraden ogiltig.

VARNING

Explosionsrisk - Lat bli att avlagsna eller byta ut sakringar
savida inte stromfoérsorjningen har kopplats bort, eller man vet
att omradet ar fritt fran antidndliga koncentrationer av brannbara
gaser eller angor.

> B> BB B P

Avertissement

Risque d’explosion — Couper le courant ou s’assurer que
I’emplacement est désigné non dangereux avant de replacer les
fusibles.
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6.1.2.1

6.1.3
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VARNING

Explosionsrisk - Reparation och utbyte av inviandig
kabeldragning, kretskort eller komponenter pa kretskort far bara
utforas med anvandning av fabriksgodkianda
utbyteskomponenter och procedurer. Obehériga reparationer
kan forsamra lampligheten for division 2.

Avertissement

Risque d’explosion — La substitution de composants peut rendre
ce matériel inacceptable pour les emplacements de Classe i,
Division 2

VARNING

Explosionsrisk — Koppla inte bort fran stromférsorjningen
medan kretsen har strom, savida inte man vet att omradet ar fritt
fran antandliga koncentrationer av brannbara gaser eller angor.

Avertissement

Risque d’explosion — Avant de déconnecter I’équipement,
couper le courant ou s’assurer que ’emplacement est désigné
non dangereux.

> BB P

Europeisk zon 2-klassad utrustning

Kapitlet SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET) tillhandahaller ytterligare information for
installationer i ATEX klass |, zon 2.

Sandarens miljomassiga forutsattningar
Se bilaga A for sdndarens miljomassiga forutsattningar.

For ATEX klass |, zon 2-markt utrustning galler en aning annorlunda
miljobegransningar. Se kapitlet SONAR PROCESS MONITORING
SYSTEM SUPPLEMENT FOR ATEX ZONE 2 SAFETY fér mer
information.
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6.2 Anvisningar for sandarens montering

Sandaren ar utrustad med en installationssats for behallare
(ytmonterad vagg eller platta). En valbar rér-installationssats finns
ocksa tillganglig.

Den maximala langden for sladden fran sensorhuvud till sindare ar
114 meter.

Valj en installationsplats som tillater latt och saker atkomst till
sandaren. Se till att den lokala omgivningstempereraturens intervall ar
inom arbetstemperaturens granser for sandaren. Undvik platser med
extrem vibration och platser som utsatts for extrema
vattenférhallanden (t.ex. direkt slangspolning). Beakta tillgang till
stromforsorjning och relaterade installationskrav enl. paragraf 6.3.3,
Installering av sandarens elektriska kraftkabel.

6.2.1 Montering av behallare

Sandaren ar ansluten till behallaren eller plattan med tillhandahallna
Ya tum (M-6) fastanordningar genom plattans fyra monteringsfotter pa
sandaren. Monteringsdimensionerna illustreras i féljande figur.

. . . [279.40]
Dimensioner i tum [mm] 11.00
3 €3 - ] ) T
e 8 41 ] o 3 o b
[341.63] [330.20] [ [361.29]
13.45 13.00 14.92
— - o
e ) 1L 1 i ® 0 |®4]
) 3 = ﬂ—bfi N=dm,
’142521 4x[7:§?4:| T~ 4x[41' ;6]
[??Péga] [é %79_ 27 [350_ 30] sLoT SLOT§ - G
. [203.20] [53.40]
8.00 2.10
Figur 1 Behallarmonteringens hdlménster
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6.2.2

Roérmontering

Den valfria rormonteringssatsen ar konstruerad for att mojliggora
montering av sdndarmontaget pa ror upp till 254 mm i diameter och pa
I-balkar med likvardig storlek. Satsen bestar av tva monteringsskenor,
tva bandklammor, och fastanordningar. (Ytterligare langder pa
klammor kan laggas till for ror och I-balkar med storre diameter.
Vanligen kontakta Er lokala distributor eller kundsupport for mer
information.)

i '-.:;I'
’.q o T
(1] | |
bl |
n |
1 |
¥, ) .-"I.-
- i
8. -
- o
- ]
.-:,- -
Figur 2 Stolpmonteringssats

Satt fast monteringsskenorna pa plattans monteringsfétter med
anvandande av de 1/4-20 x 3/4” skruvar och lasmuttrar som foljer med
skenorna. Dra bandklammorna genom skarorna i monteringsskenorna
sa som visas. Linda klamman runt réret, mata bandet genom
klamman och dra at. Overflédigt bandmaterial kan tas bort om sa
onskas.
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6.3 Anslutningar for sandarsladd
Foljande figur illustrerar de grundlaggande anslutningarna for
stromforsorjning och signal for sandare med inkopplingsbara
kopplingsplintar.
Det rekommenderade vridmomentet for kontaktskruvarna ar 0,5 till
0,6 Nm.

Det rekommenderade vridmomentet for de skruvar som faster
kopplingsplintarna pa foten ar 0,4 till 0,5 Nm.

100-240V
AC FUSEIS
E50382.05
LITTELFUSE
215.500, 5x20
0.54, 250 v

Anviéndar In/Ut-anslutningar Sensor In/Ut- Sensorhuvudets Stromforsorjnin
anslutningar lysdiod for gsanslutningar
stromavbrott
Figur 3 Strémférsérjning och signalsammankopplingar
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6.3.1

Kabelingang till sdndarens kapa

Sladdar for stromforsorjning, sensorsignal och in/ut-signal kommer in i
sandarens kapa genom kabelpackboxar. Kabelpackboxarna erbjuder
ocksa slack for sladdarna. Se alltid till att de ar helt atdragna. Foljande
figur illustrerar var varje sladdpackbox har monterats.

Anvindar In/Ut-hal
for sladdens
packbox

Packboxhél for sladd frén Packboxhal for strommatningssladd
sensorhuvud till sindare

Figur 4 Packboxhalen for kabel i séndarens kapa

Obs! Fér vanliga platser savél som for riskabla platser maste de fyra
skruvarna for kapans tétning pa séndarkéapan vara ordentligt atdragna
for att garantera en ordentlig tétning, alla kabelingangar kréver
kabelpackboxar, och varje eventuellt hal fér oanvénda kabelpackboxar
maste vara tétat med de packningsférsedda hélpluggar som kom med
séndaren. Pa séndare installerade i klass | division 2-omraden maste
kabelpackboxar klassade for NEMA 4X (lagsta gradering) anvéndas.
Pa liknande séatt maste kabelpackboxar vara ATEX-certifierade och
atminstone IP55 i ATEX-zon 2. Se kapitlet SONAR PROCESS
MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT FOR ATEX ZONE 2
SAFETY for ytterligare information och krav.

VARNING

Sandarens kapskruvar maste vara ordentligt atdragna och NEMA

4X-klassade kabel-packboxar maste anvdndas i appliceringar fér

klass | division 2. Underlatenhet att gora sa ar en overtradelse av
certifieringen for klass I division 2.

VARNING

Sandarens kapskruvar maste vara ordentligt atdragna och kabel-

packboxar for ATEX med IP55-klassificering maste anvédndas i

appliceringar for ATEX klass | zon 2. Underlatenhet att géra sa ar
en overtradelse av certifieringen féor ATEX klass | zon 2.

Narhelst metallkabel-packboxar anvands i riskomraden, anvand alltid
jordningsmarken, och anslut traden fran dessa marken till en av de
kontakter som ar markta “SHD” pa kopplingsplintarna. Detta jordar
blottade packboxar pa metallkablar.
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6.3.2

20832-01-SV Rev 07

Sandarutmatning, sensor och sensorhuvudsanslutningar

Foljande figur visar layouten pa sandarens kontaktremskort.
Detta kort ar delat i tre sektioner.

Kopplingsplintarna i sektion nr. 1 ar fér sandarens utmatningar. Dessa
signaler anvander inte certifierade som brandsakra faltledningar.

Kopplingsplintarna i sektion nr. 2 ar fér externa sensor-insignaler
(tryck och temperatur). For ATEX-klass |, zon 2-klassad sandare av
modell TB8-xx-xx-xx-03, ska dessa behandlas som brandsakra
faltledningar.

Kopplingsplintarna i sektion nr. 3 ar for sladdens granssnitt mot
sensorhuvudet. Denna bestar av 12 tvinnade par ledare plus en
kabelaterledning (skarmning). For ATEX-klass |, zon 2-klassad

sandare av modell TB8-xx-xx-xx-03, ska dessa behandlas som

brandsakra faltledningar.

Det rekommenderade vridmomentet for kontaktskruvarna ar 0,5 till
0,6 Nm.

Det rekommenderade vridmomentet for de skruvar som faster
kopplingsplintarna pa foten ar 0,4 till 0,5 Nm.

Avsnitt nr. 3

Avsnitt nr. 1 Avsnitt nr. 2
_A

Figur 5 Kontaktpanelens layout

Det finns en gron trad med en gul remsa fast pa en gangad pinne pa
fotplattan. Den fria anden av denna trad ar avskalad och maste sitta
pa kontaktstift J4-1. J4-1 ar kontakten langst till vanster pa den storsta
kontaktpluggen (pluggen nere till hoger i figur 5) och ar markt “S” pa
en gul bakgrund. Detta ar en 6verflodig elektrisk anslutning till
skyddsjord for de kontakter som ar markta “SHD”, och ska anvandas
for att ansluta kabelavskarmningar, kabelaterledningar och
jordningsmarkta tradar fran metallkabel-packboxar, sa som
specificeras pa annat hall i denna handbok.
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6.3.2.1 Sandarens utgangsanslutningar (Sektion nr. 1)

Av anvandare tillhandahallen En datautgangskabel som tillhandahalls
anvandarenav storlek AWG 22 till AWG 16 (0,326 mm? till 1,31 mm?)
satts pa plats via en kabel-packbox i halet langst bort till vanster pa
sandarens kapa, och ansluts till de tillampliga anslutningspunkterna
pa kopplingsplinten. Halet ar storleksanpassat for en 3/4 tum NPT-
eller M25-kabel-packbox som passar (27 mm. halet).

VARNING
For appliceringar i klass I, division 2 dr effektingang och
inmatningar/utmatningar inte certifierade som brandsékra och
maste installeras i enlighet med kraven for nationella elektriska
foreskrifter (National Electrical Code).

VARNING
For appliceringar i klass |, zon 2 ar effektingang och

A inmatningar/utmatningar inte certifierade som brandsékra och
maste installeras i enlighet med EN60079-14. Se kapitlet SONAR

PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT FOR ATEX
ZONE 2 SAFETY for ytterligare information och krav.

Foljande figur visar en narbild av sandarens utgangskontakter
(Sektion nr. 1 pa kontaktpanelen) med deras funktioner listade i
féljande tabell. Dessa utmatningar kan anslutas efter lamplighet, for
att tilldta kommunikation mellan sdndaren och annan utrustning.

Det rekommenderade vridmomentet for kontaktskruvarna ar 0,5 till
0,6 Nm.

Det rekommenderade vridmomentet for de skruvar som faster
kopplingsplintarna pa foten ar 0,4 till 0,5 Nm.

Valbara Foundation
Fieldbus™ —kontakter

~PPrPoEERBEL
LT TN

Figur 6 Séndarens utmatningskontakter
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Kontakt- T Kommentar
benamning yp
) . Internt (sjalv) eller externt (slinga) driven,
CURT 4-20 mA nr. 1 utmatning klarar HART-kommunikation
CUR 2 4-20 mA nr. 2 utmatning Internt (sjalv) eller externt (slinga) driven
PULS Pulsutgang Halvledarrela slutning
ALARM rarmutmatning =09 /| Hatviedarrelé siutning
ag signal
RS-485 eller 232 digital MODBUS-kommunikation pa de enheter som
COMM X :
utmatning har detta alternativ
Grund Digital Valbara Foundation Fieldbus™ —kontakter
SHD - Skarmningsanslutningar

20832-01-SV Rev 07

Tabell 1 Férteckning 6ver sédndarsignal-utmatningar
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6.3.2.2

6.3.2.3

Sandarens ingangsanslutningar (Sektion nr. 2)

| en del fall anvands en omvandlarsignal for tryck eller temperatur som
inmatning till sandaren (anvands for narvarande inte for VF-100-
system). Dessa kontakter visas i féljande figurer.

Omvandlarna maste vara 2-tradiga slingdrivna 4-20 mA
stromoverféringar. De 2 tradarna maste vara “flytande” (dvs.inte jord-
refererande) av sakerhetsskal och darfor att de drivs med +/-12V fran
sandaren.

et

Figur 7 Sénda;ens s.énsorkontakter

Nar de anvands utfors placeringen av de individuella sensorerna som
en del av sandarplaceringen i sin helhet, enligt redovisningarna i
denna handbok.

Det rekommenderade vridmomentet for kontaktskruvarna ar 0,5 till
0,6 Nm.

Det rekommenderade vridmomentet for de skruvar som faster
kopplingsplintarna pa foten ar 0,4 till 0,5 Nm.

For ATEX-klass |, zon 2-klassad sandare av modell TB8-xx-xx-xx-03,
ska dessa behandlas som brandsakra faltledningar.

Anslutningar fran sandarhuvud till sandarkabel (Sektion nr. 3)

Sladden fran sensor till sindare anvands for att Overfora sensordata
och information mellan sandaren och sensorhuvudet, och
tillhandahaller elektrisk kraft till elektroniken monterad i sensorns
kapa.

Obs! Alla mantlade kablar och ATEX omantlade kablar har en
anslutning for jordledning. Denna jordningsledning ar ansluten till
nagon av SHD-kontakterna i sektion nr. 3 pa kontaktpanelen som
visas i figur 5.

Sladden fran sensorhuvud till sandare ar utrustad med en kontakt
monterad pa sensorhuvudets ande. Sandarens ande ar kapad till
onskad langd och terminerad vid installationen.
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Anslutningen vid sensorhuvudets kabelande ar en av tva kontakter
med liknande utseende, men med markbart olika storlek. De tva
kontakttyperna ar inte forvaxlingsbara. Den sladd som levereras med
det passiva sonarsystemet ska ha en kontakt som matchar den pa
sensorhuvudet.

Sladden fran sensorhuvud till sindare kan antingen laggas i
kabeltrummor eller i ranna i enlighet med lokal praxis.

Sensorhuvud-andens sladdfaste - Nar sladden val har dragits, satt i
kontakten pa sensorsladdens ande i den métande kontakten pa
sensorns kapa. Passa in nyckelsparet pa sensorkontakten och las pa
plats. Dragavlasta kabeln genom att fasta den till ett handtag pa
sensorkapan, ett ror, eller annan struktur sa att ingen kraft paverkar
sensorkontakten.

Sandarandens sladdfaste — Obs! Varje tradpar kan ev. bara vara
numrerat pa den vita trdden. Noggrannhet bor iakttas for att
sakerstalla att den svarta onumrerade ledaren forblir matchad med
dess numrerade vita ledare.

A\

FORSIKTIGHET

Se till att varje numrerad vit ledare och dess motsvarande svarta
ledare forblir som ett par, for att sakerstélla korrekt funktion hos
mataren.

A\

VARNING

Fér appliceringar i klass |, division 2 maste SLADDEN FRAN
SENSORHUVUDET TILL SANDAREN installeras i enlighet med
kraven for nationella elektriska foreskrifter (National Electrical
Code).

A\

VARNING

Fér appliceringar i ATEX-klass |, zon 2 maste SLADDEN FRAN
SENSORHUVUDET TILL SANDAREN installeras i enlighet med
EN60079-14 for brandsédkra stromkretsar. Oavsett om det giller
mantlad eller omantlad kabel maste kabelns packbox vara ATEX-
certifierad och IP55. Se kapitlet SONAR PROCESS MONITORING
SYSTEM SUPPLEMENT FOR ATEX ZONE 2 SAFETY for mer
information och krav.

6.3.2.3.1 Installering av omantlad kabel

Ta bort 25 — 30 cm. av det yttre hdljet fran kabelns sédndarande.

Ta bort dverfoliet, forsiktigt sa att inte aterledningen skadas, och
blottlagg de 12 numrerade ledarparen. Skala av 8 mm. av isoleringen
fran varje ledare. Vrid ihop varje ledarpar. Det kan vara till hjalp att
satta pa tradnummermarkorer pa vart och ett av de 12 ledarparen for
underlattad identifiering.

20832-01-SV Rev 07
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Installera packboxmutter och packbox pa sladden, och satt in i
mittenhalet i sdndarladans botten. Dra at packboxmuttern pa sladdens
Overdrag.

Foljande figur visar den del av kontaktpanelen dar sensorhuvudet ar
anslutet. Varje par kopplingsplintar (med 2 kontakter) &r numrerat for
att matcha de numrerade tradar som finns i sensorhuvudets sladd.
Dessutom ar fargerna pa varje trad i vart och ett av de 12 paren
uppmarkta pa kontaktpanelen, BLK = svart och WHT = vit. Satt in en
8 mm. avskalad del av varje trad i motsvarande plats pa
kopplingsplinten och dra at lasskruven, och se till att inte skruva at pa
tradens isolering. Det rekommenderade vridmomentet for
kontaktskruvarna ar 0,5 till 0,6 Nm. Traden for den heltackande
kabelskdrmningen kan fastas pa nagon av de fyra SHD-kontakterna
pa detta block.

Nar alla tradarna har monterats, bunta ihop dem med hjalp av en
bindrem. Detta hjalper med att halla dem separerade fran andra tradar
i sdndarladan.

,_JL_JJ,_L_JJ__JL__*;T* CITERAT

= |"

Figur 8 Séndare med inkopplingsbara kopplingsplintar
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Foljande tabell listar sladdens anslutningsstift for sladdar forsedda
med den NEMA 4X-klassade kontakten som visas nedan.

Tradpar Sandar- Funktion STIFTNUMMER FOR
nr. kontakt nr. ENSORHUVUDS
ANSLUTNING

1 Wht/Blk 1 Sensor nr. 1 ingang 1 - Wht 13 - Blk
2 Wht/Blk 2 Sensor nr. 2 ingang 2 - Wht 14 - Blk
3 Wht/Blk 3 Sensor nr. 3 ingang 3 - Wht 15 - Blk
4 Wht/Blk 4 Sensor nr. 4 ingang 4 - Wht 16 - Blk
5 Wht/Blk 5 Sensor nr. 5 ingang 5 - Wht 17 - Blk
6 Wht/Blk 6 Sensor nr. 6 ingang 6 - Wht 18 - Blk
7 Wht/Blk 7 Sensor nr. 7 ingang 7 - Wht 19 - Blk
8 Wht/Blk 8 Sensor nr. 8 ingang 8 - Wht 20 - Blk
9 Wht/Blk 9 Reserv — oanvand -—- -—-
10 Wht/Blk 10 ‘é‘f&“é‘\’/? 5 _Rggfgs"'li é(‘;ég) / 12-Wht | 24— Bk
11 Wht/Blk 11 Wht (vit) — -12 V' / Blk (svart) — Jord | 9 — Wht 21 -Blk
12 Wht/Blk 12 Wht (vit) — ‘+12 V' / Blk (svart) — Jord | 10 — Wht 22 - Blk

Tabell 2 Sladd fran sensor till sédndare, kontaktsanslutningar med NEMA 4X-kontakt

L F A [ R | A T S T

a -
\.'!.0000'099

e e o o o o0 o o (§
jt!l!!thtecf-'

.‘S & 3 277'

12]!01 | il

Figur 9 NEMA 4X-klassad kontakt
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Foljande tabell listar sladdens anslutningsstift for sladdar forsedda
med den |IP-65-klassade kontakten som visas nedan.

Tradpar Sandar- Funktion STIFTNUMMER FOR
nr. kontakt nr. ENSORHUVUDS
ANSLUTNING
1 Wht/Blk 1 Sensor nr. 1 ingang 15 - Blk 16 — Wht
2 Wht/Blk 2 Sensor nr. 2 ingang 13 — Blk 14 — Wht
3 Wht/Blk 3 Sensor nr. 3 ingang 11 - Blk 12 — Wht
4 Wht/Blk 4 Sensor nr. 4 ingang 9 — Blk 10 — Wht
5 Wht/Blk 5 Sensor nr. 5 ingang 7 — Blk 8 — Wht
6 Wht/Blk 6 Sensor nr. 6 ingang 5 - BIk 6 — Wht
7 Wht/Blk 7 Sensor nr. 7 ingang 3 - BIk 4 — Wht
8 Wht/Blk 8 Sensor nr. 8 ingang 1-Blk 2 — Wht
9 Wht/Blk 9 Reserv — oanvand -—- -—-
10 Wht/Blk 10 \é\ﬁ‘t(g‘\’/i;) 5 _Rggfgs"'li é(‘gég)/ 23-Wht | 24-BIk
11 Wht/Blk 11 Wht (vit) — -12 V' / Blk (svart) — Jord | 19 - Wht 20 - Blk
12 Wht/Blk 12 Wht (vit) — ‘+12 V' / Blk (svart) — Jord | 17 - Wht 18 - Blk
Tabell 3  Sladd fran sensor till séndare, kontaktsanslutningar med IP-65-kontakt
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Figur 10

IP-65-klassad anslutning
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6.3.2.3.2 Installering av mantlad kabel

For de installationer som ska anvanda mantlad kabel mellan
sensorhuvudet och sandaren, installera artikelnr. 20448-01
styvningsplatta for sandarkapa (levereras med den mantlade kabeln) i
sandarkapan. Se till att plattan satts pa plats med den bdjda kanten
uppat, och placerad vand mot sdndarkapans framsida.
Styvningsplattan halls pa plats av kabel-packboxens anslutningar.

L
Sindarlada
Styvningsplatta for
mantlad kabel
Figur 11 Installering av styvningsplatta fér mantlad kabel

Mantlad kabel levereras med lamplig anslutning for-installerad pa
sladden och forberedd for installation i sandaren. Installering av
mantlad kabel liknar installeringen av den omantlade, med undantag
for foljande.

e Kapa sladden till 6nskad langd (om sa behévs) med hjalp av en
bagfil for att sdga genom mantlingen, och ta bort cirka 36 cm. av
ytterhdljet fran sdndarens ande av sladden.

e Kapa mantlingen 35 mm. fran ytterhdljet genom att anvanda en
Roto-Split® (eller likvardig) mantelsax. Vrid av mantlingen fran
sladden.

Figur 12 Borttagande av kabelns mantling

e Satt pa den mantlade kabelns kontakt genom att forst dra
kontakten 6ver kabeln. Enligt féljande bild; skruva pa
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ingangskomponenten for hand pa kontaktens képa, och skruva
darefter slutligen fast i 1-1/2 varv med hjalp av 1-5/8 tums
skiftnycklar. Skruva pa for hand och skruva darefter slutligen fast
kompressionsmuttern pa kontaktens kapa 1 varv med hjalp av
1-5/8 tums skiftnycklar. Kapa av och ta bort innerkabelns ytterhdlje
cirka 19 mm fran ingdngskomponentens ande. Ta bort folien,
avlagsna plastfolien och fillern fran innerkabelns ytterholje. Tvinna
varje ledarpar for att halla ihop dem.

Kompressionsmutter \ : .

Ingéngskomponent

Kabelns ytterholje

12 tvinnade par
plus aterledning

Mantlad
kabel
Lasmutter
Anslutningsképa o ' Anslutning for
Tatningsbric jordledning
Figur 13 Anslutning fér mantlad kabel monterad

e Installera tatningsbrickan pa kontaktmontagets ingdngskomponent.
Satt in sladden och ingangskomponenten i mittersta halet i
sandarladan (styvningsplattan ar férinstallerad.) Montera
anslutningen for jordledning och skruva fast kontaktmontaget med
lasmuttern. Anslut jordledningen fran till en tillganglig SHD-kontakt
pa kopplingsplintens sektion nr. 3. Skala av och installera de
individuella ledarna och aterledningen enligt
installationsanvisningarna for omantlad kabel.

Anslutningstrddar Anslutning for jordledning

Lasmutter

Styvningsplatta
Tétningsbricka
Anslutningsképa
Figur 14 Installering av mantlad kabel
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6.3.3 Installering av sandarens elektriska kraftkabel

Halet langst at hoger i botten pa sandarladan anvands for att féra in
elektrisk kraft till sindarladan. Halet ar storleksanpassat for en 3/4 tum
NPT (M25).

Systeminstallationen ska inkludera en markt och pa lampligt satt
klassad omkopplare eller strombrytare mycket nara sandaren och
lattatkomlig for operatéren. Omkopplarens funktion ar att erbjuda en
saker metod for att bryta stromtillforseln till sandaren. Sandaren far
inte installeras i ett lage som gor det svart att anvanda omkopplaren
eller strombrytaren.
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6.3.3.1

Vaxelstromsdrivet passivt sonarsystem

Vaxelstromsversionen av det passiva sonarsystemet accepterar en
stromforsorjning pa 100 — 240 VAC, 50/60 Hz. Det behdvs elkablar
som ar minst AWG 18 och hogst AWG 10 (0,82 mm? till 5,26 mm?)
med en jordledare.

A\

VARNING

Anvand alltid en stromlos sdkerhetsjordning. Underlatenhet att
anvanda en stromlos sakerhetsjordning kan leda till
personskada eller dodsfall.

A\

VARNING

For tillampningar i klass |, division 2 maste stromingang och
inmatningar/utmatningar vara installerade i enlighet med kraven
i nationella elektriska foreskrifter (National Electrical Code).

A\

FORSIKTIGHET

Anvand alltid en stromlos sakerhetsjordning ansluten till
jordkontakten pa stromforsorjningens kopplingsplint.
Underlatenhet att gora detta skulle kunna leda till dalig
systemfunktion.

20832-01-SV Rev 07

Mata elektriska stromfoérsdrjningstradar genom inpassningen. Enligt
foljande bild, anslut jordledningen (grén) till jordningskontakten (L),
het (svart - U.S.A,, brun - Eur) till L (+) kontakten, och neutral
(vit—U.S.A,, bla — Eur) till N (-) kontakten.

Det rekommenderade vridmomentet for kontaktskruvarna ar 0,5 till

0,6 Nm.

100-240 v
AC FUSE IS
E50382-05
LITTELFUSE
215500, 5x20 [
1

0.5A, 250V

Ingang (+)

=)

Jordning

Neutral (-)

Figur 15 Anslutningar fér sdndarens véxelstrémsmatning
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6.3.3.2 Likstromsdrivet passivt sonarsystem

All spanning inom intervallet 18 — 36 VDC kan appliceras pa
likstromsversionen av det passiva sonarsystemet. Det behdvs elkablar
som ar minst AWG 18 och hogst AWG 10 (0,82 mm? till 5,26 mm?)
med en jordledare.

VARNING

For installationer i klass I, division 2 kravs en stromlos
A sakerhetsjord ansluten till jordningskontakten pa
stromforsorjningens kopplingsplint, och effektingang och
inmatningar/utmatningar maste installeras i enlighet med kraven
for nationella elektriska foreskrifter (National Electrical Code).

FORSIKTIGHET

Anvand alltid en stromlds sdkerhetsjordning ansluten till

jordkontakten pa stromforsorjningens kopplingsplint.

Underlatenhet att gora detta skulle kunna leda till dalig
systemfunktion.

18-36V ===
DCFUSEIS
E50382-10
LITTELFUSE
21501.6, 5x20
1.6A, 250V

Ingang (+)
Jordning ( Jr—)
Neutral (-)
Figur 16 Anslutning fér sdndarens likstrémsmatning

Mata elektriska stromforsorjningstradar genom inpassningen. Enligt
foregaende bild, anslut jordledningen till jordningskontakten (L), DC+
till L (+) kontakten och DC- till N (-) kontakten.

Det rekommenderade vridmomentet for kontaktskruvarna ar 0,5 till
0,6 Nm.
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6.3.4 Etikett for sensorkalibrering

Sensorbandet levereras med fyra bifogade etiketter. Etiketten listar
sensorbandets artikelnummer, serienummer, tillverkningsdatum och
tre kalibreringsfaktorer. Denna information kommer att matas in till
sandaren under installningen.

Om det inte gjorts tidigare, satt pa sensorbandsmontagets etikett pa
sandarkapans insida (den andra etiketten gar pa sensorhuvudets
atkomstplatta).

Sensorbandets montage
Delnr.: 00000-00« ]
Serienummer: 0000000
Datumbeteckning: 00000
Kalibreringsinformation:

CO: 00,0000

C1: 00,0000

C2: 00,0000

H

Figur 17 Etikett for sensorkalibrering
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6.4
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Sakerhetsproblem med felaktig installation av sandare

De huvudsakliga sakerhetsproblemen vid felaktig installation med
sandaren pa vanlig plats (inga explosiva gaser eller damm) ar problem
som aventyrar IP55-klassningen for sandarens hdlje, eller problem
som involverar felaktig kabeldragning av terminalerna. Dessa problem
kan Oka risken for elektrisk stot eller brand. Observera att
kabeldragningen alltid ska utféras med strommen AV.

Felaktig kabeldragning kan inkludera:

Otillrackligt sékrade ledningar som kan lossna fran sina poler.
Ldsa ledningar kan kortsluta andra ledningar eller poler.
Sakrade ledningar med alltfér mycket isolering borttagen sa att
den nakna ledningen exponeras bortom terminalerna. Detta
Okar risken for elektrisk kontakt med personal eller 16sa
ledningar.

Sakrade ledningar installerade i fel terminaler. Man maste vara
noga med att undvika detta. Beroende pa felkopplingen kan
resultatet vara allt fran ett sakert men tillfalligt icke-funktionellt
tillstand till ett osakert tillstand och/eller permanent skada pa
kretsen.

Ledningsmatt eller antal ledningar eller typ av ledningar som
satts in i en terminal och som ligger utanfor terminalens
nominella varden. Observera att det inte rekommenderas att
satta in flera ledningar i terminaler, men nar terminalens
dimensioner tilldter det maste man vara extra noga med att se
till att alla ledningar ar ordentligt sakrade.

Applicering av spanningar eller strommar som ar hogre an vad
som ar tillatet enligt den har handboken.

Att inte forsakra sig om att skyddsjordsterminalen ar korrekt
kopplad till jordpotentialen.

Avvikelser fran IP55-klassningen for sandarholjet kan inkludera:

Underlatenhet att skydda sandaren fran nederbdrd och damm
VARJE gang hdljets lock 6ppnas (och underlatenhet att snabbt
rengdra det och torka ur det ordentligt — med strommen
AVSTANGD - om det nagonsin blir férorenat inuti trots férsok
till skydd).

Underlatenhet att stinga hdljets lock ordentligt.

Tilldta att frammande féremal fastnar i packningstatningarna pa
hdljets lock eller att dessa tatningar skadas.

Underlatenhet att anvanda kabelgenomféringar med lamplig
klassificering (inklusive IP-klassificeringar for att bibehalla IP55-
klassificeringen for sandarhdljet) som ar konstruerade for
kabeldiametern och kabelgenomfdéringshalets diameter och
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som ar korrekt installerade med alla sina korrekta
tatningskomponenter.

Underlatenhet att anvanda lampliga halpluggar for att tata
oanvanda kabelgenomféringshal. Sandaren levereras t.ex. med
en ljust fargad plasthalplugg som bibehaller IP-klassningen om
den anvands i ett hal som inte ar upptaget av en
kabel/forbindelse i den permanenta installationen. Den
levereras ocksa med réda (for att uppmarksamma att de inte ar
avsedda att anvandas permanent) tillfalliga halpluggar i de tva
halen som ar avsedda for stromanslutningarna till séndaren och
for kabeln som gar ut till sensorhuvudet. Dessa roda
provisoriska pluggar har ingen |IP-klassning och forvantas
kasseras och inte anvandas i den permanenta installationen.

Ytterligare sdkerhetsfragor som galler for farliga platser

Forutom problemen med felaktig installation for vanlig plats ovan, som
ocksa kan Oka explosionsrisken pa farliga platser, ska du observera
féljande ytterligare sakerhetsproblem vid felaktig installation.

Certifieringen av utrustningen maste vara tillamplig pa den
faktiska installationsplatsen.

Den passiva sonarmataren for vanliga platser FAR INTE
ANVANDAS pa NAGON farlig plats dar explosiva gaser eller
damm kan férekomma.

Den passiva sonarmataren for USA/Kanada klass |, Div 2 kan
ocksa anvandas i USA/Kanada klass 1 zon 2 (enligt NEC och
CEC elektriska foreskrifter), men kan inte anvandas i klass Il
(explosivt damm) eller klass |, Div 1, eller i de europeiska
zonerna 2, 1, 0, 20, 21 eller 22, eller i USA/Kanada zon 1 eller
zon 0, inte heller for gaser dar dess T4A (120C) topptemperatur
ar for hog for de explosiva gasernas termiska
explosionstrosklar, inte heller utanfor det definierade omradet
for omgivningstemperaturer (se bilaga A), inte heller i miljéer
dar IP55 inte racker till for att halla den inre elektroniken torr
(t.ex. inte nar nedsankning ar en majlighet).

Den passiva sonarmataren for ATEX-zon 2 KAN pa liknande
satt INTE ANVANDAS i ATEX-zonerna 1, 0, 20, 21, 22 eller i
USA/Kanada Klass | zoner 2, 1, 0 och inte heller i USA/Kanada
Klass | divisioner 1 eller 2, inte heller i USA/Kanada Klass Il
och inte heller med gaser i gasgrupp IIC, inte heller for gaser
dar dess T4 (135C) topptemperaturklassning ar for hog for de
termiska explosionstrdsklarna for de explosiva gaserna, inte
heller utanfor det definierade intervallet for
omgivningstemperaturer (se bilaga A), inte heller i miljder dar
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IP55 inte racker till for att halla den inre elektroniken torr (t.ex.
inte nar nedsankning ar en majlighet).

Dessutom ska bade sandaren och sensorhuvudet ha
kompatibla certifieringsmarkningar, och kabeln (och dess
kabelgenomféringar och kontaktdon) som anvands mellan dem
ska vara den som tillhandahalls av CiDRA och som har
godkants for den typen av certifierat system.
ATEX-certifierade kabelforskruvningar ska anvandas med den
passiva sonarsandaren for ATEX-zon 2 enligt kapitlet SONAR
PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT FOR
ATEX ZONE 2 SAFETY (TILLAGG TILL SONAR-
PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR SAKERHET |
ATEX-ZON 2).

Andra risker pa farliga platser:

Pa farliga platser ska sandarlocket sakras med de fyra
skruvarna istallet for sparrarna. Det ger bade en robustare
tatning och gér det mindre troligt att holjet dppnas oavsiktligt
eller av obehorig personal. Det finns ocksa majligheter att sakra
locket med ett hanglas om sa 6nskas.

Att kablar/ledningar som gar in i sandaren inte installeras och
avlastas pa ratt satt. Felaktig orientering och stéd for
kablar/ledningar fran dragning och vridning kan orsaka fel pa
tatningarna vid kabelgenomféringarna, kan resultera i
spanningar pa ledningarna vid terminalerna eller kan deformera
holjets botten pa ett satt som aventyrar lockets tatning. Korrekt
anvandning av den valfria forstarkningsplattan i sandarens
botten kan vara till hjalp.

Overskridande av den maximala kabellangd som &r tillaten for
farliga platser (se tillampliga kontrollritningar). Observera att
den energi som lagras i kabelns induktans och kapacitans utgor
en explosionsrisk som okar med langre kabellangder.

Att inte folja den kontrollritning som galler for
platsen/certifieringen (t.ex. nar det galler lamplighet och
begransningar for anvandning av vissa I/O-signaler fran kunden
pa den farliga platsen)

Att inte jorda exponerade metallskruvar och armering av armerade
kablar (sarskilt ett ATEX-problem)

Explosionsrisk vid gnidning av icke-metalliska héljen med en ofuktad
trasa pa grund av statisk elektrisk laddning (sarskilt ett ATEX-
problem). Observera att &ven gnistor fran elektrostatiska
urladdningar kan orsaka en explosion.

Att utféra installations- eller underhallsarbete eller anvanda de
diagnostiska Ethernet- eller USB-minneskortsgranssnitten pa
utrustning pa en farlig plats utan att forst anvanda en gassensor for
att verifiera att det inte finns nagra explosiva gaser i omradet.
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Observera att detta ar standardsakerhetspolicy pa valskoétta
industrianlaggningar.
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71 Inledning

Foljande avsnitt i denna handbok presenterar sandarens layout och
menyer i det passiva sonarsystemet.

Kapitlet SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET) tillhandahaller ytterligare information for
installationer i ATEX klass |, zon 2.

7.2 Sandarlayout
De foljande sidorna illustrerar de passiva sonarsystemsandarna.

L LCD-skérm
Navigeringsknappar

Lysdiod for
larmlége
Serieport USB-port
Lysdiod for EXIT-knapp
systemdrift
BACK-knapp
Ethernetport
ENTER-knapp
Foundation Sékringar
Fieldbus™ —
kontakter
(valbara)
Aterstillningsknapp - ~ Ingangskontakter
Esozos for sensorhuvud
Utmatningskontakter
Ingéngskontakter

Kontakter for
elstrom

for extern sensor

Figur 1 Séndarlayout
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7.3 Definitioner av sandarens utmatningar

Foljande bilder visar ett diagram 6ver kontaktpanelens utmatningsdel.
Sandarens utmatningar ar anslutna for att erbjuda kommunikation
mellan sandaren och annan utrustning.

Valbara Foundation
Fieldbus™ —kontakter

Figur 2 Séndarens utmatningskontakter
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7.3.1

7.3.1.1

7.3.2

20833-01-SV Rev 06

COMM

Detta anger anslutningspunkten for seriell digital kommunikation.
Antingen RS232- eller RS485-kommunikation stdds med hastigheter
installbara mellan 2.400 och 115.200 baud (8 bitar, ingen paritet,

1 stopp-bit). Kommunikationstypen (RS232/485) saval som baud-
hastigheten kan stallas in pa frontpanelens knappsats sa som listas
i ett senare avsnitt i handboken.

RS-485 ar en halv duplex tva-tradig typ for multi-dropp.

Obs! Om periodiskt aterkommande kommunikationsproblem med
RS-485 iakttas, kan det bli nédvandigt att satta buss-termineringar pa
120 Ohm pa de yttersta anderna av bussen, mellan COM+ och
COM-. Om sa behovs, folj basta tillvagagangssatt vid val av resistor
och palitlig anslutning till bussen.

Obs! RS-232/485 ar inte tillgangligt om Foundation Fieldbus-
kommunikation anvands.

VARNING

EXPLOSIONSRISK - Installering av buss-termineringsresistorn
fysiskt inuti denna inkapsling ar en 6vertradelse av

klassificeringar for riskomrade avseende sindare for passiv
sonarmatare.

MODBUS

COMM-anslutning tjanstgor ocksa som en anslutningspunkt for
MODBUS-kommunikation. Den passiva sonarmatarens sandare
stéder bade MODBUS ASCII- och MODBUS RTU-formaten. Se
kapitlet ur denna manual som heter Use of Modbus® Protocol with
Passive Sonar Meter Transmitters (Anvandning av Modbus® Protokoll
med Passiva Sonarsandare).

Obs! MODBUS ar inte tillgangligt om Foundation Fieldbus™ -
kommunikation anvands.

PULS

Puls-utmatning ar en isolerad utmatning med halvledaromkopplare
och slutar-typ som forekommer mellan P+ och P- narhelst de
forutsattningar ar uppfyllda som bestams av installningarna for puls-
utmatning inuti sandaren. Den maximalt paférda spanningen mellan
P+ och lokal jordning och P- och lokal jordning ska vara inom
intervallet +30V / -10V. Belastningsstrommen ska vara hogst 100 mA.
Typisk tid for pasattning ar 1 msek. Typisk tid for avstangning ar

0,1 msek. Se foljande figur och exempel.
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Out+

! py .
. \c o P | L~
e ,: Till rdknarens
- @ ingéngar
Strom- ) >
Forsorjning
R1
> _J
Out-
Figur 3 Strémslutare fér pulsomkopplare

For storleksanpassning av R1 se foljande exempel.

Stromfoérsoérjning = 24 V
Valj ett varde for R1 s& att strémmen inte 6verskrider 100 mA
R1=24V /100 mA =240 Q
R1 bor darfér vara storre an 240 Q sa att strommen inte
overskrider 100 mA

Obs: Rekommenderad minsta svangningspuls ar 1 msek. Vid

installningen for 0,5 msek pulsbredd kommer spanningen tvarsover
halvledarrelaet att bli ungefar 50 % av stromfoérsorjningens spanning.

7.3.3 LARM

Larm-utmatningen bestar av en elektriskt isolerad omkopplar-slutning,
och férekommer mellan AL+ och AL- narhelst de granser som
specificerats i sandarens larminstallning ar uppfyllda. Dessa granser
kan andras eller inaktiveras via den lokala knappsatsen och
visningsskarmen. Den maximalt paférda spanningen mellan AL+ och
lokal jordning och AL- och lokal jordning ska vara inom intervallet
+30V / -10V. Belastningsstrommen ska vara hogst 100 mA.

‘EXIT’-knappen anvands for att rensa larmen under arbetslage.

(r—b AL+ (HD

b !
L—» AL-(LOW)

Figur 4 Strémslutare for larm

1
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7.3.3.1 Externa larmkretsar:
Foljande ar ett kretsexempel nar lasten ar maximalt 100 mA.

Last
N
‘ /\|J\
AL+HD) 4 +
C) Likstromsforsorjning
30 V (Max)
AL- (LOW) T -
Figur 5 Exempel pé larmkretsdiagram med en last pa hégst 100 mA

Foljande dr ett kretsexempel nér lasten &r storre &n 100 mA.

\ Larm
/\|/\ |

Externt reld Stromforsorjning

. a nMnm :

‘ i > |

! i Likstromsforsorjning
ALHHL O e g <+>3o V (Max)
AL- (LOW) T -
Figur 6 Exempel pé larmkretsdiagram med en last stérre &n 100 mA
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7.3.4

7.3.5

7.3.5.1

+12v ()

+10v _()

CUR1 (Primar 4-20 mA utmatning)

Dessa kontakter anvands for anslutning till den primara 4-20 mA
utmatningen fran sandaren. Sandaren kan konfigureras sa att en
extern forsorjning kan anvandas for driften (dvs. slingans strém pa
4-20 mA drivs externt) eller sa att sdndaren sjalv driver slingan (intern
stromforsorjning). En kombination av traddragning for stromférsorjning
och interna program-installiningar sakerstaller att utmatningen pa
4-20 mA kommer att fungera korrekt. Foljande figurer visar korrekt
traddragning for intern och extern stromférsorjning.
Programkonfigurationen maste vara installd sa att den matchar de
externa tradférbindelserna for korrekt funktion av denna utmatning.
Den primara utmatningen pa 4-20 mA ar den enda utmatning pa

4-20 mA som stddjer HART-kommunikation.

CUR2 (sekundar 4-20 mA utmatning)

Dessa kontakter anvands for anslutning till den sekundara 4-20 mA
utmatningen fran sandaren. Liksom med den primara ledningen for
4-20 mA, kan sandaren konfigureras sa att en extern férsorjning kan
anvandas for driften eller sa att sdndaren sjalv driver slingan. En
kombination av traddragning for stromforsorjning och interna program-
installningar sakerstaller att utmatningen pa 4-20 mA kommer att
fungera korrekt. Programkonfigurationen maste vara installd sa att
den matchar de externa tradférbindelserna for korrekt funktion av
denna utmatning.

Internt stromsatt 4-20 mA sling-konfigurering

Anslutningarna for ett 4-20 mA granssnitt konfigurerat som “Internt
stromsatt” visas har nedan. Det hdgsta vardet pa RL ar 500 Ohm.
Spanningen tvarsdver RL maste matas differentiellt. V-inT —
anslutningen ar kopplad till en —10 V referens internt i sandaren, och
far inte vara ansluten till jord i anlaggningens styrsystem.

<---n r----% Anldggningens styrsystem

— =
o CEXT

4-20 mA
drivenhet

+

n
a.—‘
c
-
sA1OIT3A
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2 § R. Maitning av
—_ INT e § differential
ol (o - %(
) Anslut inte
Sandare N Lo ~ Ry till jord
Figur 7 Internt (séndare) stromsatt 4-20 mA-slinga
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7.3.5.2 Externt stromsatt 4-20 mA sling-konfigurering

Anslutningarna for ett 4-20 mA granssnitt konfigurerat som “Externt
stromsatt” visas har nedan. Det hdgsta vardet pa Vexr ska véljas sa
att den hogsta paférda spanningen mellan Vexr och lokal jordning och
lout och lokal jordning ar inom intervallet +30V / -10V, och strommen
begransad till 100 mA. Det hogsta vardet pa RL bestams av foljande
ekvation:

RL max = (Vext — 8,35) / (0,022)

Som exempel, med Vexr = 24 VDC:
RL Max = (24-8,35) / (0,022) = 711 Ohm
| den externt stromsatta konfigureringen ar 4-20 mA-granssnittet
kapacitivt isolerat fran resten av sandarens elektronik, forutsatt att de
paférda spanningarna ar mellan +30 V och -30 V.

€«---- ~---- Anldggningens styrsystem
4-20 mA S i
i — < L L
c — s | | +
fur B
QO ‘out @ R, { O Vex
2 Vinr [T Q(L: S : ’ -
 e— . ' '
Séndare ____i i____
Figur 8 Externt strémsatt 4-20 mA-slinga
7.3.6 SHD
De tre SHD- (skarmnings) kontakterna bor bara anvandas for jordning
av skarmningar av eventuella utgangsledningar, som anslutningar till
CUR 1 eller CUR2. Dessa bor inte anvandas for skarmningar av
SENSOR 1 eller 2, eller for kabelskarmning mellan sensorhuvud och
sandare. Bara skarmningstradens ena ande ska anslutas, for att
eliminera skarmstrommar.
7.3.7 Fieldbus

Valbar kommunikation via Foundation Fieldbus finns tillganglig pa
sandare med passiva sonarmatare. Se kapitlet ur denna manual som
heter USE OF FOUNDATION FIELDBUS® AND PROFIBUS PA
PROTOCOL WITH PASSIVE SONAR PROCESS FLOW
MONITORING SYSTEMS (ANVANDNING AV FOUNDATION
FIELDBUS®- OCH PROFIBUS PA-PROTOKOLL MED PASSIVA
SONAR-PROCESSFLODESOVERVAKNINGSSYSTEM).
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7.4

Definitioner av sandarens utmatningar

Berakningarna av gasvolym / andelen tomrum anvander inmatningar
av tryck och temperatur. Dessa inmatningar kan géras genom
anvandning av omformare for tryck och temperatur, eller alternativt
kan ett antaget varde for tryck och temperatur matas in i sandaren
under dess installning. Obs! Dessa insignaler till sensorn anvands inte
for VF-100 eller HD-VF-100 matardrift.

Tva sandar-kopplingsplintar (visas nedan) tillhandahalls for tryck- och
temperatur-omformare.

Figur 9 Séndarens sensorkontakter

SENSOR 1 & 2 — Anvands i vissa installationer for insignaler fran
anvandarens egna sling-drivna 4—20 mA tryck- eller
temperatursandare, som den passiva sonarsystemsandaren forsorjer
med nominellt +/-12 V. De elektriska anslutningarna hos sandare for
tryck eller temperatur maste vara isolerade fran jord ("flytande").

Vid anvandning i installationer i riskomrade, se till att folja de
traddragningsanvisningar som finns i kontrollritningarna for det
passiva sonarsystemets sandare, saval som kontroliritningarna
for de tryck- eller temperatursandare som ar klassade for
riskomrade. Kontroliritningarna for klass |, division 2 passiva
sonarmatar-sandare finns i en bilaga i denna handbok.
Kontrollritningarna for ATEX-klass |, zon 2 passiva sonarsystem-
sandare finns i avsnitten 13.17 och 13.18 under kapitlet SONAR
PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT FOR ATEX
ZONE 2 SAFETY. Observera att vissa riskomrades-klassade
modeller av passiv sonarsystem-sandare anser att detta
granssnitt har brandsakra faltledningar med enhetsparametrar,
och att vissa andra modeller av passiv sonarsystemsandare
klassade for riskomrade inte anser att detta granssnitt har
brandséakra féaltledningar.

20833-01-SV Rev 06 Sidan 7-10



7.5

Keypad (knappsats)

De knappsats-kontroller som anvands for att stalla in och komma at
anvandarens inmatningsskarmar illustreras i féljande bild.

Figur 10

® POWER

ALARM

D A D
<o)
v

Séndarens tangentbord pa frontpanelen

Det passiva sonarsystemets skarm har 2 olika lagen: driftslaget, dar
de uppmatta parametrarna visas, och menylaget, dar olika
systemparametrar kan stallas in. Knappsatsen har olika funktioner i
vart och ett av dessa lagen. | nedanstaende tabell visas vilken
funktion varje knapp pa knappsatsen har, beroende pa skarmbildens
lage. Regler for forflyttning pa menyn baseras pa foljande tabell.

20833-01-SV Rev 06

L Menylage ]
Knapp Driftslage — — Dialogruta
Navigering Redigering
Upp Starta Andra aktuellt varde . ,
A menylaget Byt menypost vid markdrens position Lamna dialog
Ned Starta Andra aktuellt varde . :
Y menylaget Byt menypost vid markdrens position Lamna dialog
Vinster Starta" Ej tillampligt And.r..a markoérens Lamna dialog
menylaget position
Hoger Starta L Andra markoérens . .
> menylaget Ej tillampligt position Lamna dialog
AVSLUTA Rensar larm Ldmna menyn Ladmna menyn Lamna dialog
Starta uvudmonyn aller | AvSiua
BACKSTEG N A redigeringslaget utan Lamna dialog
menylaget backa en niva i AN
- att spara andringar
menytradet
Starta Andra menyniva ﬁatisilu;?in slaget och
ENTER ) eller starta genngsiag Lamna dialog
menylaget L spara det aktuella
redigering L
vardet
Tabell 1 Knappsatsfunktioner i drifts- och menyldgen
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7.6

7.6.1

7.6.1.1

Systemet

Sandarskarm

Sandarens skarm fungerar i tva olika lagen: ett driftslage och ett
menylage. Dessa tva lagen forklaras i de foljande avsnitten.

Driftslage

Sandarens skarm visar status for det passiva sonarmatar-systemet.
Nagra typiska skarm-meddelanden och deras tolkningar foljer.

Systemstart

Sandaren visar igangsattningens fortskridande medan den laddar in
fast programvara i systemets olika delar, och Ethernet IP-adressen for
sandaren allt eftersom den satter igang. Nar systemstarten ar klar
toms bildskarmen och sedan boérjar matningar att visas. Full
systemstart diskuteras i avsnitt 10.

startar

Revisioner av fast
programvara, i
laddningsordning:
I: Grénssnitt

F: FPGA

D: DSP

P: Forforst

A: USB eller
Alchemy

S: Softing eller
Fieldbus

Ethernet IP-
Uppstart >>>>>>>>>>>>> 010 001 009 134 4| adress
" D 01.02.10 P 01.00.14 VF / 7] Lége och
hjértslag
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Figur 11 Uppstartskdrm

Om interna konfigureringsparametrar andras pa menyskarmarna efter
att menyn har lamnats, kommer skarmen att rensas och visa ‘Startup
>>>>’ -skarmen. Detta anger att systemet startar om med de nya
parametrarna och bdrjar gora matningar. Flddesmatningar kommer att
visas nar startproceduren ar genomford.
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7.6.1.2 Anvandning av sandarens bildskarm

| arbetslage ar visningsskarmen uppdelad i tre sarskilda delar.
Skarmens storsta del upptas av en 2-raders matvardesvisning, enligt
illustrationen nedan. Skarmens nederdel visar status och
konfigureringsinformation.

\") Flodeshastighet
v e 214,85 gallm
9 g
T
“ 1o 19345 gal <=
T
Statusrad SSSSSSSSSSSSSSSSSSSS  QQQQQQQAQAQAQAQA MMMM ECWEA
Figur 12 Anvéndning av sdndarens bildskdrm
7.6.1.2.1 Line 1/Line 2 (rad 1/ rad 2)

Endera raden kan bli konfigurerad sa att den visar nagot av de varden
som listas nedan.

Varde Enheter
Flodeshastighet (1) Anvandarvalbar lista 6ver varden
Gasvolymdel@ Procent (%)
Ljudhastighet® Fot per sekund (fps) eller meter per sekund (mps)
Tom Raden ar tom
Totalisator(") Anvandarvalbar lista Gver varden

(1) inte tillganglig pa matare med endast GVF (gasvolymdel)
(2) inte tillganglig pa matare med endast VF (volymdel)
Tabell 2 Vérden pa rad 1 och rad 2

20833-01-SV Rev 06 Sidan 7-13



7.6.1.2.2 Statusrad

Koden for information pa den statusrad som visas i figur 12 defineras

enligt foljande:

ID | Tecken Beskrivning Vérden
S 20 Statusmeddelanden Se tabell for statusmeddelanden nedan
Q 11 Kvalitetsfalt Se tabell for kvalitetsfalt-meddelande nedan
M 4 Lage Se tabell for arbetslages-meddelande nedan
E 1 Ethernet. . E — Ethernet-aktivitet forekommer
kommunikation
H — Hart-meddelande mottaget
M — MODBUS-kommunikation
M (omkastad) — MODBUS i skrivlage
C 1 Annan kommunikation | F — Fieldbus
F (omkastad) — Fieldbus i skriviage
S - Seriell aktivitet
Tom — Ingen aktivitet
. W — Skrivskydd eller
W 1 Skrivskydd [tom] — Ej skrivskyddad
Handelselogg I — Handelselogg uppdaterad eller [tom] — Ingen
E 1 . .
uppdaterad andring av handelseloggen sedan senaste kontroll
A 1 Aktivitet |/-\ (Cykelférandringar anger aktivitet)
Tabell 3 Statusradsbeteckning

e Statusmeddelanden - ‘S’:

Ett antal statusmeddelanden kan visas i det 20 tecken langa faltet for
statusmeddelanden. De ar enligt foljande:

Statusmeddelande

Beskrivning

INITIALISERINGSLAGE

DSP inhamtar data for att berdkna ett matvarde

VF INITIALISERINGSLAGE

DSP inhamtar data for att berdkna ett flodes-méatvarde

UNDER MIN VF-KVALITET

Kvaliteten pa uppmatta sensordata ar under
konfigurerat minimum foér en matning av virvlande flode

GVF-INITIALISERINGSLAGE

DSP inhamtar data for att berdkna ett GVF-matvarde

OGILTIGA SOS-DATA

DSP inhamtar data for att berdkna ett SOS-méatvarde

UNDER MIN SS-KVALITET

Kvaliteten pa uppmatta sensordata ar under
konfigurerat minimum for en GVF-matning

UNDER MIN-KVALITET

Kvaliteten pa uppmatta sensordata ar under
konfigurerat minimum for VF och SOS-matning

SENSOROVERBELASTNING

DSP indikerar att sensorer ar dverbelastade

DSP-FEL - n

Ett fel pa DSP-kommunikationen intraffade

Tabell 4
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e Kvalitetsmeddelanden (Quality Messages) ‘Q’:

Kvalitetsfaltet ar ett diagnosfalt som kan anvandas for att se vissa
kvalitetsvarden i sandaren. Fabrikens forinstallning ar inget. Om fler
an en kvalitet ar vald kommer sandaren att kretsa genom var och en.
Alternativen for visning ar volymetriskt flode, tryck och temperatur

(om de anvands), bandtemperatur och en 3-nivas kvalitetsmatt. Falten
i 3-nivaer representerar en R6d/Gul/Grén installning for kvaliteten hos

utmatningsdata. Den gula kvaliteten ar det bundna vardet dar data
kan anses vara giltiga, men inte helt pélitiga. Rott indikerar
oanvandbart, och gront indikerar en bra uppmatning.

Kvalitetsmeddelande | Beskrivning
C g , Kvalitetsmattet hos matningen ar mellan —1 och +1; +1 ar
VF -1 till +1 . ..
den mest robusta matningen systemet kan gora
C A , Kvalitetsmattet hos matningen ar mellan —1 och +1; +1 ar
SOS “1 till +1 o ,
den mest robusta matningen systemet kan goéra
" Kvalitetsmattet ar under den minsta kvalitetsfaktor som
ROD S » . .
angetts till sandaren, eller mataren ar i startlage
Kvalitetsmattet anger att matningen ar anvandbar, men
GUL . ol
inte mycket palitlig
GRON Kvalitetsmattet anger att matningen ar mycket palitlig
SPL Ljudtryckets niva genomsnittlig
B Bandtemperatur (°C)
T Processtemperatur (antingen fran avlagsen sensor eller
inprogrammerad i systemet, °C) (om den anvands)
P Processtemperatur (antingen fran avlagsen sensor eller
inprogrammerad i systemet, Psia) (om den anvands)
Tabell 5 Definitioner av kvalitetsmeddelanden

e Driftlages-meddelanden (Operating Mode Messages) — ‘M’:

Det fyra tecken langa lagesfaltet anvands for att visa systemets
arbetslage. Deras definitioner ar enligt féljande:

Lagesmeddelande Beskrivning

‘IDL’ Vilolage / Stopplage
‘RAW Overféring av radata
‘SNG’ Utfor en enstaka matning
‘VF’ Gar i VF-lage

‘GVF’ Gar i GVF-lage

‘STR’ Gar i strommande lage
[tom] Méater VF och GVF

Tabell 6
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7.6.1.3

e Ethernet (E):
Anger en aktiv Ethernet-anslutning till sandaren.

e Kommunikation (Communications):

En symbol har anger kommunikationsaktivitet med sandaren. Inga
mottagna seriella meddelanden under 10 sekunder kommer att rensa
aktivitetsindikatorn.

H — Hart-meddelande mottaget

M — MODBUS-kommunikation (omkastad M indikerar skriviage)
F - Fieldbus kommunikation (omkastad F indikerar skrivliage)

S - Seriell aktivitet

Tom — Ingen aktivitet

e Skrivskydd (Write Protect, W):

Indikerar att konfigurationsférandringar inte kan géras pa sandaren.
Skrivskyddet kan aktiveras och av-aktiveras via menyn, HART eller
MODBUS. Férinstaliningen ar FRAN (OFF).

e Uppdatering av handelselogg (Event Log Update, !):

En falleringshandelse har sparats i handelseloggen, atkomlig fran
frontpanelens meny. Blank (Tom) innebar ingen andring av
handelseloggen sedan senaste atkomst.

e Aktivitet (Activity, /-\l):
Indikatorn kommer att kretsa under normal systemdrift
Bildskarmsexempel

Foljande figur visar ett bildskarmsexempel nar systemet ar i drift och
detekterar en flodeshastighet som ar under systemets troskelvardes-
installning for lagsta flode. Som kan ses, en <Min-indikering ges pa
raden for volymetriskt flodde, och det visade totaliseringsvardet pa rad
2 kommer inte att 6ka. Dessutom kommer ett statusmeddelande att
ange systemtillstandet.

‘r < Min gal/min
o, 19345 gal

/

Figur 13 Flédeshastigheten &ar ldgre &n minsta konfiguration

20833-01-SV Rev 06

Foljande figur visar skarmen nar systemet samlar in data for att
berakna ett matvarde. ‘------ ‘indikerar att systemet inte kan genomféra
en matning, eller att en intern parameter blev andrad, vilket har gjort
att systemet startat om.
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7.6.2

\"

- ===e== gal/min
o 19345 gal

VF INITIALISERINGSLAGE /

Figur 14 Initialiseringslége

| foljande skarm gor systemet en matning. GVF-avlasningen ar
2,016 % innesluten luft. FIddeshastigheten ar pa 3 531,42 liter
(932,7 gallons) per minut. Kvalitetsmatningen applicerad pa matning
(SQ) av ljudhastighetens (GVF) ar 0,72.

Ty . 2 016 %
v 9327 gal/m

SQ 72
Figur 15 VF/GVF-skdrm

Menylage

Detta driftslage tillater anvandaren att justera olika installningar pa den
passiva sonarmatarens sandare, saval som att utféra flera olika
diagnostiska prov. Menysystemet ar installt i ett tradformat, med sju
toppniva-kategorier (illustrerade i fetstil nedan), som var och en kan
ha upp till tva nivaer av undermenyer. Menystrukturen for varje
produkt visas i tabellerna pa féljande sidor.
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BAS-KONFIG

SENSOR SERIAL-NR.

RORSTORLEK ID/vagg
Storlek/ Sch
OD/vagg

FLYTANDE EGENSKAPER

Densitet

Viskositet (Pa s)
KALIBRERING Cco

C1

Cc2
FLODES-RIKTNING  Framat

Bakat
SATT DATUM/TID MM/DD/AR TT:MM:SS
SATT
DATUMFORMAT US / Euro/1SO 8601

Tabell 7

20833-01-SV Rev 06

UTMATN.KONFIG
4-20 mA CH 1 Utmatningsval
Stromforsorjnings-val
Lag grans
Hog grans
Utanfor intervallet
Utanfor
stromintervallet
4mA trimning
20 mA trimning
Utmatningsval
Stromforsorjnings-val
Lag grans
Hog grans
Utanfor intervallet
Utanfor
stromintervallet
4mA trimning
20 mA trimning
Multiplicerare
Bredd (ms)

4-20 mA CH 2

PULS

Lagpass

Utmatningsval
LARMKONTROLL

VARNING

Kritiskt

Manuell avstangning

LARMVARNINGSTROSKEL

Fléde Min/Max
LARMKRIT. TROSKEL
Fléde Min/Max

DAMPNINGSFILTER

Tillstand

Tidskonst. (S)
FLODESBRUSFILTER

Tillstand

Magnitud
FLODESSPIKFILTER

Tillstand

Ingen flédesléangd

Langd
FLODESSPIKFILTER AVANCERAD

Upprékning

Nedrékning

Procent (%)

Procent langd
ODEFINIERAT VARDE

INMATN.KONFIG

SENSOR NR. 1 Enheter ETHERNET IP-adress
Skala (per mA) Subnéatmask
Forskjutning (mA) FRONTPANELS SERIE
Baud-hastighet
SENSOR NR. 2 Enheter INTERN SERIE Konfig
Skala (per mA) Baud-hastighet
Forskjutning (mA) Databitar
Paritet
ANPASSA Stoppbitar
SKARM Rad 1 HART Inledningar
Rad 2 Resp. inledningar
Kontrast Univ Cmd Resp
Avsokningsadress
SENSORINSTALLNING  Tillstand Hitta apparatarm
MODBUS Lage
FLODESENHETER Volym Adress
Tid ASCII Timeout
Anvandar-vol etikett
Anvandar-vol bas ATERSTALL KOMM
Anvéandar-vol skala
Anvandartids-etikett DIAGNOSTIK
Anvandartidsbas SENSORKONTROLL

Anvéandartids-skala

FLODESKAPNINGSINTERVALL

KOMMUNIKATION

4-20 mA TEST
FORSTARKNING

Autoset Gain (stall in
forstarkning automatiskt)
Kontrollera/ stéll in
forstarkning

Lag grans Test Gain (testa forstarkning)
Hog grans SJALVTEST RAM-Test
DPRAM-Test
TOTALISATOR Enheter -SI—?NGENTBORDSTE
Lagpass Aktivera RENSA HISTORIK
Lagpass MONITORERA Huvudnyckel
Multiplicerare System
Aterstallning Sensor
PULSTEST
SKRIVSKYDDSLAGE LARMTEST
INFO

REVIDERINGAR
DIAGNOSTIK
KONFIGURERING
HANDELSELOGG
SENSOR MAX/MIN

Meny-diagram for volymetriskt fibde i passivt sonarsystem Programversion 04.10.XX
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Tabell 8
20833-01-SV Rev 06

BAS-KONFIG UTMATN.KONFIG
SENSOR SERIAL-NR. 4-20 mA CH 1 Utmatningsval
Stromfoérsorjnings-
val
RORSTORLEK ID/vagg Lag grans
Storlek/ Sch Hog grans
OD/vagg Utanfor intervallet
RORMATERIAL Utanfor
strémintervallet
FLYTANDE EGENSKAPER 4mA trimning
Densitet 20 mA trimning
SOS (ft/s) 4-20 mA CH 2 Utmatningsval
Stromforsorjnings-
val
TRYCK Lag grans
TEMPERATUR Hoég grans
TRYCKVAL Utanfor intervallet
TEMPERATURVAL Utanfor
strémintervallet
HOJD 4maA trimning
SATT DATUM/TID MM/DD/AR TT:MM:SS 20 mA trimning
SQPL-JMFORMAT US / Euro/ I1SO 8601 PULS Multiplicerare
Bredd (ms)
Lagpass
Utmatningsval
LARMKONTROLL
VARNING
Kritiskt

Manuell avstangning

LARMVARNINGSTROSKEL

GVF Min/Max
LARMKRIT. TROSKEL
GVF Min/Max

GVF-DAMPNING Tillstand

Tidskonst. (S)
GVF BRUSFILTER
Tillstand
Magnitud
GVF SPIKFILTER
Tillstand
Ingen flédesléangd
Langd
GVF SPIKFILTER ADV
Upprékning
Nedrékning
Procent (%)
Procent langd
ODEFINIERAT VARDE

INMATN.KONFIG

KOMMUNIKATION

SENSOR NR. 1 Enheter ETHERNET IP-adress
Skala (per mA) Subnatmask
Forskjutning (mA) FRONTPANELS SERIE
Baud-hastighet
SENSOR NR. 2 Enheter INTERN SERIE Konfig
Skala (per mA) Baud-hastighet
Forskjutning (mA) Databitar
Paritet
ANPASSA Stoppbitar
SKARM Rad 1 HART Inledningar
Rad 2 Resp. inledningar
Kontrast Univ Cmd Resp
Avsokningsadress
SENSORINSTALLNING  Tillstand Hitta apparatarm
MODBUS Lage
SOS ENHETER Enheter Adress
ASCII Timeout
SKRIVSKYDDSLAGE
ATERSTALL KOMM
DIAGNOSTIK
SENSORKONTROLL

4-20 mA TEST
FORSTARKNING ~ Autoset Gain (stdll in
forstarkning automatiskt)
Kontrollera/ stéll in
forstarkning

Test Gain (testa forstarkning)

SJALVTEST RAM-Test
DPRAM-Test
TANGENTBORDSTE
ST
RENSA HISTORIK
MONITORERA Huvudnyckel
System
Sensor
PULSTEST
LARMTEST
INFO
REVIDERINGAR
DIAGNOSTIK
KONFIGURERING
HANDELSELOGG

SENSOR MAX/MIN

Menydiagram fér gasvolym/andelen tomrum i passivt sonarsystem Programversion 04.10.XX
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BAS-KONFIG
SENSOR SERIAL-NR.

RORSTORLEK ID/vagg
Storlek/ Sch
OD/vagg
RORMATERIAL
FLYTANDE EGENSKAPER
Densitet
SOS (ft/s)
Viskositet (Pa-s)
TRYCK
TEMPERATUR
TRYCKVAL
TEMPERATURVAL
ALTITUD
KALIBRERING Cco
C1
Cc2
FLODES-RIKTNING  Framéat/Bakat

DRIFTSLAGE VF/GVF/VF och GVF

SATT DATUM/TID MM/DD/AA TT:MM:SS

SATT

DATUMFORMAT US / Euro / 1ISO 8601
Tabell 9

20833-01-SV Rev 06

UTMATN.KONFIG
4-20 mA CH 1 Utmatningsval
Strémforsorjnings-val
Lag grans
Hoég grans
Utanfor intervallet
Utanfor
stromintervallet
4mA trimning
20 mA trimning
Utmatningsval
Stromforsorjnings-
val
Lag grans
Hoég grans
Utanfor intervallet
Utanfor
stromintervallet
4mA trimning
20 mA trimning
Multiplicerare
Bredd (ms)
Lagpass
Utmatningsval

LARMKONTROLL

VARNING
Kritiskt

4-20 mA CH 2

PULS

Manuell avstangning

LARMVARNINGSTROSKEL

Utmatningsval
Fléde/GVF Min/Max
LARMKRIT. TROSKEL

Tillstand

Fl6de/GVF Min/Max
VF & GVF DAMPNINGSFILTER
Tillstand
Tidskonst. (S)
GVF & VF BRUSFILTER
Tillstand
Magnitud
GVF & VF SPIKFILTER
Tillstand
Ingen flédeslangd
Langd
GVF & VF SPIKFILTER ADV
Upprakning
Nedrakning
Procent (%)
Procent langd
ODEFINIERAT VARDE

INMATN.KONFIG

KOMMUNIKATION

SENSOR NR. 1 Enheter ETHERNET IP-adress
Skala (per mA) Subnéatmask
Forskjutning (mA) FRONTPANELS SERIE
Baud-hastighet
SENSORNR. 2 Enheter INTERN SERIE Konfig
Skala (per mA) Baud-hastighet
Forskjutning (mA) Databitar
Paritet
ANPASSA Stoppbitar
SKARM Rad 1 HART Inledningar
Rad 2 Resp. inledningar
Kontrast Univ Cmd Resp
Avsokningsadress
SENSORINSTALLNING  Tillstand Hitta apparatarm
MODBUS Lage
FLODESENHETER Volym Adress
Tid ASCII Timeout
Anvandar-vol etikett
Anvandar-vol bas ATERSTALL KOMM
Anvéandar-vol skala
Anvandartids-etikett DIAGNOSTIK
Anvandartidsbas SENSORKONTROLL
Anvandartids-skala 4-20 mA TEST

SOS ENHETER

Enheter

FLODESKAPNINGSINTERVALL

TOTALISATOR

SKRIVSKYDDSLAGE

Lag grans

Ho6g grans

Inmatning
Enheter

Lagpass Aktivera
Lagpass
Multiplicerare
Aterstallning

Autoset Gain (stall in
forstarkning automatiskt)
Kontrollera/ stéll in
forstarkning

Test Gain (testa forstarkning)

FORSTARKNING

SJALVTEST RAM-Test
DPRAM-Test
TANGENTBORDSTE
ST
RENSA HISTORIK
MONITORERA Huvudnyckel
System
Sensor
PULSTEST
LARMTEST
INFO
REVIDERINGAR
DIAGNOSTIK
KONFIGURERING
HANDELSELOGG

SENSOR MAX/MIN

Menydiagram fér volymetriskt flode och gasvolym/andelen tomrum i passivt sonarsystem, programversion 04.10.XX
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Nar bildskarmen ar i driftslage kommer varje nedtryckt tangent (utom
EXIT) att féra in den i menylage. | detta lage anvands knappsatsen for
att genomkorsa menytradet och for att modifiera systemparametrar i
de ovanstaende tabellerna. | menylaget ar skarmen uppdelad i fyra
informationsrader. Féljande figur visar ett exempel pa en typisk
menyskarm.

BAS'KO N F I G <«—— | Rad 1 meny till hdgsta nivan
° Rb RSTO RLE K <4— Rad 2 meny till 2a nivan
_— I DNAG G <4— 1 Rad 3 meny till 3e nivan

<«+——+ Rad 4 parametervirde /
8,362/0,194 tum ingéngsniva

Figur 16 Typisk menyskérm

De tre Oversta textraderna representerar de tre nivaerna i menyn.
Pilen som visas till vanster pa “INNER DIAM” i detta exempel visar
vilken niva i menyn som ar vald just nu. Den fjarde raden i fonstret
visar det nuvarande vardet pa menyparametern. Nar ett varde visas
pa den fjarde raden, kommer en tryckning pa ‘ENTER’ -knappen att
tillata redigering av detta varde.

Foljande figur visar ett exempel pa skdrmen under redigering av
‘INNER DIAM.’ -parametern. Vid redigering av en parameter anvands
tva olika redigeringslagen. Denna figur visar ett exempel pa redigering
av en parameter via siffror, dar varje siffra justeras var for sig. | detta
lage anvands de vanstra och hogra pilknapparna for att flytta mellan
siffror, och pilknapparna for upp och ner kommer att 6ka eller minska
siffran.

BAS-KONFIG
- RORSTORLEK
—~ INNERDIAM
8,362/0,194 tum - Rad 4 parameervinde

Figur 17 Redigering av parameter via siffror
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Foljande figur visar ett exempel pa det andra slaget av parameter-
redigering. | detta fall ar hela parametern markerad, och pilknapparna
for upp och ner kommer att kretsa mellan de tillgangliga
installningarna.

Vid redigering av en parameter kommer ‘ENTER’ -knappen att
acceptera och spara det aktuella vardet. Alternativt kommer ‘BACK’ -
knappen att aterge den aktuella parametern det varde den hade innan
redigeringen pabdrjades. ‘EXIT’ -knappen kommer ocksa att aterga till
foregaende varde (liknande ‘BACK’ -knappen) och lamna menylaget.

| menylaget kommer skarmen att aterga till driftslage och ateruppta
arbetet efter 5 minuters inaktivitet.

UTMATN.KONFIG
* 4-20mA Ch1
— STROMFORSORJNINGSVAL
INTERN

Figur 18 Redigera hel parameter

Foljande tabeller redogor for hela menytradet.
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Tabell 10 VF-séndarens menytrad, programversion 04.10.XX
Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Sensorns 0000000 Serienummer for
serienummer sensorband
ID: 0,1-100 tum
DIV (2,54-2 540 mm) Rérets innerdiameter och
99 Vigg 0 — 100 tum vaggtjocklek
(0 till 2540 mm)
Rorstorlek St_prlek/ 2..“" 36 tum storlek; Rorstorlek och rortyp
Rortyp rortyp
OD: 0,1-300 tum
ODIVA (2,54-7260mm) Rérets ytterdiameter och
99 Véagg 0 — 100 tum vaggtjocklek
(O till 2540 mm)
. Anger flytande densitet;
Fl. densitet 0-999999 forinstallt, vatten 0,997
Vatskeegens A vtande viskositot
kaper _ . nger flytande viskositet |
Viskositet ggggg e+3388t|ll Pa-sek; forinstallt, vatten
Basic Config (Bas- ’ e 8,9008¢™
konfig.) 0,0000 e-38 till
, e-38 ti .. -
CO-term 9.9999 e+38 Forsta term koefficient
Kalibrerings- 0,0000 e-38 till -
koefficienter C1-term 9.9999 e+38 Andra term koefficient
0,0000 e-38 till . -
C2-term 9.9999 e+38 Tredje term koefficient
Staller in flédesriktning
Flodes- Framat. Bakat relativt till
riktning ’ ‘flodesriktnings’-pilen pa
sensorbandet
Aktuellt datum/tid; Anm:
Satt MM/DD/AR Baserat pa format Enheten justerar inte for
datum/Tid TT:MM:SS P sommartid. Manuell
justering efter behov.
. US(MM/DD/YY) .. .
Satt EURO (DD/MM/AR) F?rnlat for datum visas
datumformat pa sandare

1IS08601(AR-MM-DD)

20833-01-SV Rev 06
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Tabell 10 (sidan 2) VF-sdndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Utmatningsval gé%izskr\]/ﬁigth%m Parameter till utmatn.
Stromforsorjnings Stromforsorjning for
val Internt, Externt 4-20 mA strém
Lag aréns Baserat pa ‘output sel’ Lagsta grans for utmatn.

99 (utmatningsval) (4 mA)
HoQ aréns Baserat pa ‘output sel’ Hogsta grans for utmatn.
99 (utmatningsval) (20 mA)
Upptradande nar matar-
4-20 mA Ch1 . avlasningen ar utanfor
& Ch2 Utanfor intervallet | Lol 220 MA, <4 mA, intervallet eller nar
4 mA . . .
mataren inte har nagon
avlasning
‘Enable’ (Aktivera) gor att
Utanfér utmatning gar till fullt (20
. Aktivera, inaktivera mA) eller lagsta (4 mA)
stromintervallet . o
nar systemet gar over
intervallen
4mA trimning 2till6 Justera 4mA utmatning
20 mA trimning 18 till 22 Justera 20 mA utmatning
Multiplicerare 0 - 999999 x”m'g‘:r!';zrare pa
Bredd (ms) .5,1,20,33,50,100 Pulsbredd

Output Config Puls Lagpass 0% till 100% Lagsta grans for avklipp

(Utmatn.konfig) Flodeshastighet,

Utmatningsval fll_z?ae”ssk;/til:tet, Parameter till utmatn.
flodeshastighet %

VARNING Fran/Till/Ekvation Aktiverar larmvarnings-
Inmatning funktion

. Fran/Till/Ekvation Aktiverar larmkritisk
Kritiskt . )
Larmkontroll Inmatning funktion
Ger utrymme fér manuell
Manuell

avstangning

Aktivera/inaktivera

eller automatisk
larmkvittering

Flédes-Min Anvandes for att stalla in
Larmvarnings- ) o minsta och hdgsta
troskel Flodes-Max 0-100 % intervall varden for ett
varningslarm
Larmkritisk Flodes-Min Anvéndes for att stalla in
tréskel F16 M 0-100 % intervall minsta och hogsta
Odes-Max varden for ett kritiskt larm
Flédes Tillstand Aktivera, inaktivera Aktivera dampning
N o . Jamnar ut utmatning pa
dampnings Tidskonstant (s) 0-600 sekunder; grund av snabba
filter forinstallt ar 3 .. P
flodesandringar
Flodesbrus- Tillstand Aktivera, inaktivera Aktivera brusfiltrering
filter Magnitud Lag, Hoég Hur mycket dampning

20833-01-SV Rev 06
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Tabell 10 (sidan 3) VF-sédndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1

Niva 2

Niva 3

Intervall

Beskrivning

Utmatn. konfig (forts.)

Flodesspik-
filter

Tillstand

Aktivera, inaktivera

Aktivera spikfiltrering

Ingen
flodeslangd

1-60

Antalet bra matningar
under initialisering innan
VF-spikfiltret slapper
igenom matningar som
‘good’ (bra)

Langd

0 - 60 avlasningar

Definierar antalet efter
varandra féljande giltiga
matningar fére visning av
flédeshastighet

Fl6desspik-
filter
avancerad

Upprakning

1-60

Antalet rakningar for att
Oka (INCREMENT)
raknaren av VF-
matningar av dalig
kvalitet nar uppmatt
VF-kvalitet ar under
minimum

Nedrakning

1-60

Antalet rakningar for att
minska (DECREMENT)
raknaren av daliga
VF-matningar av dalig
kvalitet nar uppmatt
VF-kvalitet ar under
minimum

Procent (%)

0—-100 %

Definierar procentuell
skillnad fran foregaende
matning Over intervallet
under vilken
flodeshastigheten anses
vara giltig

Procent langd

2-60

Antalet bra matningar
innan VF-spikfiltret
slapper igenom
matningar som ‘good’
(bra).

Odefinierat
varde

Dalig avlasning, noll

Anvands med Fieldbus
for att fa fram ett varde
(0) nar kvaliteten
understiger det minsta
angivna vardet
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Tabell 10 (sidan 4) VF-sdndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
PSlg, Ingen, F, C, . .
Enheter BARg, kPag Parameterinmatning
. Inmatningsintervallet
0,0000 e-38 till L
Sensor nr. 1 Skala 9,9999 e+38 per mA dividerat med mA-
intervallet
. Korrigering pa grund av
e 0,0000 e-38 till : :
Forskjutning 9.9999 +38 per mA ett |cke.-noll mA minsta
Input Config utmatning
(Inmatn.konfig)
Enheter PSlg, Ingen, F, C, BARg, Parameterinmatning
kPag
0.0000 e-38 il Inmatningsintervallet
Sensor nr. 2 Skala 9,9999 e+38 per mA dividerat med mA-

intervallet

Forskjutning

0,0000 e-38 till
9,9999 e+38 per mA

Korrigering pa grund av
ett icke-noll mA minsta
utmatning
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Tabell 10 (sidan 5) VF-sdndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Flédeshastighet, . .
Rad 1 Totalisator Parameter som visas pa
flddeshastighet %, tom | 29 1
. Flédeshastighet, . .
Display Rad 2 Totalisator Parameter som visas pa
flodeshastighet %, tom rad 2
Kontrast 35!:;3?2'% 170) Skarmens kontrast
Sensor- Tillstand Fran/Till Aktivera / inaktivera varje
installning sensor
3 = 3
Volym %az::i I%tmm, anvandare, ft", Flédesenheter
Tid d, t, m, s, anvandare Tidsenheter
Anvandar-vol . - Anpassad flédesvolym-
etikett Anvéndardefinierad etikett, 3 tecken
Anvand vol bas | gal, I, m3, ft%, igal, ft, m Basenheter for anpassad
volym-etikett
Flodes-enheter | Apyandar-vol 0,0000 e-38 till Skalfaktor pa anpassad
skala 9,9999 e+38 volymbas
Customi /:t?ll/:tr;dartlds- Anvéandardefinierad Anpassad tidsetikett
ustomize
(Anpassa) ) . Basenheter fér anpassad
Anvandartidsbas | d,t, m, s tidsetikett
Anvandartids- 0,0000 e-38 till Skalfaktor pa anpassad
skala 9,9999 e+38 tidsbas
. Under detta varde
o o
i _ Lag grans 0% till 100% kommer ‘<min flow’ att
Flédeskapnings- (3 1ill 30 ft's) visas
intervall -
Hoq aréns 0% till 100% Over detta varde kommer
99 (3 till 30 ft/s) >max flow’ att visas
3 a3 N i
Enheter gzlf' |, m®, ft*, anvandar Enheter for totalisator
Lagpass Aktivera, inaktivera Scatter tot_a Ilsatoorns
Aktivera lagpass till / fran
Totalisator o/ 4 o Flédesvarden under detta
Lagpass ?S/iiltlllgg)ofgs/; kommer inte att
anvandas for totalisator
Multiplicerare M, k, 1 Total-multiplicerare
Aterstalining Aterstall totalisatorvarde
Nar den ar aktiverad kan
Skrivskyddslage Aktivera, inaktivera inga andra parametrar

andras
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Tabell 10 (sidan 6) VF-sdndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
0.0.0.0 till
IP-adress 255 955.255 255 Nuvarande |P-adress
Ethernet 0.0.0.0 4l
Subnatmask 255 255 955 255 Nuvarande subnatmask
Fro.ntpanels Bauq- 2.400 till 115,200 Seriell baud-hastighet for
serie hastighet frontpanelens serieport
Konfig RS232 eller RS485 Seriell kommunikations-
protokolltyp
Bauq- 2,400 till 115,200 Seriell bayd-hastighet for
hastighet intern serieport
Intern seriell Databitar 8,7 Intgrn R8232/R.S485
serieport-databitar
Paritet Jamn, udda, ingen Intgrn R8232./RS485
serieport-paritet
. Intern RS232/RS485
Stoppbitar 1 eller 2 serieport-stoppbitar
. Antal inledande tecken
Inledningar 5-20 fére meddelande
(Kommunikation) Inledningar 5-20 att matcha HART-
kommunikator
. Storre protokoll-
Univ. Cmd. T
HART Rev. 5eller 6 rev!der!ng 5, eller
revidering 6
- Ej noll fér multi-dropp
Avsckningsad 0-15 anslutningar = 0 for enkel
ress .
anslutning
Nar aktiverad (‘Enabled”),
Hitta Aktivera. inaktivera far sandaren att svara pa
apparatarm ’ HART instruktionen “Find
Device’(hitta apparat)
MODBUS Lage RTU, ASCII Val av 6verforingslage
(om TILL — Adress 001-247 Val av apparat-adress
Ingen
Fieldbus) ascl 04-99 Val av ASCII Timeout
imeout
Aterstéaller
Aterstall kommunikationsportar
komm utan att omstarta
sandaren
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Tabell 10 (sidan 7) VF-sdndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
GODKAN_NA eller
Sensor- UNDERKANNA. Utfor halsokontroll pa
kontroll (indikerar vilka sensorer varje sensor
som inte klarade test)
Test av 4-20 mA Manuell testning av
4-20 mA Test utmatningar fran 4 till 4-20 mA utmatningar nr.1

Diagnostics (Diagnostik)

20 mA

och 2

Forstarkning

Autoset Gain
(stall in
forstarkning
automatiskt)

1,0; 4,65; 21,55; 98,65

Tillhandahaller auto-
justering av for-
forstarkarens installning,
baserat pa den aktuella
process-
arbetsforhallandet

Kontrollera/
stall in
forstarkning

1,0; 4,65; 21,55; 98,65

Medger manuell kontroll
och installning av for-
forstarkarens
forstarkning. Autoset
Gain (automatisk
installning av
forstarkaren) kan
asidoséatta
installningspunkten

Test Gain
(testa
forstarkning)

GODKAN_I_\IA eller
UNDERKANNA.

Testa for-forstarkare for
att avgéra om
forstarkningen faller inom
intervallet for AGC-
parametrar

RAM-Test

GODKANNA eller

System-minnestest

UNDERKANNA.
Slalvtest GODKANNA ell Mi test for dubbel
eller innestest for dubbe
DPRAM-Test | UNDERKANNA. port
Tangent- Roq lysdiod tands, V'”?.et Testa tangentbordets
indikerar att knappen ar .
bordstest ; funktion
funktionell
Rensa Aterstalining Aterstéaller datahistorik
historik
Huvudnyckel
System- Diagnostisk funktion fran
Monitorera overvakning fabrikens tekniska
rt
Sensor- stppo
overvakning
Pulstest Medger testning av puls-
utmatning
Larmtest Medger testning av larm-

utmatning
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Tabell 10 (sidan 8) VF-sédndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Tillhandahaller en lista
Revideringar Over installerad hardvara
och mjukvara
Tillhandahaller en lista
Diagnostik Over system-temp, el-
spanningar, tillstand
. Configuration Sammanstallning av
Information > : e
(Konfigurering) system-installning
Logg 6ver
Ev_gnt Log systemhandelser
(Handelse- dvs. fel .
logg) ( vs. fel, sensor dver
intervall, etc.)
Sensor Maximala och minimala
Max/Min sensorsignal-amplituder
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Tabell 11

GVF-sédndarens menytréad, programversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Ser_wsorns 0000000 Serienummer for
serienummer sensorband

ID: 0,1-100 tum
DIV (2,54-2540mm) Rorets innerdiameter och
99 Vigg 0 — 100 tum vaggtjocklek
(0 till 2540 mm)
Rorstorlek St_prlek/ 2..“" 36 tum storlek; Rorstorlek och rortyp
Rortyp rortyp
OD: 0,1-300 tum
ODIVA (2,54-7260mm) Rérets ytterdiameter och
99 Vigg 0 — 100 tum vaggtjocklek
(0 till 2540 mm)
.. . Anger rorets modulus,
Roérmaterial SST, CS, PVC, anpassad kilo-Pascal (kPa)
Anger densiteten;
Densitet 0 - 999999 forinstallt, vatten vid
25 °C och 14,7 psia
Vatskeegen-
skaper Ljudets hastighet i mediet
som ar av intresse; ft/s;
SOS (ft/s) 0-999999 forinstallt vatten vid 25 °C
och 14,7 PSla
Processtryck; PSlg,
Basic Config Tryck +/- 0-999999 BARg, A ; 9
(Bas-konfig.)
T -999 till +999C Processtemperatur; °C
emperatur )
-1766 till 1830F eller F
Medger val av fast tryck-
inmatning eller
Fast, Sensor nr. 1 eller gnvandnlng av
Tryckval inmatningar av sensor nr.
nr. 2, Protokoll
1 eller nr. 2 eller
anvandning av Modbus-
inmatning
Medger val av fast
temperatur-inmatning
eller anvandning av
Fast, Sensor nr. 1 eller ) .
Temperaturval inmatningar av sensor nr.
nr.2
1 eller nr. 2 eller
anvandning av Modbus-
inmatning
Processrorsaltitud éver /
Hojd -50,000 till +50,000 under havsniva; fot eller
meter
Satt MM/DD/AR Baserat pa format Aktuellt datum/tid; justera
datum/Tid TT:MM:SS P fér sommartid efter behov
.. US(MM/DD/YY) .. .
Satt EURO (DD/MM/AR) F?rr'r]at for datum visas
datumformat pa sandare

1IS08601(AR-MM-DD)
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Tabell 11 (sidan 2) GVF-sédndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Utmatningsval tso?n& GVF, SOS kvalitet, Parameter till utmatn.
S.tromforsorj- Internt, Externt Stromforsorj_plng_for
nings-val 4-20 mA strdmslinga
Lag aréns Baserat pa ‘output sel’ Lagsta grans for utmatn.
99 (utmatningsval) (4 mA)
HoQ aréns Baserat pa ‘output sel’ Hogsta grans for utmatn.
99 (utmatningsval) (20 mA)
Upptradande nar matar-
4-20 mA Ch1 & asni 3 5
vl Utanfor Hall, >20 mA, <4 mA, | 2vlasningen ar utanfor
. intervallet eller nar
intervallet 4 mA . . .
mataren inte har nagon
avlasning
‘Enable’ (Aktivera) gor att
Utanfér utmatning gar till fullt
. Aktivera, inaktivera (20 mA) eller lagsta
stromintervallet = .
(4 mA) nar systemet gar
Over intervallen
4mA trimning 21ill6 Justera 4mA utmatning
20 mA trimning | 18 till 22 Justera 20 mA utmatning
Multiplicerare | 0 - 999999 Multiplicerare pa
utmatning
Output Config Puls Bredd (ms) .5,1,20,33,50,100 Pulsbredd
(Utmatn.konfig) Lagpass 0 % till 100 % Lagsta grans for avklipp
Utmatningsval | GVF, SOS, SOS-kvalitet | Parameter till utmatn.
VARNING Fran/Tl_II/ Ekvation Aktlvgrar larmvarnings-
Inmatning funktion
Kritiskt 0 % till 100 % Fran/Till/ | Aktiverar larmkritisk
Larmkontroll Ekvation Inmatning funktion
Ger utrymme fér manuell
Manuell

avstangning

Aktivera/inaktivera

eller automatisk
larmkvittering

Anvandes for att stalla in

. GVF Min 0-100% av intervall : ..
Larmvarnings Fran/Till/ Ekvation minsta och hGgsta
troskel Inmatnin varden for ett

GVF Max 9 varningslarm
- : 0-100% av intervall Anvandes for att stalla in
GVF M ; . . ..
Lgrmkntlsk n Fran/Till/ Ekvation minsta och hogsta
troskel . . .. ”
GVF Max Inmatning varden for ett kritiskt larm
Tillstand Aktivera, inaktivera Aktivera dampning

GVF- dampning

Tidskonstant

(s)

0-600 sekunder;
forinstallt ar 3

Jamnar ut utmatning pa
grund av snabba
flodesandringar

GVF-brusfilter

Tillstand

Aktivera, inaktivera

Aktivera brusfiltrering

Magnitud

Lag, Hog

Hur mycket dampning
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Tabell 11 (sidan 3)GVF-sdndarens menytrad, programversion 04.10.XX

Niva 1

Niva 2

Niva 3

Intervall

Beskrivning

Utmatn. konfig (forts.)

GVF Spikfilter

Tillstand

Aktivera, inaktivera

Aktivera spikfiltrering

Ingen GVF-
langd

1-60

Antalet bra matningar
under initialisering innan
GVF-spikfiltret slapper
igenom matningar som
‘good’

Langd

0 - 60 avlasningar

Definierar antalet efter
varandra féljande giltiga
matningar fére visning av
flédeshastighet

GVF Spikfilter
avancemang

Upprakning

1-60

Antalet rakningar for att
Oka (INCREMENT) GVF
raknaren av matningar
med dalig kvalitet nar
uppmatt GVF-kvalitet ar
under minimum

Nedrakning

1-60

Antalet rakningar for att
minska (DECREMENT)
raknaren for GVF-
matningar av dalig
kvalitet GVF nar uppmatt
GVF-kvalitet ar under
minimum

Procent (%)

0-100 %

Definierar procentuell
skillnad fran féregaende
matning Over intervallet
under vilken
flodeshastigheten anses
vara giltig

Procent langd

2-60

Antalet bra matningar
innan GVF-spikfiltret
slapper igenom
matningar som bra.

Odefinierat
varde

Dalig avlasning, noll

Anvands med Fieldbus
for att fa fram ett varde
(0) nar kvaliteten
understiger det minsta
angivna vardet
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Tabell 11 (sidan 4) GVF-sédndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Enheter PSlg, Ingen, F, C, BARg, Parameterinmatning
kPag
0.0000 e-38 ill Inmatningsintervallet
Sensor nr. 1 Skala 9,9999 e+38 per mA dividerat med mA-
intervallet
. Korrigering pa grund av
e 0,0000 e-38 till : :
Foérskjutning 9.9999 +38 per mA ett |cke.-noll mA minsta
Input Config utmatning
(Inmatn.konfig)
Enheter PSlg, Ingen, F, C, BARg, Parameterinmatning
kPag
0.0000 e-38 till Inmatningsintervallet
Sensornr. 2 | Skl 9,9999 e+38 per mA dividerat med mA-

intervallet

Forskjutning

0,0000 e-38 till
9,9999 e+38 per mA

Korrigering pa grund av
ett icke-noll mA minsta
utmatning
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Tabell 11 (sidan 5) GVF-sédndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Rad 1 Tom, GVF, SOS Parameter som visas pa
rad 1
Display Rad 2 Tom, GVF, SOS Parameter som visas pa
rad 2
Kontrast 0 till 1024 (forinstallt 170) | Skarmens kontrast
Customize (Anpassa) _ ; ; i ;
'Sen_.sor. Tillstand Fran/Till Aktivera / inaktivera varje
installning sensor
SOS-enheter Enheter ft/sek, m/sek Ljudhastighetsenheter

Skrivskydds-
lage

Aktivera, inaktivera

Nar den ar aktiverad kan
inga andra parametrar
andras
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Tabell 11 (sidan 6) GVF-sédndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
0.0.0.0 till
IP-adress 255 955.255 255 Nuvarande |P-adress
Ethernet 0.0.0.0 4l
Subnatmask 255 255 955 255 Nuvarande subnatmask
Fro.ntpanels Bauq- 2.400 till 115,200 Seriell baud-hastighet for
serie hastighet frontpanelens serieport
Konfig RS232 eller RS485 Seriell kommunikations-
protokolltyp
Bauq- 2,400 till 115,200 Seriell bayd-hastighet for
hastighet intern serieport
Intern seriell Databitar 8,7 Intgrn R8232/R.S485
serieport-databitar
Paritet Jamn, udda, ingen Intgrn R8232./RS485
serieport-paritet
. Intern RS232/RS485
Stoppbitar 1 eller 2 serieport-stoppbitar
. Antal inledande tecken
Inledningar 5-20 fére meddelande
(Kommunikation) Inledningar 5-20 att matcha HART-
kommunikator
. Storre protokoll-
Univ. Cmd. T
HART Rev. 5eller 6 rev!der!ng 5, eller
revidering 6
- Ej noll fér multi-dropp
Avsckningsad 0-15 anslutningar = 0 for enkel
ress .
anslutning
Nar aktiverad (‘Enabled”),
Hitta Aktivera. inaktivera far sandaren att svara pa
apparatarm ’ HART instruktionen “Find
Device’(hitta apparat)
Lage RTU, ASCII Val av 6verforingslage
MODBUS Adress 001-247 Val av apparat-adress
ASCII 04-99 Val av ASCII Timeout
Timeout
Aterstéaller
Aterstall kommunikationsportar
komm utan att omstarta
sandaren
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Tabell 11 (sidan 7) GVF-sédndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
GODKAN_NA eller
Sensor- UNDERKANNA. Utfor halsokontroll pa
kontroll (indikerar vilka sensorer varje sensor
som inte klarade test)
Test av 4-20 mA Manuell testning av
4-20 mA Test utmatningar fran 4 till 4-20 mA utmatningar nr.1

Diagnostics (Diagnostik)

20 mA

och 2

Forstarkning

Autoset Gain
(stall in
forstarkning
automatiskt)

1,0; 4,65; 21,55; 98,65

Tillhandahaller auto-
justering av for-
forstarkarens installning,
baserat pa den aktuella
process-
arbetsforhallandet

Kontrollera/
stall in
forstarkning

1,0; 4,65; 21,55; 98,65

Medger manuell kontroll
och installning av for-
forstarkarens
forstarkning. Autoset
Gain (automatisk
installning av
forstarkaren) kan
asidosatta
installningspunkten

Test Gain
(testa
forstarkning)

GODKAN_I_\IA eller
UNDERKANNA.

Testa for-forstarkare for
att avgéra om
forstarkningen faller inom
intervallet for AGC-
parametrar

GODKANNA eller

RAM-Test UNDERKANNA. System-minnestest
Slalvtest GODKANNA ell Mi test for dubbel
eller innestest for dubbe
DPRAM-Test | | )NDERKANNA. port
Tangent- Roq lysdiod tands, V'"f.et Testa tangentbordets
indikerar att knappen ar i
bordstest ; funktion
funktionell
Rensa Aterstalining Aterstéaller datahistorik
historik
Huvudnyckel
System- Diagnostisk funktion fran
Monitorera overvakning fabrikens tekniska
Sensor- support
Overvakning
Pulstest Medger testning av puls-
utmatning
Larmtest Medger testning av larm-

utmatning
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Tabell 11 (sidan 8) GVF-sédndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Tillhandahaller en lista
Revideringar Over installerad hardvara
och mjukvara
Tillhandahaller en lista
Diagnostik Over system-temp, el-
spanningar, tillstand
. Configuration Sammanstallning av
Information > : e
(Konfigurering) system-installning
Logg 6ver
Ev_gnt Log systemhandelser
(Handelse- dvs. fel .
logg) ( vs. fel, sensor dver
intervall, etc.)
Sensor Maximala och minimala
Max/Min sensorsignal-amplituder
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Tabell 12

VF/GVF-sdndarens menytrdd, programversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Ser_wsorns 0000000 Serienummer for
serienummer sensorband

ID: 0,1-100 tum
IDIV& (2,54-2540mm) Rorets innerdiameter och
99 Vagg 0 — 100 tum vaggtjocklek
(O till 2540 mm)
Rorstorlek St_prlek/ 2..“" 36 tum storlek; Rorstorlek och rortyp
Rortyp rortyp
OD: 0,1-300 tum
ODNV (2,54-7260mm) Rorets ytterdiameter och
99 Vagg 0 — 100 tum vaggtjocklek
(O till 2540 mm)
.. . Anger rorets modulus,
Roérmaterial SST, CS, PVC, anpassad kilo-Pascal (kPa)
Anger densiteten;
Densitet 0 - 999999 forinstallt, vatten vid
25 °C och 14,7 psia
Ljudets hastighet i mediet
Vatskeegen- som ar av intresse; ft/s;
skaper SOS (ftfs) 0-999999 forinstallt vatten vid 25 °C
och 14,7 PSla
. Anger flytande viskositet i
Viskositet 88888 :;3388“” Pa-sek; forinstallt vatten
’ vid 25 °C och 14,7 PSla
. i O Processtryck; PSlg,
9- Temperatur -999 till +999C Processtemperatur; °C
P -1766 till 1830F eller F
Medger val av fast tryck-
inmatning eller
Fast, Sensor nr. 1 eller gnvandmng av
Tryckval inmatningar av sensor nr.
nr. 2, Protokoll
1 eller nr. 2 eller
anvandning av Modbus-
inmatning
Medger val av fast
temperatur-inmatning
eller anvandning av
Fast, Sensor nr. 1 eller ) .
Temperaturval inmatningar av sensor nr.
nr. 2
1 eller nr. 2 eller
anvandning av Modbus-
inmatning
Processrorsaltitud éver /
Hojd -50,000 till +50,000 under havsniva; fot eller
meter
0,0000 e-38 ill .. -
CO-term 9.9999 e+38 Forsta term koefficient
. . 0,0000 e-38 till -
Kalibrering C1-term 9.9999 e+38 Andra term koefficient
0,0000 e-38 till . -
C2-term 9.9999 e+38 Tredje term koefficient
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Tabell 12 (sidan 2) VF/GVF-sdndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
OP-lage Flode/GVF/SOS Staller in driftslage
Flodes- Staller in sensorhuvudets
ooy Framéat, Bakat riktning i forhallande till
riktning .

flode

Bas-konfig. (fortsattning) | g, MMIDDIAR | g o Aktuellt datum/tid; justera

datum/Tid TT:MM:SS P for sommartid efter behov
N US(MM/DD/YY) . .

Satt EURO (DD/MM/AR) F9rrr1at for datum visas
datumformat pa sandare

1S08601(AR-MM-DD)
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Tabell 12 (sidan 3) VF/GVF-sédndares menytrad, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
SOS, GVF, flodeshastighet,
Utmatningsval verkligt vatskeflode, SOS Parameter till utmatn.
flodeskvalitet, Tom
Stromforsorjnings- Internt, Externt Stromforsorj_mng for
val 4-20 mA strom
Lag aréns Baserat pa ‘output sel’ Lagsta grans for utmatn.
99 (utmatningsval) (4 mA)
H&a ardns Baserat pa ‘output sel Hogsta grans for utmatn.
99 (utmatningsval) (20 mA)
g%?]g‘A Ch1 Upptradande nar métar-
Utanfor intervallet | Hall, >20 mA, <4 mA, 4 mA | 2viasningen ar utanfor
intervallet eller nér mataren
inte har nagon avlasning
‘Enable’ (Aktivera) gor att
Utanfér utmatning gar till fullt
A Aktivera, inaktivera (20 mA) eller lagsta
strOmintervallet N .
(4 mA) nar systemet gar
Over intervallen
4mA trimning 2till6 Justera 4mA utmatning
20 mA trimning 18 till 22 Justera 20 mA utmatning
Multiplicerare 0 - 999999 Multiplicerare pa utmatning
Output Config Bredd (ms) 5,1,20,33,50,100 Pulsbredd
(Utmatn.konfig)
Puls Lagpass 0 % till 100 % Lagsta grans for avklipp
GVF, SOS, flédeshastighet,
Utmatningsval verkligt vatskefléde, Parameter till utmatn.
flodeskvalitet, SOS-kvalitet
VARNING Fran/Till Aktlvgrar larmvarnings-
funktion
o . - Aktiverar larmkritisk
o o
Larmkontroll Kritiskt 0 % till 100 % Fran/Till funktion
Manuell Ger utrymme fér manuell

avstangning

Aktivera/lnaktivera

eller automatisk
larmkvittering

Flodes-Min
Larmvarnings GVF Min 0-100 % av intervall Ar_wandes for__att stal_!a n
-troskel A Fran/Till/Ekvation Inmatning minsta och hogsta varden
Flédes-Max for ett varningslarm
GVF Max
Flddes-Min
Larmkritisk Flddes-Max 0-100% av intervall Anvéndes for att stélla in
tréskel : Fran/Till/ Ekvation minsta och hogsta varden
GVF Min Inmatning for ett kritiskt larm
GVF Max
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Tabell 12 (sidan 4) VF/GVF-sdndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1

Niva 2

Niva 3

Intervall

Beskrivning

Utmatn. konfig (forts.)

Flode & GVF-
dampning

Tillstand

Aktivera, inaktivera

Aktivera dampning

Tidskonstant

()

0-600 sekunder;
forinstallt ar 3

Jamnar ut utmatning pa
grund av snabba
flodesandringar

Flode & GVF-
brusfilter

Tillstand

Aktivera, inaktivera

Aktivera brusfiltrering

Magnitud

Lag, Hog

Hur mycket dampning

VF & GVF
spikfilter

Tillstdnd

Aktivera, inaktivera

Aktivera spikfiltrering

Inget fléde /
GVF-langd

1-60

Antalet bra matningar
under initialisering innan
VF (GVF)-spikfiltret
slapper igenom
matningar som ‘good’
(bra)

Langd

0 - 60 avlasningar

Definierar antalet efter
varandra féljande giltiga
matningar fére visning av
flodeshastighet

VF & GVF
spikfilter adv

Upprakning

1-60

Antalet rakningar for att
Oka (INCREMENT) VF
(GVF)antalet matningar
av VF med dalig kvalitet
nar uppmatt VF (GVF)-
kvalitet ar under
minimum

Nedrakning

1-60

Antalet rakningar for att
minska

(DECREMENT )antalet
matningar av VF (GVF)
med dalig kvalitet nar
uppmatt VF (GVF)-
kvalitet ar under
minimum

Procent (%)

0-100 %

Definierar procentuell
skillnad fran féregaende
matning Over intervallet
under vilken
flodeshastigheten anses
vara giltig

Procent langd

2-60

Antalet bra matningar
innan VF (GVF)-spikfiltret
slapper igenom
matningar som ‘good’
(bra)

Odefinierat
varde

Dalig avlasning, noll

Anvands med Fieldbus
for att fa fram ett varde
(0) nar kvaliteten
understiger det minsta
angivna vardet
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Tabell 12 (sidan 5) VF/GVF-séndarens menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Enheter PSlg, Ingen, F, C, BARg, Parameterinmatning
kPag
0.0000 &-38 il Inmatningsintervallet
Sensor nr. 1 Skala 9,9999 e+38 per mA Q|V|derat med mA-
intervallet
. Korrigering pa grund av
e 0,0000 e-38 till . .
Forskjutning 9.9999 6+38 per mA e:t |clt<e.-noll mA minsta
Input Config utmatning
(Inmatn.konfig)
Enheter PSlg, Ingen, F, C, BARg, Parameterinmatning
kPag
. Inmatningsintervallet
0,0000 e-38 till L
Sensornr.2 | Skala 9.9999 6+38 per mA dividerat med mA-

intervallet

Forskjutning

0,0000 e-38 till
9,9999 e+38 per mA

Korrigering pa grund av
ett icke-noll mA minsta
utmatning
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Tabell 12 (sidan 6) VF/GVF-sdndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
Flodeshastighet, Totalisator,
Rad 1 Flédeshastighet % GVF, Parameter som visas pa
SOS, Verkligt vatskeflode, rad 1
Tom
Display Floédeshastighet, Totalisator,
Rad 2 Floédeshastighet % GVF, Parameter som visas pa
SOS, Verkligt vatskeflode, rad 2
Tom
Kontrast 0 till 1000 (forinstallt 170) Skarmens kontrast
.Senf;or'- Tillstand Fran/Till Aktivera / inaktivera varje
installning sensor
3 3 3
Volym gal, |, m’, anvandare, ft', | p5405anheter
igal, ft, m
Tid d, t, m, s, anvandare Tidsenheter
Anvandar-vol Anvandardefinierad Arjpassad flodesvolym
etikett etikett
Anvand vol bas gal, I, m3, ft3, igal, ft, m Basenheter for anpassad
volym-etikett
Flédes-enheter 5 . 2
Anvandar-vol 0,0000 e-38 till 9,9999 6+38 Skalfaktor pa anpassad
skala volymbas
é‘t’i‘;’ :t’t‘dart'ds' Anvandardefinierad Anpassad tidsetikett
Customize .
(Anpassa) Anvandartidsbas | d.t. m. s Basenheter for anpassad
e tidsetikett
Anvandartids- 0,0000 e-38 till 9,9999 e+38 S_kalfaktor pa anpassad
skala tidsbas
SOS-enheter Enheter Fot eller meter Mattenheter
Lag gréns 0% till 100% (3 till 30 fys) | Under detta varde kommer
Flédeskapnings- <min flow’ att visas
intervall o 5
Hog gréns 0% till 100% (3 till 30 fys) | OVer detta varde kommer
>max flow’ att visas
Enheter gal, |, m®, ft3, anvandar-def | Enheter for totalisator

Lagpass Aktivera

Aktivera, inaktivera

Satter totalisatorns
lagpass till / fran

Flodesvarden under detta

Totalisator Lagpass 0% till 100% (3 till 30 ft/s) kommer inte att
anvandas for totalisatorn
Multiplicerare M, k, 1 Total-multiplicerare
Aterstalining Aterstall totalisatorvarde
Inmatning Vol-flode Totaliserad flédesbas
Nar den ar aktiverad kan
Skrivskyddslage Aktivera, inaktivera inga andra parametrar

andras
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Tabell 12 (sidan 7) VF/GVF-sdndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
0.0.0.0 till
IP-adress 255 255.255 255 Nuvarande IP-adress
Ethernet 0.0.0.0 4l
Subnatmask 255 255 955 255 Nuvarande subnatmask
Fro.ntpanels Bauq- 2,400 till 115,200 Seriell baud-hastighet for
serie hastighet frontpanelens serieport
Konfig RS232 eller RS485 Seriell kommunikations-
protokolltyp
Bauq- 2,400 till 115,200 Seriell bayd-hastighet for
hastighet intern serieport
Intern seriell Databitar 8,7 Intgrn R8232/R.S485
serieport-databitar
Paritet Jamn, udda, ingen Intgrn R8232./RS485
serieport-paritet
. Intern RS232/RS485
Stoppbitar 1 eller 2 serieport-stoppbitar
. Antal inledande tecken
Inledningar 5-20 fére meddelande
Communications Antal inledande i svar
oot Resp. fran sandare. Andra fér
(Kommunikation) Inledningar 5-20 att matcha HART-
kommunikator
. Storre protokoll-
Univ. Cmd. T
HART Rev. 5e¢ller6 rev!der!ng 5, eller
revidering 6
- Ej noll fér multi-dropp
Avsckningsa- 0-15 anslutningar = 0 for enkel
dress .
anslutning
Nar aktiverad (‘Enabled”),
Hitta Aktivera. inaktivera far sandaren att svara pa
apparatarm ’ HART instruktionen “Find
Device’(hitta apparat)
MODBUS Lage RTU, ASCII Val av 6verforingslage
(om TILL — Adress 001-247 Val av apparat-adress
Ingen
Fieldbus) ascl 04-99 Val av ASCII Timeout
imeout
Aterstaller
Aterstall kommunikationsportar
komm utan att omstarta
sandaren
20833-01-SV Rev 06 Sidan 7-45




Tabell 12 (sidan 8) VF/GVF-sdndares menytrdd, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning
GODKAN_NA eller
Sensor- UNDERKANNA. Utfor halsokontroll pa
kontroll (indikerar vilka sensorer varje sensor
som inte klarade test)
Test av 4-20 mA Manuell testning av
4-20 mA Test utmatningar fran 4 till 4-20 mA utmatningar nr.1

Diagnostics (Diagnostik)

20 mA

och 2

Forstarkning

Autoset Gain
(stall in
forstarkning
automatiskt)

1,0; 4,65; 21,55; 98,65

Tillhandahaller auto-
justering av for-
forstarkarens instalining,
baserat pa den aktuella
process-
arbetsforhallandet

Kontrollera/
stall in
forstarkning

1,0; 4,65; 21,55; 98,65

Medger manuell kontroll
och installning av for-
forstarkarens
forstarkning. Autoset
Gain (automatisk
installning av
forstarkaren) kan
asidoséatta
installningspunkten

Test Gain
(testa
forstarkning)

GODKAN_I_\IA eller
UNDERKANNA.

Testa for-forstarkare for
att avgéra om
forstarkningen faller inom
intervallet for AGC-
parametrar

RAM-Test

GODKANNA eller

System-minnestest

UNDERKANNA.
Slalvtest GODKANNA ell Mi test for dubbel
eller innestest for dubbe
DPRAM-Test | UNDERKANNA. port
Tangent- Roq lysdiod tands, V'”?.eJ[ Testa tangentbordets
indikerar att knappen ar .
bordstest ; funktion
funktionell
Rensa Aterstalining Aterstéaller datahistorik
historik
Huvudnyckel
System- Diagnostisk funktion fran
Monitorera overvakning fabrikens tekniska
rt
Sensor- stppo
overvakning
Pulstest Medger testning av puls-
utmatning
Larmtest Medger testning av larm-

utmatning
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Tabell 12 (sidan 9) VF/GVF-sédndares menytrad, mjukvaruversion 04.10.XX

Niva 1 Niva 2 Niva 3 Intervall Beskrivning

Tillhandahaller en lista
Revideringar Over installerad hardvara
och mjukvara

Tillhandahaller en lista
Diagnostik over system-temp, el-
spanningar, tillstand

Information Configuration Sammanstallning av
(Konfigurering) system-installning
Logg over
(E.X;?;;zg_ systemhandelser

(dvs. fel, sensor 6ver

logg) intervall, etc.)
Sensor Maximala och minimala
Max/Min sensorsignal-amplituder
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Var och en av de systemparametrar som listas harovan kan kommas
at och andras med hjalp av frontpanelens knappsats. Alla eventuella
andringar som gors pa dessa parametrar kommer att sparas i icke-
flyktigt minne, och kommer inte att forloras nar stromférsérjningen
avlagsnas fran sandaren.

Flera av parametrarna har direkta lankar till andra parametrar som
finns pa olika platser i menystrukturen. Det ar darfér maojligt att nar
man andrar vardet pa en parameter sa andras den andra lankade
parametern automatiskt. Ett exempel pa detta intraffar i undermenyn
for rorstorlek (‘Pipe Size’). Var och en av parametrarna i denna
undermeny: ‘ID/Wall’ (innerdiameter/vaggtjocklek), ‘Size/Sched’
(storlek/rortyp), och ‘OD/Wall’ (ytterdiameter/vaggtjocklek) ar direkt
lankade till de andra, och alla berdr rorets innerdiameter. | detta fall
kan bara en av dessa parametrar vara aktiv at gangen. Narhelst en av
dessa valjs, blir DEN den aktiva parametern, och de andra blir
oatkomlliga (detta visas genom ----- under dessa parametrar). For att
andra vilken parameter som anvands av flodesmataren kan en annan
valjas, vilket gor den till den aktiva parametern och ett varde kan
anges.
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8.1

Inledning

Pa foljande sidor presenteras de nédvandiga stegen for installining av
den passiva sonarsystem-sandaren.

Narhelst en inmatning gors pa sandarens frontpanel kan sandarens
drift avbrytas och utmatning till anlaggningens kontroll- eller
dataloggningssystem avbryts. Det rekommenderas att
processkontrollrummet uppmarksammas innan tilltrade till sandarens
frontpanel gors.

VARNING

Nar explosiva gaser kan forekomma far sandarens dorr bara
Oppnas for att anvanda knappsatsen eller aterstallningsknappen.

Inforskaffa tillstdnd for varmealstrande arbete, och se till att inga
explosiva gaser finns, innan du utfér nadgon annan atgéard.

FORSIKTIGHET

Forlust av sandarens utgangssignal kan forekomma vid

anvandning av séandarens frontpanelstangenter. Kontakta

processkontrollrummet och underratta dem att séndaren kan
sluta sanda.

Kapitlet SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET) tillhandahaller ytterligare information for
installationer i ATEX klass I, zon 2.
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Basic Config Menu (Menyn for Bas-konfig.)

Dessa inmatningar maste géras under installering av ett system.

Sensorns serienummer

Ett serienummer for sensor tilldelas varje sensorband. Denna
identifierare kan hittats pa sensorbandet, och pa den etikett som
dessforinnan fastes pa sensorkapans atkomstplatta och pa sandaren.

Rorstorlek

Ingangsuppgift om rorstorlek, baserad pa det rér som systemet ar
installerat pa. Ingangsuppgiften kan vara 'ID/Wall (rérets
innerdiameter / vaggtjocklek)', 'OD/Wall' (rorets ytterdiameter /
vaggtjocklek) eller 'Size/Sched' (rorets storlek / Rortyp). Anvandar-
valbara mattenheter pa inch (= tum) eller millimeter finns tillgangliga.

Pipe Material (R6rmaterial) (System med GVF)

Rormaterial anvands for att mata in processrors-materialets modul i
enheterna kilo Pascal (kPa). Menyval for stal, rostfritt stal, PVC och
anpassade varden for andra rérmaterial ar valbara fran menyn.

Vatskans egenskaper
Densitet

Densitetens forinstéllda varden ar vatten vid 25 °C och 14,7 PSia
(2,13 kPa). Se bilaga E for enhetsomvandlingar och bilaga F for
andra temperaturer och tryck. Anpassade anvandarvalbara véarden
kan dessutom stéllas in.

SOS — (System med GVF)

Ljudhastigheten (Speed Of Sound, SOS) anvands for att mata in den
nominella ljudhastigheten for processvatskan. Foérinstallt ar vatten vid
25 °C och 14,7 PSla i enheterna fot per sekund; anpassade véarden
kan matas in. Se bilaga F for ytterligare varden for vatten vid andra
temperaturer och tryck.

Viscosity (Viskositet) (System med flode)

Forinstalld viskositet ar vatten vid 25 °C och 14,7 PSla (2,13 kPa) i
enheten Pascal-sekund. Se bilaga E for enhetsomvandlingar och
bilaga F for andra temperaturer och tryck. Anpassade
anvandarvalbara varden kan dessutom stéllas in.

Pressure (Tryck) (System med GVF)

Det inmatade trycket ar en viktig parameter fér noggrann GVF-
matning. Om processtrycket ar konstant, ange det normala
drifstrycket for processen till sandaren, i enheterna PSlg, Barg eller
kPag.
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For appliceringar dar processtrycket varierar rekommenderas att en
korrigering for trycket utfors i processens styrsystem. Alternativt kan
en trycksandare sattas in i det passiva sonarsystemets sandare, sa
som beskrivs i Tryckval har nedan.

Om ett styrsystem for anlaggningen anvands for att korrigera for
trycket gors korrigeringen i styrsystemet enligt féljande:

GVFact = GVFmeas * [(Pproc + Pam)/ (Pyans + Pam)]

Dar: GVF,. = GVF korrigerat med avseende pa tryck
GVFmeas = GVF rapporterat av sdndaren
P.m = 14,696 om man &r vid havsniva, korrigera for hojd 6ver havet om sa behovs
(PSla)
Pproc = trycket fran tryckomformaren (PSlg)
Prans = det tryck som inmatas till sdndaren (PSlIg)

Om en trycksédndare ar ansluten till det passiva sonarsystemets
sandare, gors ovanstaende berakning av sandarenheten, och ingen
tryckkorrigering ska goras i processens styrsystem.

Temperatur (System med GVF)

Temperaturinmatningen anvands for att ange den ungefarliga eller
genomsnittliga process / vatske-temperaturen (i °C eller °F). En
temperatursandare kan sattas in i det passiva sonarsystemets
sandare, sa som beskrivs i Tryckval har nedan.

Denna inmatning har minimal paverkan pa GVF-berédkningen. Ett
ungefarligt varde pa processtemperatur ar darfor vanligtvis tillrackligt.

Pressure Sel (Tryckval) (System med GVF)

Pressure Sel (Tryckval) anvands for att valja om tryckvardena for
berékning av GVF ska vara fastlasta (dvs. antas vara i steady-state
och anvanda de varden som angavs tidigare, under installningen av
GVF), eller om vardena ska baseras pa en tryckomvandlare. Om
vardena ar baserade péa en tryckomvandlare maste anvandaren
konfigurera sensorns inmatningar i 'Input Config' -menyn.

Temperature Sel (Temperaturval) (System med GVF)

Temperature Sel (Temperaturval) anvands for att vélja om
temperaturvardena for berakning av GVF ska vara fastlasta (dvs.
antas vara i steady-state och anvanda de varden som angavs tidigare,
under installningen av GVF), eller om vardena ska baseras pa en
temperaturomvandlare. Om vardena &r baserade pa en
temperaturomvandlare maste anvandaren konfigurera sensorns
inmatningar i 'Input Config' -menyn.
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Altitude (Altitud) (System med GVF)

Altitud anvéands for att berdkna det atmosfariska trycket, korrigerat
med avseende pa hojd 6ver havet. Ange hojden over eller under
havsnivan i enheterna fot eller meter.

Foljande ekvation anvands inuti sdndaren for att korrigera med
avseende pa hojd dver havet.
Pam = 14,696 * [1 — ((Alt * 10°%)/145,45)]>*°%

Dar: Pym = absolut atmosfarstryck korrigerat med avseende pa altitud (psi)
Alt = altitud (fot)

Calibration (Kalibrering) (System med flode)

Kalibreringsfaktorerna &ar specifika for en given rorstorlek och
vaggtjocklek. Vardet for 'CO'-termen, 'C1' -termen och 'C2'-termen
finns pa sensorbandet, och pa den etikett som sitter pa sensorkapans
atkomstplatta och pa sandardérrens insida.

Flow Direction (Flodesriktning) (System med flode)

Inmatningen for flodesriktning (‘Forward' eller 'Reverse'; 'Framat' eller
'Bakat') anvands om sensorn ar installerad med flodes-indikerande
pilar som pekar motsatt det faktiska flodet inuti processroret. Den
anvands ocksa om flodet inuti roret &r omkastad.

Satt datum/Tid

Datum / Tid inmatas till sdndaren for att stalla in den tidsstampel som
kommer att tillampas pa nerladdade data som sparas i sandaren.
Narhelst mojligt ska tid och datum synkroniseras mot processens
styrsystem. Obs! Tiden blir inte automatiskt uppdaterad for att
aterspegla sommartid.

Satt datumformat

Satt datumformat gor det majligt att stalla in tid och datum i
amerikanskt format (MM/DD/YY HH:MM:SS), europeiskt format
(DD/MM/AR TT:MM:SS), eller ISO8601-format (AR-MM-DD
TT:MM:SS).
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Output Config Menu (Utmatningskonfig.-menyn)

Dessa inmatningar anvands for att konfigurera de olika utmatningarna
fran sandaren.

4-20 mA (CH 1 och CH 2)

Flera val finns tillgangliga for installning av de aktuella utsignalerna
under installningsmenyns skarmar for 4-20 mA.

Utmatningsval

Undermenyn for utmatningsval tillater val av parameter som matar ut
till 4-20 mA-kanalerna.

Stromforsorjnings-val

Stromforsoérjningsvalet anvands for att specificera huruvida 'Internal’
(intern, dvs. séndaren) stromférsorjning eller ‘'External’ (extern, dvs.
slinga) - stromforsorjning anvands pa utgangen for 4-20 mA strém.

Low End and High End (L&g grans och HOg grans)

Menyvalen for LAg grans och Hog grans later anvandaren andra de
intervall som matas ut pa 4-20 mA-kanalen.

e Utmatad flodeshastighet motsvarar flodesvardena for
strominstéllningarna 4 mA och 20 mA. De specifika
flodeshastigheter som motsvarar de tva granserna for
stromutgangen stalls in av anvandaren, som specificerar en
procentandel av systemets totala flodesintervall.

e Utmatad flodeshastighet for GVF motsvarar GVF-vardena for
strominstéliningarna 4 mA och 20 mA. De specifika GVF-varden
som motsvarar de tva granserna for stromutgangen stalls in av
anvandaren, som specificerar en procentandel mellan 0 % och
100 %.

Foljande figur visar ett exempel pa en skarmdump av en HOg grans-
installning som ar anvandar-specificerad. Den anvandar-installbara
procentandelen finns till vanster pa bildskarmens nedersta rad, med
motsvarande flédesvarde till hoger. Procentandelen representerar en
punkt inom systemets utmatningsintervall. | exemplet som visas

(8 tum Rortyp 40 ror och systemets hogsta flodeshastighet pa 30
ft/sek. eller 4677,8 gpm), &r den héga anden av 20 mA-utsignalen
skalad till 53,44 %, som ar likvardigt med 2499,8 (2500) gpm.
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053.44% 2499.8gal/m

Figur 1 Utmatningskonfiguration, exempelskarm
4-20 mA utmatning vs. flodeshastighet
______ //
3 9 12 R 15 18 24 27 30
Flodeshastighet (fot/sek.)
Figur 2 4-20 mA utmatning installd pa 0 — 30 fps

Obs! For en flodesinstéllning pa 4-20 mA i matarintervallet 0-100%
(forutsatt ett matarintervall pa 3 till 30 ft/sek), blir systemets Low Flow
Cut Off (avklipp vid lagt flode) pa 3,0 fps, fran utsignalen pa 4-20 mA,
5,6 mA. Vid floden som ar mindre an 3,0 fps, stoérre an 30,0 fps, eller
om mataren inte fungerar, kommer skarmen att se ut som nar den har
konfigurerats i installningen av 'Out of Range' (dvs. 'Hold' (hall kvar,
vid senaste vardet), <4 mA, 4 mA eller >20 mA) och parametrarna
'‘Overrange Rail'.

Utanfor intervallet

Menyvalet 'Out of Range' tillater anvandaren att specificera 4-20 mA
utmatningsbeteende nar systemet inte kan méta en giltig
flodeshastighet eller ett GVF- / SOS-varde. Instéllningarna tillater en
utsignal som &ar mindre &n 4 mA ('<4mA' en faktisk utsignal pa ~3
mA), en utsignal som ar stérre an 20 mA (>20mA' en faktisk utsignal
pa ~21 mA), en konstant utsignal pa 4mA (‘4 mA"), och en 'hall kvar
senaste giltiga avlasta utsignal’ (‘Hold").
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Overrange Rail (Utanfor stromintervallet)

Alternativet 'Overrange Rail' anvands for att vélja utsignalens
beteende nar vatskans flodeshastighet (flow velocity, och
motsvarande floéde , flow rate) eller GVF / SOS gar under eller 6ver de
tidigare satta installningarna fér 'Low End' (Iag grans) eller 'High End’
(h6g grans), men fortfarande ar inom det 6vergripande
matningsintervallet for systemet. Forinstallningen &ar 'Enable’
(Aktivera), dar utsignalen pa 4-20 mA gar till antingen minimum eller
full skala. Om detta alternativ ar inaktiverat (‘Disabled’) kommer
systemet att generera enligt tidigare instéllning i 'Out of Range'
(Utanfor intervallet) nar systemet gar under eller 6ver intervallet.

4mA and 20mA Trim (4 mA och 20 mA trimning)

Trim-funktionen tillater anvandaren att justera sandarens utsignaler pa
4-20 mA for att matcha anlaggningens normala kontroll eller sling-
kontroll. Foljande meddelande kommer att visas pa skarmen nar
denna menypost valjs.

fﬁllT’rﬂ 1T Mkl T

Connect curcent meters to the 420

loop and anter the meter walue,
Frezs EWTER ORMCE to Test the walue
Fre=ss EHTER TWICE to Accept the walus

Fress EMTEFR noew to Start

Figur 3 4-20 mA startmeddelande fér trimning

Tryck pa 'ENTER' for att starta testen och justera vardet pa rad 4 till
det som visas pa systemet. Tryck pd 'ENTER' och systemet ska da
sta pa 4 mA. Tryck pa 'ENTER' och justera vardet pa 20 mA till det
som visas pa systemet. Tryck pa 'ENTER' och systemet ska da sta
pa 20 mA. Tryck pd 'ENTER' for att acceptera vardena, och darefter
pa 'BACK' —knappen for att lamna denna inmatning.

IITEIT kDT 62

Scale and Offset Wwill be Z&t as
Scals = 1.000

Off=zet = 0.000

Fres=s EMTER to Accept
Frezs=s EXIT/ESC to &Abkort

o

Figur 4 4-20 mA trimnings-instéllning

Dessa matningar kommer att berékna och tillampa en kompensering
(offset) och lutning (kan ses pa skarmen 'INFO>CONFIGURATION>4-
20mA, kanal 1 (eller 2)") for den valda kanalen.

Puls

Det passiva sonarsystemets puls-utmatning anvander en reld-slutning
av halvledartyp for att generera ett pulstag motsvarande den valda
matnings-parametern. Halvledar-relaet ar klassat for +30 VDC till =10
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VDC, maximalt 100 mA. En extern stromkalla (pull-up) tillhandahallen
av anvandaren ar ansluten till (+) och (-) kontakterna under ordet
"Pulse" pa kontaktpanelen. Puls-utsignalen kan konfigureras sa att
den ger en pulsfrekvens eller ett antal pulser for en av de féljande
matningsparametrarna:

e Flow Rate (Flodeshastighet) (VF): Genererar en frekvens som
motsvarar flodeshastigheten (for system med fléde).

e Flow Rate % (FI6deshastighet i %): Genererar en frekvens som
motsvarar % av VF fullskalig omfattning (fér system med flode).

e Total Flow (Totalizer) (Totalt flode (totalisator)): Genererar en
serie pulser som motsvarar summan av antalet flédesenheter,
raknade under det foregaende uppdateringsintervallet (for system
med flode).

e Speed of Sound (Ljudhastighet) (SOS): Genererar en frekvens
som motsvarar SOS (for system med GVF).

e Gas Volume Fraction (Gasvolymdel) (GVF): Genererar en
frekvens som motsvarar GVF (for system med GVF).

e Quality (Kvalitet) (GVF or VF): Genererar en frekvens som
motsvarar det av matsystemet beraknade kvalitetsmattet.

Menyalternativ for att konfigurera utsignalen inkluderar en
multiplicerare, en pulsbredd och en lagpass-instalining (se
beskrivningarna nedan).

Multiplicerare

Multipliceraren anvands for att storleksanpassa puls-utsignalen, dar:
skalad pulsméngd = (puls-utsignalens parameter) / multiplicerarens varde

(Pulse) Width (Pulsbredd)

(Puls) bredden staller in bredden péa pulsens utsignal i sekunder

(0,5 ms, 1 ms, 20 ms, 33 ms, 50 ms och 100 ms). Obs!
Rekommenderad minsta pulsbredd ar 1 ms. Vid instéllningen for
0,5 ms pulsbredd kommer spannings-svangningen tvarsover
halvledar-relaet att bli ungefar 50 % av stromférsorjningens spanning.

Lagpass

Lagpass staller in den niva under vilken pulsens utsignal kommer att
stangas av.

Noggrannhet maste iakttas for att konfigurera multipliceraren och
pulsbredden sa att den later pulssignalens hela intervall vara:

1. Matbart i anvandarens utrustning. Det kan finnas en
begransning fér minsta pulsbredd som anvandarens utrustning kan
detektera.
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2. Mindre an maximalt antal pulser per sekund som tillats av
séandaren.

Hogsta antalet pulser per sekund som kan genereras ar baserat pa
vald pulsbredd ((Pulse) Width) (se tabellen nedan):

Maximalt antal pulser = 500/Pulsbredd

Pulsbredd Pulser per sekund
maximalt
0,5ms 1000
1,0 ms 500
20 ms o5
33 ms 15,15
50 ms 10
100 ms 5
Tabell 1 Maximal puls per sekund, baserat pa pulsbredd

Alternativet Info>Configuration>Pulse Output pa sandarens meny
visar det for tillfallet konfigurerade hdgsta/lagsta puls-intervallet, och
kommer att indikera ett tillstdnd dar den gar utanfor intervallet (‘over
range condition') om nagon existerar (dvs. installningarna overskrider
maximalt antal pulser per sekund som kan hanteras).

Varning: Installningarna producerar > Max PPS!

8.3.24 Utmatningsval

Utmatningsvalet anvands for att valja den matning som ska
genereras. Valen &r enligt féljande:

e Flow Rate, Flow Rate % och True Liquid Flow (Flddeshastighet,
Flodeshastighet i % och Verkligt vatskeflode) genererar en
annorlunda puls-utsignal an totalisator (totalt flode). Dessa
kommer att generera en pulsfrekvens baserad pa den pagaende
matningen.
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Flodeshastighet Multiplicerare = 100
<4— 500gpm/100=5 Hz——p4¢—— 1000 gpm / 100 = 10 Hz——p4¢——300gpm /100 =3 Hz —p

‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ !“ Pulsbredd varierar ‘ ‘ ‘ ‘ ‘ ‘

T|d (sek)
0 2 4 6

Figur 5 Flédeshastighet, Flédeshastighet i % och Verklig utmatad vatskeflédespuls

Totalizer (Totalisator, eller totalt flode) matar ut ett antal pulser beroende
pa summan av gallons (eller flodesenheter) som raknades under
foregaende uppdateringsintervall (dvs. skarmens uppdateringstid ar
forinstalld till 2 sekunder). | praktiken &r den totala flodesmétningen en
pulsréaknare, uppdaterad i samma takt som skarmen.
Totalt flode (totaliserare) Multiplicerare = 10
<4— (1500 gpm /10) / (60s/2s) =5 —»<4—(3000 gpm /10) / (60s/2s) =10 —»<4— (900 gpm /10) / (60s/2s) =3 —»

—p Pulsbredd

Tid (uppdateringsfrekvens = 2 sek)
0 2 4 6

Figur 6 Total utmatad flddespuls

Foljande ar ett exempel pa pulsinstallningar applicerade pa
flodeshastighet:

Puls-utmatning: Flédeshastighet
(Grundinstallning, baserad pa 8 tum Rortyp 40 ror)

Minsta fléde: 513,575 gal/m
Storsta flode: 5135,751 gal/m

Puls-utmatning: Flédeshastighet
Multiplicerare: 100
Pulsbredd: 1 ms
Lagt avklipp: 0% eller 513,5 gal/m (inget avklipp)

Lagsta antal pulser: 5,136 pulser per sekund
Hogsta antal pulser: 51,357 pulser per sekund
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8.3.3

8.3.3.1

8.3.3.2

| ovanstaende exempel indikerar puls-utsignalens frekvens
flodeshastigheten i gallon per minut, dividerad med 100. Utsignalen
kommer darfor att variera mellan 5,136 och 51,357 PPS (Hz),
beroende pa avlasningen av flodeshastighet.

Foljande ar ett exempel pa pulsinstallningar applicerade pa totalt flode
(Total Flow):
Utsignal: Totalt flode
Flédeshastighet: 400 gal/min
Puls-utmatning: Totalisator
Multiplicerare: 10

Pulsbredd: 1 ms
Lagt avklipp: 0% eller 270,1 gal/m (inget avklipp)

| ovanstaende exempel skulle puls-utsignalen vara 400 gpm / 10 = 40
pulser per minut.

Foljande ar ett exempel pa pulsinstallningar applicerade pa gasvolym-
andel (Gas Volume Fraction):
Puls-utmatning: GVF
Multiplicerare: 1

Pulsbredd: 1 ms
Lagt avklipp: 0,000 %

Lagsta antal pulser: 0 pulser per sekund
Hogsta antal pulser: 100 pulser per sekund

| ovanstaende exempel kommer puls-utsignalens frekvens att variera
mellan 0 och 100 PPS (Hz), vilket motsvarar O till 200 % GVF.

Larmkontroll

Menyn fér Larmkontroll anvands for att aktivera larmfunktionerna
'‘Warning' (‘'Varning') och 'Critical’ ('Kritiskt'). Nar de satts pa (‘On’)
anvands de for att valja de parametrar som ska aktivera larmet.

Varning

Varning indikerar att en larmsituation har kommit in i ett intervall av
forutsattning(ar) dar avlasningarnas integritet kan vara misstankt.
Detta indikeras av sandarens réda lysdiod och att larmsignalens rela
blinkar till och fran.

Kritiskt

Kritiskt indikerar en larmsituation dar systemets utmatning inte langre
kan anses vara giltig. Detta indikeras av att den roda larm-lysdioden
pa sandaren lyser stadigt, och av en konstant utsignal med rela-
slutning till DCS-en.

Matningsresultatet bor kasseras, och slutna kretskontroller bor flyttas
till manuell installning under ett kritiskt larm.
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Larmet kan antingen avbrytas manuellt, eller sa stangs det
automatiskt av nar larmforutsattningen inte langre foreligger, beroende
pa det meny-alternativ som valts (se nedan).

8.3.3.3 Manuell avstangning

Den manuella avstangningsfunktionen under ‘Alarm Control' har
alternativen 'Disable’ ('Inaktivera’) och 'Enable’ (Aktivera’). |
'Inaktivera’ —laget kommer larmet att stdngas av automatiskt nar
larmforutsattningen inte langre foreligger. |'Aktivera'’-laget maste
larmet aterstallas manuellt genom att 6ppna sandarens framdorr och
trycka pa 'Exit' -knappen.
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8.3.4

Larmvarningstréskel och larmkritisk troskel

Dessa menyval anvands for att stalla in larmets installningspunkter for
flodeshastigheten och gasvolymdelen. Alla andra parametrar maste
stallas in genom att anvanda konfigurationsmenyns alternativ i det
passiva sonarsystemets mjukvarutillbehdr, eller via en andring i en
konfigureringsfil via USB-porten.

Foljande tabell listar larmparametrarna med deras forinstallda varden.

N Varningens Kritiskt
. i Anvéandar- | ... % .
Larmparameter | Férutsattning | . . forinstallda | forinstallt
inmatning ) y
varde varde
TMP> Y >80 °C >90°C
Bandtemperatur
TMP< Y <0°C <0°C
SPL> Y > 200 dB > 200 dB
RMS Ljudtrycksniva
SPL< Y <50dB <80dB
Volymetrisk
flodeskvalitet VFQ< Y <03 <0,2
Ljudhastighetskvalitet SSQ< Y <0,03 <0,01
Héandelselogg LOG N
uppdaterad
sensor- OVL N
Overbelastning
Volymetriskt flode FLW> Y > 30 ft/s > 30 ft/s
eller verkligt
vatskeflode FLW< Y <3,2ftls < 3ft/s
GVF> Y > 100 % > 100 %
Gasvolymdel
GVF< Y <0% <0%
Sensor-fallering FAIL N
Tabell 2 Larmutlésare

Obs! Larmutldsaren for flode (VF eller TLF) och gasvolymdelen (Gas
Volume Fraction, GVF) kan stallas in fran sandarens meny. Alla
andra varden maste stéallas in genom att anvanda det passiva

sonarsystemets mjukvarutilloehor, eller via en andring i en

konfigureringsfil via USB-porten.

20834-01-SV Rev 05
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Upp till tre larmutldsare kan valjas. Som exempel kan en larm-
utsignal programmeras sahar:

Warning = TMP | LOG | VF
(Warning = Band Temperature or Event Log Updated or VF)

Critical = FAIL | OVL & LOG
(Critical = Sensor Fail or Sensor Overload and Event Log Updated

VF & GVF Damping (Filter) (VF & GVF Dampningsfilter)

Dampningen (dampningsfiltret) anvands for att minska bruset hos en
signal genom anvandningen av ett forsta ordningens
efterslapningsfilter med en fast tidskonstant. Filtrets tidskonstant
stélls in av anvandaren.

Tillstand

Tillstdnd anvands for att 'Enable’ (‘Aktivera’) eller 'Disable’
('Inaktivera’) detta alternativ.

Time Constant (Tidskonstant)

Tidskonstant anvands for att mata in en uppsattning varden som kan
tillampas. Varden i intervallet 0 — 600 sekunder kan anges, med 3
sekunder som fabrikens forinstallning.

Noggrannhet maste iakttas vid val av tidskonstant for dampningsfiltret,
eftersom reaktionstiden for den rapporterade matningen kommer att
Oka i takt med att tidskonstantens magnitud okas.

Om tidssvaret for den rapporterade matningen ar kritisk, da ska 'VF &
GVF Noise Filter' anvandas istéllet for dampningsfiltret.

VF & GVF Noise Filter (VF och GVF Brustfilter)

Brusfiltret for VF och GVF har konstruerats for att tillhandahalla bade
steady-state brusreducering och snabb Gvergangsreaktion. Under
forhallanden med steady-state kommer filtret att anvanda en lang
tidskonstant for att dampa brus i signalen. Nar matningen borjar
rampa upp eller ner kommer filtret att reducera sin tidskonstant, sa att
matarens utsignal kan félja forandringarna med en snabbare svarstid.

Tillstand

Tillstand anvands for att 'Enable’ (‘Aktivera’) eller 'Disable’
('Inaktivera’) detta alternativ. Fabrikens forinstallning ar 'Disable’.

Magnitud

Magnitud-valen &ar 'Low’ eller 'High'. 'High' (h6g) instéllning skiljer sig
fran 'low' (Iag) installning med mer dampning i bade 6vergangs- och
steady-state tillstand.
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VF & GVF spikfilter

Spikfiltret for VF och GVF anvands nar sandaren ar i ett tillstand av
"No Flow" (inget fldde) och visar tankstreck, och nar den matar ut
flodes- (GVF-) data.

Spikfilter-menyn fér VF och GVF kan anvéandas tillsammans med
filtermenyn for 'Flow (GVF) Spike FIt Adv', dar ytterligare poster ar
valbara.

Tillstand

Tillstand anvands for att 'Enable’ (‘Aktivera’) eller 'Disable’
('Inaktivera’) detta alternativ. Fabrikens forinstallning ar '‘Disable’.

No Flow (GVF) Length (Inget flode / GVF-langd)

Inget flode / GVF-langd anvands nar apparaten ar i ett "No Flow" ("No
GVF") —tillstand och visar tankstreck. Den definierar det erforderliga
antalet efter varandra foljande matningar med bra kvalitet innan en
matning anses vara giltig och visas. Detta eliminerar falska spikar
som intraffar ibland under processens icke-flodande tillstand, pa grund
av brus.

Langd

'Langd’ definierar antalet avlasningar av dalig kvalitet som éar tillatna
innan sandaren gar in i ett "No Flow" ("No GVF") utmatnings-tillstand,
och visar tankstreck pa sandarens bildskarm (------- ). Innan den gar in
i detta tillstdnd kommer utmatningen att halla kvar ("Hold") det senaste
giltiga vardet.

Obs! Detta kan anvéndas med 'Flow (GVF) Spike FIt Adv' —
installningarna, sa som diskuteras nedan. Som exempel, om
matningarna med dalig kvalitet inte foljer pa varandra, sa kravs mer an
'Filter Length' -méatningar med dalig kvalitet for att patvinga 'No Flow'
(‘'No GVF') -tillstdndet. Det faktiska antalet beror pa vardena for 'Up
Count' (upprakning) och 'Down Count' (nedrakning), och antalet
matningar med dalig kvalitet jamfort med antalet matningar med bra
kvalitet. For mer information, se definitionerna for 'Up Count' och
‘Down Count'.

Flow (GVF) Spike FIt Adv (FIodesspik (GVF) Flt Adv)

Menyn for 'Flow (GVF) Spike FIt Adv' erbjuder ytterligare menyval for
spikfilter.
Upprakning

'Up Count' anvands tillsammans med 'Down Count' -parametern och

anvands nar apparaten haller ("Holding') en tidigare méatning pa grund

av en ny matning med dalig kvalitet. Varje gang en méatning med dalig
kvalitet gors, laggs 'Up Count' till en enhet som kallas
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kvalitetsraknaren, och varje gang en matning med bra kvalitet gors blir
'Down Count' subtraherat fran kvalitetsraknaren. Om
kvalitetsraknaren blir mindre an eller likamed noll, sa visas den
aktuella matningen. Om kvalitetsréaknaren blir storre &n eller lika med
(‘Filter Length' x 'Up Count') sa patvingas apparaten ett 'No Flow'
tillstdnd, och visar tankstreck.

Nedrékning

Denna parameter anvands tillsammans med 'Up Count'-parametern
och anvands nar apparaten haller ("Holding') en tidigare méatning pa
grund av en ny matning med dalig kvalitet. Varje gang en métning
med dalig kvalitet gors, laggs 'Up Count' till en enhet som kallas
kvalitetsraknaren, och varje gang en matning med bra kvalitet gors blir
'Down Count' subtraherat fran kvalitetsraknaren. Om
kvalitetsraknaren blir mindre &n eller lika med noll, sa visas den
aktuella matningen. Om kvalitetsraknaren blir stérre &n eller lika med
(‘Filter Length' x 'Up Count') sa patvingas apparaten ett 'No Flow'
tillstand, och visar tankstreck.

Percent (Procent) (endast VF)

Denna parameter anvands tillsammans med 'Percent Len' -
parametern. Efter att 'Percent Len' —matningar av god kvalitet har
visats, beddms en ny méatning av god kvalitet som giltig, och visas nar
skillnaden mellan den hogsta och den lagsta av den aktuella
matningen och (‘Percent Len' - 1) foregaende matningar i féljd ar
mindre &n matningsintervallet (forinstallt pa 27 fps for flode) ganger
('Procent' / 100).

Den tillatna variationen mellan lasning-till- lasning (Reading-to-
Reading Variation, RRV) ar apparatens hogsta métbara varde
(Maximum Measurable Value, MaxMV) i ft/sek. minus apparatens
minsta matbara varde (Minimum Measurable Value, MinMV) i ft/sek.
ganger 'Percent' ('Delta’ for GVF) inmatning av anvandaren for att
anvandas for filtret; eller:

RRV = [(MaxMV — MinMV) * Procent]

Som exempel, i en apparat med en MaxMV-hastighet pa 30 fps och
en MinMV-hastighet pa 3 fps och en 'Procent' pa 10 %, kommer
avlasningsvariationer storre an 2,7 fps att ratas.

RRV =[(30 - 3) *0,10] = 2,7 fps
Uppmatta punkter som har matningsvariationer stérre an 2,7 fps
kommer darfor inte att visas eller utmatas forran antalet pa varandra

féljande avlasningar som inte varierar med mer an RV ar stérre an det
som ar installt av 'Filter Len'.
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Delta (endast GVF)

Denna parameter anvands tillsammans med '‘Percent Len' -
parametern. Efter att 'Percent Len' —méatningar av god kvalitet har
visats, bedoms en ny matning av god kvalitet som giltig och visas nar
skillnaden mellan den hdgsta och den lagsta av den aktuell métningen
och (‘Percent Len' - 1) foregaende matningar i foljd ar mindre &an
matningsintervallet (forinstallt pa 100 % for GVF) ganger (‘Procent’ /
100).

Den tillatna variationen fran lasning-till- lasning (Reading-to-Reading
Variation, RRV) &r apparatens hdogsta matbara varde (Maximum
Measurable Value, MaxMV) i % GVF, minus apparatens minsta
matbara varde (Minimum Measurable Value, MinMV) i % GVF, ganger
det 'Delta’ som inmatats av anvandaren for att anvandas for filtret; eller:

RRV = [(MaxMV — MinMV) * Delta]

Som exempel, i en apparat med en GVF MaxMV pa 100 % GVF och
en GVF MinMV pa 0 % och en 'Procent' pa 5 %, kommer
avlasningsvariationer storre an 5 % att ratas.

RRV = [(100 — 0) * 0,05] = 5 %

Uppmatta punkter som har matningsvariationer storre an 5 % kommer
darfor inte att visas eller utmatas férran antalet pa varandra foljande
avlasningar som inte varierar med mer &n RV &r stdrre &n det som &r
installt av 'Filter Len'.

Procent langd

'Percent Len' (Filter-procentandel av fonsterlangd) anvands
tillsammans med 'Procent’ eller 'Delta’-parametern. Efter att 'Percent
Len' —matningar av god kvalitet har visats, beddms en ny matning av
god kvalitet som giltig, och visas nar skillnaden mellan den hdgsta och
den lagsta av den aktuella matningen och (‘Percent Len' - 1)
foregaende matningar i foljd ar mindre &n matningsintervallet
(forinstallt pa 27 fps for flode) ganger (‘Procent' / 100).

Exempel pa VF-spikfilter
Foljande ar ett exempel pa applicering av spikfiltret

Installningar:

No Flow Length (ingen flodeslangd) =5

Filter Length (filterlangd)= 3

Up Count (upprékning) = 3

Down Count (nedréakning)= 2

Percent (procent) =20 %

Percent Length (procent langd)= 3

Flow Max (maximalt flode)= 30 ft/s

Flow Min (minimalt flode)= 3 ft/s

Measurement Range = (Flow Max — Flow Min) = 27 ft/s
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No Flow Condition (Situation utan flode)

Nar anordningen startar for forsta gangen, satter den igang i vad som
kallas en 'No Flow Condition' (Situation utan fléde). Sa lange
anordningen ar i en situation utan fléde visar den tankstreck. Denna
situation bibehalles tills No Flow Length pa varandra foljande
matningar av bra kvalitet har gjorts. | detta exempel kommer
apparaten att visa tankstreck tills den 5:e av 5 pa varandra foljande
matningar av bra kvalitet ar genomforda. Vid det tillfallet visas den 5:e
matningen, och apparaten évergar till normal-lage.

Normal Mode (Normal-lage)

Sa lange som apparaten ar i normal-lage, visar den varje ny matning
savida inte en av féljande situationer (i prioritetsordning) intraffar, da
den kommer att halla kvar den sista visade matningen:

1. Den nya matningen ar av dalig kvalitet

2. Skillnaden mellan maximalt och minimalt varde pa den nya
matningen och de féregdende Percent Length-1 —
matningarna ar storre &n Percent/100 * Measurement Range

Situation 1) placerar apparaten i filtreringslage (Filter Mode) 1 vilket,
enligt nedan, tvingar bildskarmen att behalla den tidigare visade
matningen. Situation 2) placerar apparaten i filtreringslage (Filter
Mode) 2 vilket ocksa tvingar bildskarmen att behalla den tidigare
visade matningen.

Obs! Filterlage 1 och Filterlage 2 kan forbipasseras genom att stélla in
Filter Length = 0. Denna instéllning tvingar apparaten att arbeta i
antingen 'No Flow' —situation eller i normal-lage, och medan den ar i
normal-lage kommer varje eventuell matning med dalig kvalitet att
tvinga tillbaks apparaten till 'No Flow' —situationen.

Filter Mode 1 (Filterlage 1)

Sa lange den ar i Filterlage 1 kommer apparaten att halla reda pa
antalet méatningar med bra kvalitet och méatningar med dalig kvalitet i
en raknare benamnd kvalitetsraknare (quality counter). Varje gang en
matning med dalig kvalitet gors, adderas 'Up Count' (upprakningen)
till kvalitetsréaknaren, och varje gang en matning med bra kvalitet gors
blir 'Down Count' (nedrakningen) subtraherad fran kvalitetsraknaren.
Denna procedur gor det mdjligt fér anvandaren att vélja det
forhallande mellan matningar med bra och dalig kvalitet som erfordras
innan apparaten upphor att behalla en tidigare méatning och borjar visa
nya matningar i normal-lage. Filter Length -parametern erbjuder
ocksa anvandaren en punkt dar man ger upp, och apparaten lamnar
Filterlage 1 och atergar till tillstdndet 'No Flow' (inget flode). | detta
exempel kraver anvandaren ett 3:2-férhallande (mellan Up Count och
Down Count) eller 1,5 matningar med bra kvalitet for varje matning
med dalig kvalitet innan apparaten atergar till normal-lage. Dessutom
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kommer apparaten att sluta halla kvar vardet och borja visa tankstreck
genom att aterga till 'No Flow' —tillstandet om 3 (Filter Length) pa
varandra foljande matningar med dalig kvalitet gors, eller om
ovannamnda kvalitetsréknare dverskrider 9 (Filter Length * Up
Count), eller om skarmen har behallit samma varde under 7 (Filter
Length * (1 + Up Count/Down Count)) matningar.

Filter Mode 2 (Filterlage 2)

Sa lange som apparaten &r i Filterlage 2 sparar den innevarande och
foregaende 'Percent Length -1' matningar av god kvalitet, och hittar
minimum och maximum av dessa punkter. Apparaten lamnar
Filterlage 2 och atergar till normal-lage om skillnaden mellan minimum
och maximum av dessa punkter ar mindre &n [(Percent/100) x
Measurement Range]. Annars fortsatter apparaten att halla kvar.
Filterlage 2 6vergar till Filterlage 1 om nagon av en ny matning ar av
dalig kvalitet. Filterlage 2 har ocksa en punkt dar apparaten ger upp
(‘give up point'), dar den istallet for att aterga till 'No Flow' —tillstandet
kommer att aterga till normal-lage. Denna punkt uppnas om
apparaten har behallit samma matvarde under Percent Length*2 nya
matningar. | detta exempel lamnas Filterlage 2 och apparaten atergar
till normal-lage om skillnaden mellan maximum och minimum hos det
foreliggande matvardet och de foregaende 2 (Percent Length-1)
matvardena ar mindre an 5,4 ft/s (20 % /100 * 27 ft/s:
(Percent/100*Measurement Range)). Aven i detta exempel intraffar
samma Overgang om apparaten har behallit samma matvarde under 6
(Percent Length*2) matningar. | varje fall kommer matvardet vid
dvergangspunkten att visas.

Obestamt varde

Alternativet Obestamt varde later sandaren mata ut "0" (noll) vid alla
utgangar nar matkvaliteten ar under det minsta valda kvalitetsvardet
eller nar flodeshastigheten underskrider den minsta
installningspunkten eller 6verskrider den maximala instéllningspunkten
(om inte "OVERRANGE RAIL" ("utanfor stromintervallet") ar installt pa
"Enable" ("aktivera").

Obs! Standarden vid leverans fran fabriken kommer att vara "Bad
reading” ("Dalig lasning").

e "Bad reading" ("Dalig lasning") (Standard) — Satt MODBUS-
registren pa NaN (Fieldbus anvander detta som en flagga for att
stélla in utmatningsstatusen till "Uncertain or Bad" ("Oséakra eller
Daliga"), visa tankstreck, stall in 4-20mA-utmatningar till utanfor
intervallet.

e "Zero" ("Noll") — Satter MODBUS-registren pa 0 (Fieldbus kommer
da att mata ut en 0 och indikera en "Good" ("Bra") status), visa 0
och stall in 4-20mA-utmatningar till 0-varde om tillampligt.
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Nar "Zero" ("Noll")-alternativet &r valt kommer utmaningarna att vara
féljande:

e MODBUS (Foundation Fieldbus och Profibus): Andra
registervarden till 0, inte NaN

e Skarm: Visa en 0 istallet for tankstreck
e 4-20: Mata ut mA-varde for O (inte OmA).
e Datahistorik: Andra skarmvéarden till 0, inte NaN

e HART: Ingen a&ndring i koden, men kommer att rapportera O till
rapporterade varden

¢ Resultatmeddelanden: Ingen andring — resultat som rapporterats
fran algo som tidigare (ej NaN)

Foljande MODBUS, Foundation Fieldbus, och Profibus
inmatningsregister som for tillfallet &ar installda pa QNAN nar kvaliteten
understiger minsta grans kommer nu att sta pa "0":

Registernummer/Namn Registernummer/Namn
1 / Flodeshastighet 21 / SOS Flodeshastighet
9/GVF 25/ TLF
15/ S0S

Tabell 3 Larmutldsare

Foljande ar ett exempel pa hur sandarskarmen visar dalig kvalitet hos
bade VF- och SOS-matarna i det nya v'Noll')-laget. Bade VF- och
GVF-maétare visar "0,00" och dessa varden har natts med anvandning
av dampningsfiltret; de har gradvis sjunkit fran "goda" varden hela
vagen forbi "flodesavklippning"-vardet.

+0.00 gal/m
0.00 %

P

WF INITIALIZE HMODE

Figur 7 Flodeshastighet, Flédeshastighet i % och Verklig utmatad vatskeflédespuls

Det ar viktigt att notera att nar "Zero" ("Noll") &r valt kommer
sandarens skarm att visa 0 men det kan fortfarande finnas flode (som
inte kan lasas av SONARtrac) i systemet.
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Input Config Menu (Inmatningskonfig.-menyn)

Inmatningskonfig.-menyn anvands nar valfria externa sensorer (till
exempel en sensor for tryck eller temperatur) drivs av och matar
sandaren. Sandaren kan visa, spara och sanda dessa varden med
anvandning av seriell kommunikation, men inte mata ut dem med
hjalp av 4-20 mA-utmatningarna. Obs! Nar dessa sensorinmatningar
anvands, maste menyalternativen 'Temperature Sel' och 'Pressure
Sel'i'Basic Config' —menyn anvandas for att ange vilken
sensorinmatning som ska anvandas for en viss matning.

Dessa inmatningar anvands normalt inte tillsammans med VF- och
TAM-system.

Sensor 1 och 2

Sensor 1 och 2 ar vanligtvis anvandarens egna sling-drivna 4-20 mA
tryck- eller temperatur-sandare, som den passiva sonarmatar-
sandaren forsorjer med nominellt +24V. De elektriska anslutningarna
hos sandare for tryck eller temperatur maste vara isolerade fran jord
("flytande™).

Enheter

Enheter ger utrymme for installning av sensor-enheter till 'None' (ej
anvand) 'F' (temperatur-grader F), 'C' (temperatur-grader C), 'Barg’
(tryck i Bar-matt), 'kPag' (tryck i kilo Pascal-matt), 'PSIg’ (tryck i mattet
pund per kvadrat-tum).

Skala

Skalningen stéller in intervallet for inmatning i mattenheterna (‘Units')
per mA. Som exempel, en tryckomvandlare har ett intervall pa 0-100
psi och en utmatning pa 4-20 mA. F6r denna omvandlare blir
skalningen:

scale = range / (mA High output — mA Low output)
scale = 100 psi/ 16 mA
scale = 6,25 psi/mA

Forskjutning

Forskjutningen gor det mojligt att stalla in en forskjutning (offset) i mA pa
grund av ett utmatningsintervall for sensorn som inte &r noll milliampere.
Forskjutningen berdknas via ekvationen y=mx+b, dar 'y' ar ett varde
inom omvandlarens matomrade, 'm' & omvandlarens skala, 'x' ar
utmatningen i milliampere vid 'y'-vardet, och 'b" ar férskjutningen (offset).
Som exempel, en tryckomvandlare har ett intervall pa 0-100 psig och en

utmatning pa 4-20 mA. Den kommer att fa en forskjutning pa —25 psi.
y=mx+b
100 psi = (100 psi / 16 mA) x (20 mA) +b
100 psi— 125 psi=b
-25 psi = b = 'Offset’
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Menyn for Customize (Anpassa)

Customize-menyn anvands for att konfigurera sandaren sa att den
uppfyller anvandarens behov av lokal visning av matningsparametrar.

Display

Bildskarms-parametrarna anvands for att anpassa de visade
enheterna och utseendet hos bildskarmen.

Line 1 and Line 2 (rad 1 och rad 2)

Line 1 och Line 2 stéller in skdrmens utmatningsrader till ‘Totalizer’,
'Flow Rate %', 'Flow Rate', 'True Liquid Flow', 'GVF', 'SOS' och
'‘Blank' (beroende pa systemkonfigurering).

Kontrast

Contrast anvands for att justera skarmens utseendet pa grund av
belysningsforhallanden. Denna &r normalt satt till 170.
Sensor-instéllning

Tillstand

'State' anvands for att satta pa 'On' eller stanga av 'Off' enskilda
sensorer . Normalt driftsforhallande ar med alla sensorer pasatta
('On"). Sensorer ska bara stangas av under ledning av personal pa
teknisk support.

Flow Units (FlIodesenheter) (for system med flode)
Volym

Menyns valbara enheter for 'Volume' ar 'gal’ (gallon), 'I' (liter), 'm3',
(kubikmeter), 'user' (anvandardefinierad), ‘iga’ (imperial gallons), 'ft3'
(kubikfot), 'ft' (fot), 'm' (meter).

Tid
Menyns valbara enheter for 'Time' ar 's' (sekund), 'm' (minut), 'h’
(timme), 'd' (dag), 'user' (anvandardefinierad).

| bada valen 'Volume' och 'Time' kan anpassade
anvandarbenamningar anges av anvandaren genom att vélja 'user' pa
menyn. De anvandardefinierade benamningarna matas darefter in
genom att anvanda 'User Volume / Time', 'Base' och 'Scale Factors'.

SOS Units (SOS-enheter) (for system med GVF)

Menyns valbara SOS-enheter ar 'ft' (fot) och 'm' (meter). Enheterna
for tidsmatning ar fastlasta till sekunder. Utmatningen hos SOS ar
saledes i enheterna 'ft/s' eller 'm/s’.
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Flow Cutoff Range (Fl6dets avklippnings-intervall) (for
system med fléde)

Flodets avklippnings-intervall '‘Low End' (Lag grans) och 'High End'
(HOg grans) anvands for att stalla in den laga respektive hoga gransen
for de flodeshastigheter som kommer att visas pa sandaren. Flode
under eller 6ver de installda punkterna kommer att visas som '<Min
Flow', >Max Flow' efter vad som &r lampligt.

Totalizer (Totalisator) (for system med fléde)

Val under denna meny anvands for att konfigurera totalisator-
funktionerna.

Enheter

Undermenyn 'Units’ (enheter) anvands for att vélja sandarens visade
enheter. Alternativen ar 'gal’ (gallon), 'm3' (kubikmeter), 'VF Vol
Units' (visningsenheter for volymetriskt flode), 'I' (liter) 'ft3' (kubikfot).

Lagpass Aktivera
Aktivera Lagpass satter pa/ stanger av lagpass-funktionen.
Lagpass

Lagpass stéller in de flodesvarden som inte langre kommer att
anvandas for totalisering. Flode under detta varde kommer inte att bl
totaliserat.

Multiplicerare

Multipliceraren valjer den multiplicerare som ska appliceras pa de
visade totaliserade enheterna. Val pa 'M' (x 1.000.000), 'k' (x 1.000),
'1' (x 1) finns tillgangliga. Obs! Detta val paverkar inte puls-
utsignalen nar 'Totalizer' valjs. Satt puls-utsignalens multiplicerare i
'Pulse’ -installningsmenyn.

Aterstallning

Aterstéllningen nollstéller totalisatorns visning.

Input (Inmatning) (fér system med fléde och GVF)

'Input’ anvands for att valja 'volumetric flow' eller 'true liquid flow'
for totalisering.

Skrivskyddslage

Nar detta ar 'Enabled’ (aktiverad) kan inga andra parametrar andras.
Anvandaren maste 'Disable' (inaktivera) detta alternativ innan nagra
menyandringar gors. Forinstéllt &r 'Disable’ (inaktivera).
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Menyn for Communications (Kommunikation)

Ethernet

Ethernet-alternativet anvands for att se och stalla in sandarens IP-
adress och Subnet-mask.

Frontpanels serie

'Front Panel Serial' anvands for att stélla in 'Baud Rate’
(baudhastighet) for den serieport som anvands for att ladda ner eller
ladda upp systemdata.

Intern seriell

Anvands for att stélla in serieportens konfigurering for anvandning
med MODBUS-kommunikation.

HART

Installningarna anvands for att konfigurera protokollet vid anvandning
av HART. Forinstallningen ar for adressering av enstaka enhet.

MODBUS

Installningarna anvands for att konfigurera protokollet vid anvandning
av MODBUS. Se kapitlet Anvéndning av Modbus® -protokoll med
passiva sonarsandare for ytterligare information fér séndare férsedda
med MODBUS-protokoll.

Fieldbus

Installningarna anvands for att konfigurera protokollet vid anvandning
av Fieldbus. Se kapitlet Anvandning av Foundation Fieldbus och
Profibus PA med passiva sonarprocessflodesovervakningssystem for
ytterligare information for sdndare forsedda med Fieldbus-protokoll.

Aterstall komm

'Reset Comms' anvands for att ater-initialisera kommunikations-
portarna utan att forlora data-historik (vilket skulle handa genom ater-
initialisering av sandaren). Detta kan anvandas for omstart av
inhamtning av data om, till exempel, ethernet-sladden avlagsnades
fran ethernet-porten medan StFSU-programmet fortfarande kordes
eller om USB-porten inte fungerade.
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Diagnostics Menu (Diagnostik-menyn)

Sensor-kontroll

Val av 'Diagnostics>Sensor Check' pa sandarens meny kommer att
genomfora tester pa alla sensorer | 'ON'-lage. (Enskilda sensorer kan
stangas av i menyn 'Customize>Sensor Setup>State’
(Anpassa>Sensorkonfiguration>Status). Sensorer far aldrig stangas
av savida inte den tekniska supportpersonalen har givit instruktioner
om att gora det.) Testet tar flera sekunder. Efter avslutat test visas
testresultaten pa skarmen.

Foljande ar exempel pa testresultat.

Test Results: PASS
1:0K 2:0K
3:0K 4:0K
5:0K 6:0K
7:0K 8:0K
Figur 8 Godkénd test, skarmexempel

| ovanstaende figur indikerar resultaten att alla sensorer klarar testet.

Test Results: FAIL: Continuity
1:SWITCH WT/BK 2:SWITCH WT/BK

3:0K 4:.0K
5:0K 6:0K
7:DISCONNECTED 8:0K

Figur 9 Testet misslyckades

| foregaende figur klarade sensorbandet inte testet. Sensor 1 och 2 ar
antingen feltrddade mellan sina kontaktstift eller omkastade (wht till
blk). Sensor 7 ar bortkopplad (6ppen krets).

Om ett fel noteras nar sensortestet kors en forsta gang, upprepa testet
for att bekrafta felet.

Om felet intraffar vid forsta igangsattningen, verifiera tradarnas
anslutningar pa sandarens kopplingsplint. Om ett 'disconnect'-fel
noteras efter att ett system har varit i drift, verifiera att sladden fran
sensor till sdndare inte &ar skadad, eller att en trad i sandaren inte har
lossnat fran sin kopplingsplint.

4-20 Test

4-20 mA-testet later anvandaren sénda ut diskreta milliamp-signaler
fran 4-20 mA-utgangarna nr. 1 och nr. 2 till styrsystemet. Utsignalerna
pa 4-20 mA ar instéllbara i steg om 1 milliamp.
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Forstarkning

Sensorns for-forstarkare finns placerad inuti sensorns kapa. Den
elektroniska 'Gain' (forstarkning) som appliceras pa sensorns
utmatningar kan kommas at via sandarens 'Diagnostics'-meny.
Séandarbaserade forstarkningsstyrfunktioner finns i tre undermenyer —
'AUTOSET GAIN' (stall in forstarkning automatiskt), 'CHECK/SET
GAIN' (kontrollera/stall in forstarkning) och 'TEST GAIN' (testa
forstarkning). Forstarkningsjusteringar i systemet bér goras nar
processen ar i "normal” drift.

AUTOSET GAIN (stall in forstarkning automatiskt)

'‘Autoset Gain' utfor ett automatiskt test och justering av for-
forstarkarens 'gain’-installining. Det kretsar automatiskt igenom
forutbestamda forstarkarinstallningar for att hitta den optimala
installningen, baserat pa flodesforhallandena vid den aktuella
tidpunkten. 'AUTOSET GAIN' ska kéras medan processen pagar
under normala forhallanden, for att undvika att gora en felaktig
forstarkningsinstallning.

Kontrollera/ stall in forstarkning

'‘Check/Set Gain' ger anvandaren mojlighet att kontrollera den aktuella
forstarkningsinstallningen i forforstarkaren och att manuellt stélla in
den pa en av fyra instéllningar: 1; 4,65; 21,55 och 98,65.

Test Gain (testa forstarkning)

‘Test Gain' utfor ett test av systemets elektronik for att avgdra om
forstarkningsinstallningen ar optimal. Testresultaten later anvandaren
veta om forstarkningen &r korrekt eller om den ar for hog eller for 1ag.
'TEST GAIN' ska kdras medan processen pagar under normala
forhallanden, for att undvika att felaktigt forstarkningsvarde erhalls.

Sjéalvtest

'Self Test' ar ett 'PASS/FAIL' (GODKANT/UNDERKANT) test, som
genomférs pa systemets RAM och DPRAM (internt minne).

Tangentbordstest

'Keyboard Test' testar funktionen hos var och en av
tangentbordsknapparna. Larm-lysdioden kommer att lysa upp for
varje knapp som trycks ner, for att indikera att knappen fungerar
ordentligt

Rensa historik

'Clear History' kommer att radera den data-historik som finns sparad i
sandaren, och bérja om med att spara sandar-data.
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Monitorera

'‘Monitor' visar en uppséttning olika 'System’ eller 'Sensor’ -
parametrar, uppdaterade med skarmens uppdateringsfrekvens.
Anvands av fabrikens personal for teknisk support.

Pulstest

'Pulse Test' anvands for att testa funktionaliteten av pulsens utsignal.
Sétt 'Pulses Per Second' och 'Pulse Width', och utsignalen blir
omedelbart uppdaterad. Se avsnitt 8.3.2.3, tabell 1 for den maximala
pulsfrekvensen for en given pulsbredd.

Larmtest

'Alarm Test' later anvandaren stélla in larm-utsignalen till ett kant
tillstand.

Info Menu (Info-menyn)

'Info’-menyn later anvandaren fa detaljerad information om
flodesbvervaknings-systemet. Piltangenterna 1 och | bladdrar genom
sidorna i Info-menyn.

Revideringar

'Revisions' tillhandahaller en flersidig lista 6ver installerade system-
revideringar, hardvarans/mjukvarans serie-/ modellnummer och
artikelnummer.

Diagnostics (Diagnostik)

'Diagnostics' tillhandahaller en flersidig lista 6ver system,
temperaturer, spanningar och status-meddelanden.

Configuration (Konfigurering)

'Configuration' tillhandahaller en flersidig lista (sammandrag) 6ver
systeminstallnings-parametrar.

Event Log (Handelse-logQ)

'Event Log' visar en lista 6ver hdndelser, sparade i icke-flyktigt minne.
Varje handelse (upp till 65.535 uppkomster) finns sparade i sandarens
handelseloggfil. De senaste 10 hédndelserna &r tids-stamplade.

Genom att trycka pa pil-knapparna for upp och ner kan man bladdra
upp och ner genom alla handelser. Genom att trycka pa '—'-knappen
visas en prompt for att radera handelse-loggen. Tryck pa '—' -
knappen igen for att radera. For att annullera radera-funktionen, tryck
pa en godtycklig knapp forutom 'ENTER'.
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Sensor Max/Min

Sensorns Max/Min listar de nuvarande mini- och max-matvéarden,
samt sensorns toppvéarden sedan den senaste aterstallningen av
topphistoriken. Intervallet av méjliga sensor-varden ar O till +/- 32768.
Ett """ i bdrjan av en rad anger att sensorn ar dverbelastad. Detta kan
vara ett tecken pa att sensorn inte fungerar korrekt, eller att
forforstarkarens forstarkning ar for hog och behéver sdnkas. Skarmen
uppdateras genom att man trycker pa 'ENTER'-knappen. Om man
trycker pa '—'-knappen visas en prompt for att radera sensorns
topphistorik. Tryck pa'—' -knappen igen for att radera.

1 o/ 1 Toppar: -39/1507

2: -1/ 1 Toppar: -19/1120

3: -1/ 1 Toppar: -54/1358
I 4; -1/ 32768 Toppar: -60/32768 |*— Overbelastning
5: o/ 1 Toppar: -53/1121

6: -1/ 2 Toppar: -50/1667

7 o/ 2 Toppar: -35/1667

8: -1/ 1 Toppar: -53/1263

Figur 10  Visning av sensorns Max/Min

Resetting (Aterstéllning av) Processor

Om det ar nodvandigt att aterstalla processorn (om systemet hanger
upp sig), tryck pa strombrytaren pa évre vanstra kanten pa
kontaktpanelen. Detta ar likvardigt med att kretsa strémférsorjningen.

Aterstallning till fabrikens grundinstallningar

Obs! Det rekommenderas att fabriksinstallningarna bara aterstélls av
fabrikens kvalificerade servicepersonal. Alla faktorer (Basic Config,
Output Config, etc.) maste matas in igen efter en aterstallning till
fabriksinstéallningarna.

For att gora 'Reset to Factory Defaults’, tryck och hall kvar 'EXIT'-
knappen och tryck samtidigt pa aterstallinings-knappen (Reset) pa
kontaktpanelens dvre vanstra kant.

Alternativt kan man stanga av sandaren (Power OFF), och trycka och
halla kvar 'EXIT'-knappen och samtidigt sla pa strommen (Power
On). Hallin 'EXIT'-knappen tills skarmens prompt visas. Om du
bestammer dig for att du inte vill terstalla fabriksinstéallningarna, kan
du antingen kretsa stromforsorjningen eller trycka pa nagon knapp
annan an 'ENTER".
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9.1 Initial start

Vid initial start tdnds den grona lysdioden och s&ndaren visar
startférloppet; laser in fast programvara i systemet, laser in
systemparametrar, och hjartslagsindikatorn aktiveras medan sandaren
borjar samla in data fran sensorhuvudet. Nar systemstarten ar klar
toms bildskarmen och sedan bérjar méatningar att visas.
Nedanstaende figur visar skarmen vid initial systemstart.

IP-adress

Systemetstartar Ly Giartup >>>>55>5555>55>> 010.001.009.1 ¥+

Revisioner av fast 4—| Lége och
programvara, i D 01.00.23 P / hjartslag
laddningsordning:

I: Granssnitt
F: FPGA

D: DSP

P: Forforst

Figur 1 Skéarm vid Systemstart

Bildskarmen kommer att rensas och visa 'Startup >>>>' om interna
konfigureringsparametrar andras pa menyskarmarna. Detta anger att
systemet startar om med de nya parametrarna och bérjar géra
matningar. Na&r startproceduren val ar genomférd kommer systemets
matningar att visas.

VARNING

Néar explosiva gaser kan forekomma far sandarens dorr bara
Oppnas for att anvanda knappsatsen eller aterstallningsknappen.

Inforskaffa tillstdnd for varmealstrande arbete, och se till att inga
explosiva gaser finns, innan du utfér nagon annan atgard.

Kapitlet SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET) tillhandahaller ytterligare information for
installationer i ATEX klass I, zon 2.
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Initiala diagnostiska kontroller

Inkoppling under drift

Den passiva sonarmataren kan installeras och konfigureras under
pagaende drift. Under optimala omstandigheter sker konfigurationen
medan processen pagar vid normala flodeshastigheter och
driftsforhallanden.

Om inkoppling sker under drift (med fléde) ska nedanstaende
systemkontroller utféras.

Sensortest

Ett sensortest av alla sensorer som ar aktiva ('ON’). Enskilda
sensorer kan stdngas av i menyn 'Customize>Sensor Setup>State'
(Anpassa>Sensorkonfiguration>Status). Sensorer far aldrig stangas
av savida inte den tekniska supportpersonalen har givit instruktioner
om att gora det. Testet tar flera sekunder. Efter ett avslutat test visas
testresultaten pa skarmen.

Om det initiala testet visar resultat som indikerar att sensorerna
misslyckades, gér om testet. Om felmeddelandet kvarstar, kontakta
kundsupport.

Ett sensortest utfors pa detta satt:
e Tryck pa valfri knapp forutom 'EXIT' pa knappsatsen for att 6ppna
'‘Menu Mode' (menylaget).

e Menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas pa rad 1 pa
skarmen.

e Tryck pa | -knappen for att rulla till menyn 'Diagnostics'
(diagnostik) pa rad 1. Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa
tillgangliga alternativ under den menyn.

e 'Sensor Check' (sensorkontroll) visas pa rad 2 pa skarmen.

e Tryck pa 'ENTER' for att starta sensortestet. Var och en av
sensorerna testas. Om nagon av sensorerna inte far resultatet

PASS (godkand) skall testet upprepas. Enskilda sensorfel visas
pa skarmen tillsammans med rekommenderad atgéard.

e Utfor alla rekommenderade atgarder och kor darefter annu ett
sensortest. Upprepa efter behov.

e Tryck pa knappen 'EXIT' for att aterga till 'Operational Mode'
(driftlaget).
Forstarkning

En elektronisk 'Gain' (forstarkning) laggs pa sensorutgangarna.
Séandarbaserade forstarkningsstyrfunktioner finns i tre undermenyer —
'AUTOSET GAIN' (stall in forstarkning automatiskt), 'CHECK/SET
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GAIN' (kontrollera/stall in forstarkning) och 'TEST GAIN' (testa
forstarkning). Forstarkningsjusteringar i systemet bér goras nar
processen ar i "normal” drift.

Undermenyerna for forstarkning av sensorhuvudets foér-forstarkare tas
fram enligt anvisningarna nedan:

Autoset Gain (stall in forstarkning automatiskt)

'‘Autoset Gain' utfor ett automatiskt test och en justering av for-
forstarkarens 'gain’-installning. Testet gar automatiskt igenom
forutbestamda forstarkarinstallningar for att hitta den optimala
installningen, baserat pa flodesforhallandena vid den aktuella
tidpunkten.

Autoset Gain tas fram pa foljande satt:
e Tryck pa valfri knapp forutom 'EXIT' pa knappsatsen for att Gppna
'‘Menu Mode' (menylaget).

e Menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas pa rad 1 pa
skarmen.

e Tryck pa | -knappen for att rulla till menyn 'Diagnostics'
(diagnostik) pa rad 1. Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa
tillgangliga alternativ under den menyn.

e 'Sensor Check' (sensorkontroll) visas pa rad 2 pa skarmen.

e Tryck pa | -knappen for att rulla till 'Gain' (forstarkning) pa rad 2 pa
skarmen.

e Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa tillgangliga alternativ under
den menyn.

e 'Autoset Gain' (stall in forstarkning automatiskt) visas pa rad 3 pa
skarmen.

e 'Autoset Gain' startar nar man trycker pa 'ENTER'.
Forstarkningen blir automatiskt optimalt installd.

Om meddelandet "Insufficient Gain Detected..." (otillracklig
forstarkning detekterad) eller "Excessive Gain Detected...” (foér hog
forstarkning detekterad) visas ska testet koras igen. Kontakta
teknisk support om meddelandet aterkommer.

e Tryck pa knappen 'EXIT' for att aterga till 'Operational Mode'
(driftlaget).

Check / Set Gain (Kontrollera/stéll in forstarkning)

Check / Set Gain ger anvandaren mdjlighet att kontrollera den aktuella
forstarkningsinstallningen i forforstarkaren och att manuellt stélla in
den pa en av fyra installningar: 1; 4,65; 21,55 och 98,65.

e Tryck pa valfri knapp forutom 'EXIT' pa knappsatsen for att 6ppna
'‘Menu Mode' (menylaget).
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Menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas pa rad 1 pa
skarmen.

Tryck pa | -knappen for att rulla till menyn 'Diagnostics'
(diagnostik) pa rad 1. Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa
tillgangliga alternativ under den menyn.

'Sensor Check' (sensorkontroll) visas pa rad 2 pa skarmen.

Tryck pa | -knappen for att rulla till 'Gain' (férstarkning) pa rad 2 pa
skarmen.

Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa tillgangliga alternativ under
den menyn.

'Autoset Gain' (stall in forstarkning automatiskt) visas pa rad 3 pa
skarmen.

Tryck pa | -knappen for att rulla till 'Check/Set Gain'
(kontrollera/stall in forstarkning) pa rad 3 pa skarmen.

'‘Gain=XXXX Set=YYYY' (Forstarkning=XXXX, Stall in=YYYY)
visas pa rad 4 pa skarmen nar man trycker pa 'ENTER".

Nar man trycker pa 'ENTER' markeras vardet 'Set' (installt).
Tryck pa | -knappen for att rulla till ett nytt 'Set'-varde.

Nar man trycker pa 'ENTER' fors vardet 'Set' (installt) in i
forforstarkaren.

Tryck pa knappen 'EXIT' for att aterga till 'Operational Mode'
(driftlaget).

Test Gain (testa forstarkning)

‘Test Gain' utfor ett test av systemets elektronik for att avgéra om
forstarkningsinstallningen ar optimal. Testresultaten later anvandaren
veta om forstarkningen ar korrekt, eller om den ar for hog eller for 1ag;
forstarkningen aterstélls daremot inte. Aterstalining av forstérkningen
(gain) maste goras med anvandande av instruktionerna 'Autoset
Gain' eller 'Check / Set Gain'. 'Test Gain' ska kdras medan
processen arbetar under normala forhallanden, for att undvika att ett
felaktigt forstarkningsvarde erhalls.

Tryck pa valfri knapp férutom 'EXIT' pa knappsatsen for att dppna
'‘Menu Mode' (menylaget).

Menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas pa rad 1 pa
skarmen.

Tryck pa | -knappen for att rulla till menyn 'Diagnostics’
(diagnostik) pa rad 1. Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa
tillgangliga alternativ under den menyn.

'Sensor Check' (sensorkontroll) visas pa rad 2 pa skarmen.

Tryck pa | -knappen for att rulla till 'Gain' (forstarkning) pa rad 2 pa
skarmen.
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Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa tillgangliga alternativ under
den menyn.

'Autoset Gain' (stall in forstarkning automatiskt) visas pa rad 3 pa
skarmen.

Tryck pa | -knappen for att rulla till 'Test Gain' (Testa forstarkning)
pa rad 3 pa skarmen.

'Test Gain' startar nar man trycker pad 'ENTER'. Resultaten visas
pa skarmen. Vidtag lamplig atgard.

Tryck pa knappen 'EXIT' for att aterga till 'Operational Mode'
(driftlaget).

Sensor Max / Min

Ett sensor max- / min-test utférs pa féljande satt:

Tryck pa valfri knapp forutom 'EXIT' pa knappsatsen for att dppna
'‘Menu Mode' (menylaget).

Menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas pa rad 1 pa
skarmen.

Tryck pa | -knappen for att rulla till menyn 'Info'-menyn pé rad 1.
Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa tillgangliga alternativ under
den menyn.

'Revisions' (andringar) visas pa rad 2 pa skarmen.
Tryck pa | -knappen for att rulla till 'Sensor Max / Min' pa rad 2 pa
skarmen.

Nar man trycker pa 'ENTER' visas en serie varden.

Sensorns nuvarande min- och max-varden samt sensorns
toppvarden sedan den senaste topphistorikaterstalliningen visas.
Ett """ i borjan av en rad anger att sensorn ar 6verbelastad. Detta
kan vara ett tecken pa att sensorn inte fungerar korrekt eller att
forforstarkarens forstarkning ar for hoég och behéver sankas.
Skaren uppdateras nar man trycket pa 'ENTER'-knappen. En
prompt visas for att radera sensorns topphistorik nar man trycker
pa '—'-pilknappen . Tryck pa '—' -pilen igen for att radera
toppvardena.

Normalt har sensorer toppvéarden pa -32768 och +32767. Varden
inom intervallet pa cirka -/+2000 till -/+8000 anses vara "idealiska"
nar processen ar i drift under normala forhallanden. Obs! | de
flesta fall kommer det passiva sonarsystemet att arbeta korrekt
utanfor det "idealiska" vardeintervallet.

Sensorns min- och maxvéarden bor ligga inom cirka +/- 30 % fran
varandra. Kontakta teknisk support om en eller flera sensorer
ligger utanfor dessa varden.
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e Tryck pa knappen 'EXIT' for att aterga till 'Operational Mode'
(driftlaget).

e Om 'Sensor Max / Min'-vardena ligger utanfor deras "idealiska"
intervall ska forstarkningen justeras i enlighet med procedurerna i
avsnitt 9.2.3.

Process Off-Line (Avstangd drift)

Ibland installeras det passiva sonarsystemet nar driften ar avstangd. |
detta fall &r det inte mojligt att bekrafta om férstarkningsinstallningen
ar korrekt i sdndaren.

Om driften ar avstangd (inget flode) ska nedanstaende
systemkontroller utféras.

Sensortest

Ett sensortest av alla sensorer som &ar aktiva ('ON"). (Enskilda
sensorer kan stdngas av i menyn 'Customize>Sensor Setup>State'
(Anpassa>Sensorkonfiguration>Status). Sensorer far aldrig stangas
av savida inte den tekniska supportpersonalen har givit instruktioner
om att gbra det.) Testet tar flera sekunder. Efter ett avslutat test
visas testresultaten pa skarmen.

Ett sensortest utfors pa detta satt:
e Tryck pa valfri knapp forutom 'EXIT' pa knappsatsen for att 6ppna
'‘Menu Mode' (menylaget).

e Menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas pa rad 1 pa
skarmen.

e Tryck pa | -knappen for att rulla till menyn 'Diagnostics'
(diagnostik) pa rad 1. Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa
tillgangliga alternativ under den menyn.

e 'Sensor Check' (sensorkontroll) visas pa rad 2 pa skarmen.

e Tryck pa 'ENTER' for att starta sensortestet. Var och en av
sensorerna testas. Om nagon av sensorerna inte far resultatet
PASS (godkand) skall testet upprepas. Enskilda sensorfel visas
pa skarmen tillsammans med rekommenderad atgéard.

e Utfor alla rekommenderade atgarder och kor darefter annu ett
sensortest. Upprepa efter behov.

e Tryck pa knappen 'EXIT' for att aterga till 'Operational Mode'
(driftlaget).
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9.4 Instéllning av driftsmeny

9.4.1 Initial installning av flédes-systemet

For att kunna utféra méatningar maste installningen av 'Basic Config'
(baskonfiguration) vara klar. Om strommen bryts, halls denna
installning kvar i minnet och behover inte anges igen.
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Tryck pa valfri knapp férutom 'EXIT' pa knappsatsen for att dppna
'‘Menu Mode' (menylaget).

Nar menyn '‘Basic Config' (baskonfiguration) visas pa rad 1 pa
skarmen, trycker man pa 'ENTER' for att visa de alternativ som
finns tillgangliga under den menyn.

'Sensor Serial # (sensorns serienummer) visas pa rad 2 pa
skarmen. Tryck pad 'ENTER' sa visas den aktuella sensorns
serienummer som finns angivet i sandaren pa rad 4 pa skarmen.
Anvandaren kan darefter anvanda pilknapparna (1 och | for att rulla
genom vardena, och «— och — for att andra position) for att ange
sensorbandets serienummer som finns angivet pa etiketten som ar
fastklistrad pa sensorbandet. Nar alla siffrorna har angivits, tryck
pa 'ENTER' for att spara uppgifterna i minnet. '—Sensor Serial #'
(sensorns serienummer) visas igen pa rad 2.

Tryck sedan pa | -knappen for att rulla till menyn 'Pipe Size'
(rorstorlek) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa
tillgangliga alternativ under den menyn. Notera: man maste valja
endast ett av nedanstaende alternativ.

Forsta valet pa menyn 'Pipe Size' ar'—ID / Wall' (—ID/
vaggtjocklek) som visas pa rad 3 pa skarmen. Om detta varde ar
kant kan det anges har. Tryck pa 'ENTER' sa visas den aktuellt
sparade innerdiametern och vaggtjockleken pa rad 4 pa skarmen.
Ange rorets innerdiameter med anvandning av pilknapparna (1 och
| for att rulla genom vardena och « och — for att andra tecken).
Enheten kan vara tum eller millimeter. Nar alla siffrorna har
angivits, tryck pa 'ENTER' for att spara vardet i minnet.

Det andra valet i menyn 'Pipe Size' ar 'Size/Sched' (rorstorlek /
rortyp). Tryck pd 'ENTER' om detta varde ar kant. Anvand
pilknapparna for att ange vardena och tryck sedan pa 'ENTER' for
att spara uppgifterna i minnet.

Tredje valet pA menyn 'Pipe Size' ar 'OD / Wall' (OD/ vaggtjocklek)
som visas pa rad 3 pa skarmen. Ange rorets ytterdiameter med
anvandning av pilknapparna (1 och | for att rulla genom vardena
och «— och — for att &ndra tecken). Enheten kan vara tum eller
millimeter. Nar alla siffrorna har angivits, tryck pa 'ENTER' for att
spara vardet i minnet. Obs! Nar en rérstorlek val har angivits, kan
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fel uppsta i skalade utmatade varden om man dppnar menyn 'Pipe
Size' och valjer 'Size/Sched' igen.

Tryck pa 'BACK'-knappen efter att rérstorleken har angivits i 'Pipe
Size' sd visas '—Pipe Size' parad 2. Nu kan anvandaren antingen
trycka pa 'ENTER' for att 6ppna menyn 'Pipe Size' (rorstorlek) igen,
eller trycka pa pilknappen | for att ga till nasta menypost.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—Fluid Properties'
(vatskeegenskaperv) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER' —knappen sa
kommer '—Specific Gravity' (specifik vikt) att visas pa rad 3 pa
skarmen, och det aktuella vardet pa rad 4. Tryck pa 'ENTER' och
anvand pilknapparna for att ange ett nytt varde pa rad 4.
Standardvardet ar vatten vid 25 °C (0,997). | bilaga E anges
varden for vatten vid olika temperaturer. Tryck pa 'ENTER' nar det
nya vardet har angivits pa rad 4.

Om man trycker pa knappen | utan att en andring gjorts (eller efter
att en andring gjorts av specifik vikt), visas '—Viscosity (Pa s)'
(viskositet [Pa s]) pa rad 3, och aktuellt varde parad 4. Tryck pa
'ENTER' och anvéand pilknapparna for att ange ett nytt varde pa rad
4. Rent vatten vid 25 °C (8,9008 e %) ar standardvardet. | bilaga F
anges varden for vatten vid olika temperaturer. Tryck pa 'ENTER'
nar det nya vardet har angivits pa rad 4.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—Calibration' (kalibrering)
parad 2. Tryck pd 'ENTER' —knappen sa kommer '—CQO" att visas
pa rad 3 pa skarmen, och det aktuella vardet pa rad 4. Tryck pa
'ENTER' —knappen och anvand pilknapparna for att ange de
kalibreringsfaktorer som ska félja med sensorn. Tryck pa 'ENTER'
efter att 'CO'-vardet har angetts, for att spara vardet i minnet. Rad 3
visar '—C0'; tryck pa | -knappen for att ga till '-=C1', tryck pa
'ENTER' och anvand pilknapparna for att ange 'C1'-varden. Tryck
pa 'ENTER' nar vardena har angivits, och tryck pa | -knappen for
att ga tillbaks till '-=C2' och ange dessa varden och tryck sedan pa
'ENTER' och 'BACK'-knappen.

Skarmen visar '—Calibration' (kalibrering) pa rad 2. Tryck pa | -
knappen for att rulla till menyn '—Flow Direction' (flodesriktning)
parad 2. Om det blir nodvandigt att andra flodesriktning (om
sensorn var installerad med flodesriktningspilen pa bandet i motsatt
riktning mot den verkliga flodesriktningen i roret eller om
processflodet har andrat riktning) trycker man pa 'ENTER' och
vaxlar mellan 1 och | for att andra flédesriktning. Tryck pa 'ENTER'
nar andringarna har angetts.

Tryck pa | -knappen for att rulla till menyn '—Set Date/Time' (stall
in datum/tidpunkt) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER' -knappen sa visas
aktuellt sparat datum och tidpunkt pa rad 4 pa skarmen. Ange
datum och tidpunkt med anvandning av pilknapparna (1 och | for
att rulla genom vardena och < och — for att andra tecken).
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Obs! Tiden anges i 24-timmarsformat. Tryck pa 'ENTER' nar
datum och tidpunkt har angetts.

Tryck pa | -knappen for att rulla till '—>Set Date Format' (‘stall in
datumformat’) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER' -knappen sa visas
aktuellt sparat datumformat pa rad 4 pa skarmen. Anvand
pilknapparna (1 och |) for att rulla till dnskat format. Tryck pa
'ENTER' fOr att stélla in dnskat datumformat foljt av 'BACK'-
knappen.

Menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas nu pa rad 1 pa
skarmen. Anvandaren kan 6ppna denna meny pa nytt genom att
trycka pa 'ENTER' eller genom att trycka pa 1 - eller | -pilarna for
att flytta till andra menyer pa niva 1.

Tryck pa knappen 'EXIT' for att aterga till 'Operational Mode'
(driftlaget).

Inmatningar av uppgifter i andra menyer pa niva 1 gérs med samma
forfarande som det som anvands i '‘Basic Config'.
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Initial installning av GVF-systemet

For att kunna utféra matningar maste installningen av 'Basic Config'
(baskonfiguration) vara klar. Om strommen bryts, halls denna
installning kvar i minnet och behdver inte anges igen.

Tryck pa valfri knapp forutom 'EXIT' pa knappsatsen for att dppna
'‘Menu Mode' (menylaget).

Nar menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas pa rad 1 pa
skarmen, trycker man pa 'ENTER' for att visa de alternativ som
finns tillgangliga under den menyn.

'—»Sensor Serial #' (sensorns serienummer) visas pa rad 2 pa
skarmen. Tryck pad 'ENTER' sa visas den aktuella sensorns
serienummer som finns angivet i sindaren pa rad 4 pa skarmen.
Anvandaren kan darefter anvanda pilknapparna (1 och | for att
rulla genom vardena, och < och — for att andra position) for att
ange sensorbandets serienummer som finns angivet pa etiketten
som ar fastklistrad pa sensorbandet. Nar alla siffrorna har angivits,
tryck pd 'ENTER' for att spara uppgifterna i minnet. '—Sensor
Serial # (sensorns serienummer) visas igen pa rad 2.

Tryck sedan pa | -knappen for att rulla till menyn 'Pipe Size'
(rorstorlek) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa
tillgangliga alternativ under den menyn. Notera: man maste vélja
endast ett av nedanstaende alternativ.

Forsta valet pa menyn 'Pipe Size' ar'—ID / Wall' (—ID /
vaggtjocklek) som visas pa rad 3 pa skarmen. Om detta varde ar
kant kan det anges har. Tryck pa 'ENTER' sa visas den aktuellt
sparade innerdiametern och vaggtjockleken pa rad 4 pa skarmen.
Ange rorets innerdiameter med anvandning av pilknapparna (1 och
| for att rulla genom vardena och <« och — for att andra tecken).
Enheten kan vara tum eller millimeter. Nar alla siffrorna har
angivits, tryck pa 'ENTER' for att spara vardet i minnet.

Det andra valet i menyn 'Pipe Size' ar 'Size/Sched’ (rorstorlek /
rortyp). Tryck pa 'ENTER' om detta varde ar kant. Anvand
pilknapparna for att ange vardena och tryck sedan pa 'ENTER' for
att spara uppgifterna i minnet.

Tredje valet pA menyn 'Pipe Size' ar 'OD / Wall' (OD/
vaggtjocklek) som visas pa rad 3 pa skarmen. Ange rorets
innerdiameter med anvandning av pilknapparna (1 och | for att
rulla genom vardena och < och — for att andra tecken). Enheten
kan vara tum eller millimeter. Nar alla siffrorna har angivits, tryck
pa 'ENTER' for att spara vardet i minnet.

Tryck pa 'BACK'-knappen efter att rérstorleken har angivits i 'Pipe
Size' s visas '—Pipe Size' pa rad 2. Nu kan anvandaren
antingen trycka pa 'ENTER' for att dppna menyn 'Pipe Size'

Sidan 9-11



20835-01-SV Rev 05

(rorstorlek) igen, eller trycka pa pilknappen | for att ga till nasta
menypost.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—Pipe Material'
(rérmaterial) parad 2. Tryck pa 'ENTER' sé visas rormodulen for
'Steel' (stal), 'PVC', 'Stainless Steel', (SS) (dvs. rostfritt stal) eller
'‘Custom' (anpassat). Rulla genom listan med varden med
anvandning av 1 - och | -pilknapparna. Tryck pa 'ENTER' for att
valja det material som motsvarar rérmaterialet. Nar man véaljer
Steel, PVC eller SS matas modulen for det valda rormaterialet in
automatiskt. Med valet 'Custom’ kan anvandaren ange modul for
andra rormaterial med anvandning av pilknapparna (1 och | for att
rulla genom vardena, och < och — for att andra tecken). Tryck pa
'ENTER' for att stalla in det nya vérdet.

Om man trycker pa knappen | utan att en andring gjorts (eller efter
att en andring av rormaterial gjorts), visas '—Fluid Properties'
(vatskeegenskaper) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER' —knappen sa
kommer '—Specific Gravity' (specifik vikt) att visas pa rad 3 pa
skarmen, och det aktuella vardet pa rad 4. Tryck pa 'ENTER' och
anvand pilknapparna for att ange ett nytt varde pa rad 4. Rent
vatten vid 25 °C (0,997) ar standardvardet. | bilaga F anges
varden for vatten vid olika temperaturer. Tryck pa 'ENTER' nar det
nya vardet har angivits pa rad 4.

Om man trycker pa knappen | utan att en andring gjorts (eller efter
att en andring gjorts av specifik vikt), visas '-=SOS' pa rad 3, och
aktuellt varde parad 4. Tryck pa 'ENTER' och anvand
pilknapparna for att ange ett nytt varde pa rad 4. Rent vatten vid
25 °C (4910,4 ft/s) ar standardvardet. | bilaga F anges varden for
vatten vid olika temperaturer. Tryck pa 'ENTER' nar det nya vardet
har angivits pa rad 4.

Tryck pa 'BACK'-knappen och | -knappen efter att
vatskeegenskaper har angivits, sa visas '—Pressure' (tryck) pa
rad 2, och den aktuella installningen for bearbetningstryck pa rad
4. Obs! Enheterna ar PSlg. Tryck pa 'ENTER' och anvand
pilknapparna for att ange ett nytt varde pa rad 4. Detta medfor att
ett fast tryck anvands for GVF-berakningar. Om en
tryckomvandlare anvands for att tillfora processtryck in i séndaren
behdver man inte ange ett tryck.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—>Temperature'
(temperatur) pa rad 2, och den aktuella installningen for
processtemperatur pa rad 4. Obs! Anvandaren kan vélja C- eller
F-grader som enhet. Tryck pa 'ENTER' och anvand pilknapparna
for att ange ett nytt varde pa rad 4. Detta medfor att en fast
temperatur anvands for GVF-berdkningar. Om en
temperaturomvandlare anvands for att tillféra temperatur in i
sandaren behdver man inte ange en temperatur.
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Nar man trycker pa | -knappen visas '—Pressure Sel' (tryckval)
parad 2. Om en extern trycksensor inte ska anvandas for att
tillféra tryck till sindaren visas 'Fixed' (fast) pa rad 4. Om
installningen for tryckinmatning ar 'Fixed' (fast) anvands | -
knappen till att rulla till n&sta menypost. Om en extern trycksensor
emellertid ska anvandas for att tillfora tryck till sandaren, trycker
man pa 'ENTER' och anvander | -knappen till att antingen valja
'Sensor #1' eller 'Sensor #2'. (Med 'Sensor #1' eller 'Sensor #2'
avses den sensorinmatning som tryckomvandlaren ar kopplad till
pa kopplingsplinten i sandarholjet.) Om Modbus-inmatningen ska
anvandas for att tillfora tryck till sandaren anvands | -knappen for
att valja 'Protocol'. Tryck pad 'ENTER' nar valet ar gjort.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—Temperature Sel’
(temperaturval) pa rad 2. Om en extern temperatursensor inte ska
anvandas for att tillféra temperatur till sdndaren visas 'Fixed' (fast)
parad 4. Om installningen for temperaturinmatning ar 'Fixed'
(fast) anvands | -knappen till att rulla till ndsta menypost. Om
emellertid en extern temperatursensor ska anvandas for att tillféra
tryck till sandaren, trycker man pa 'ENTER' och anvander | -
knappen till att antingen vélja 'Sensor #1' eller 'Sensor #2'. (Med
'Sensor #1' eller 'Sensor #2' avses den sensorinmatning som
temperaturomvandlaren ar kopplad till pa kopplingsplinten i
sandarhdéljet.) Om Modbus-inmatningen ska anvandas for att
tillféra temperatur till sdndaren anvands | -knappen for att valja
'Protocol’. Tryck pd 'ENTER' nar valet ar gjort.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—Altitude’ (h6jd dver havet)
pa rad 2, och det valda vardet 6ver (eller under) havsytan pa rad 4.
Tryck pa 'ENTER' och anvand pilknapparna for att ange ett nytt
varde pa rad 4. Obs: Om en extern tryckomvandlare som maéter
tryck i ‘absolut’ varde (t.ex. PSla, BARa eller KPaa) anvands
behdvs ingen korrigering av hojden dver havet.

Tryck pa | -knappen for att rulla till menyn '—Set Date/Time' ('stall
in datum/tidpunkt’) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER' -knappen sa visas
aktuellt sparat datum och tidpunkt pa rad 4 pa skarmen. Ange
datum och tidpunkt med anvandning av pilknapparna (1 och | for
att rulla genom vardena och «— och — for att andra tecken). Obs!
Tiden anges i 24-timmarsformat. Tryck pa 'ENTER' nar datum och
tidpunkt har angetts.

Tryck pa | -knappen for att rulla till '—>Set Date Format' (‘stall in
datumformat’) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER' -knappen sa visas
aktuellt sparat datumformat pa rad 4 pa skarmen. Anvand
pilknapparna (1 och |) for att rulla till dnskat format. Tryck pa
'ENTER' for att stélla in 6nskat datumformat f6ljt av 'BACK'-
knappen.
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Menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas nu parad 1 pa
skarmen. Anvandaren kan 6ppna denna meny pa nytt genom att
trycka pa 'ENTER' eller genom att trycka pa 1 - eller | -pilarna for
att flytta till andra menyer pa niva 1.

Tryck pa knappen 'EXIT' for att aterga till 'Operational Mode'
(driftlaget).

Inmatningar av uppgifter i andra menyer pa niva 1 gors med
samma forfarande som det som anvands i '‘Basic Config'.

Initial installning av Fl6de/GVF

For att kunna utféra matningar maste installningen av 'Basic Config'
(baskonfiguration) vara klar. Om strommen bryts, halls denna
installning kvar i minnet och behover inte anges igen.

Tryck pa valfri knapp férutom 'EXIT' pa knappsatsen for att dppna
'Menu Mode' (menylaget).

Nar menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas pa rad 1 pa
skarmen, trycker man pa 'ENTER' for att visa de alternativ som
finns tillgangliga under den menyn.

'—>Sensor Serial # (sensorns serienummer) visas pa rad 2 pa
skarmen. Tryck pa 'ENTER' och det aktuella sensorbandets
serienummer som finns angivet i sandaren visas pa rad 4 pa
skarmen. Anvandaren kan sedan ange sensorns serienummer
med anvandning av pilknapparna (toch | for att rulla genom
vardena och < och — for att andra position). Nar alla siffrorna har
angivits, tryck pa 'ENTER' for att spara uppgifterna i minnet.
'—~Sensor Serial # (sensorns serienummer) visas igen pa rad 2.

Tryck sedan pa | -knappen for att rulla till menyn 'Pipe Size'
(rorstorlek) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER'-knappen for att visa
tillgangliga alternativ under den menyn. Notera: man maste valja
endast ett av nedanstaende alternativ.

Forsta valet pa menyn 'Pipe Size' ar '—ID / Wall' (—ID /
vaggtjocklek') som visas pa rad 3 pa skarmen. Om detta varde ar
kant kan det anges har. Tryck pa 'ENTER' sa visas den aktuellt
sparade innerdiametern och vaggtjockleken pa rad 4 pa skarmen.
Ange rorets innerdiameter med anvandning av pilknapparna (1 och
| for att rulla genom vardena och <« och — for att andra tecken).
Enheten kan vara tum eller millimeter. Nar alla siffrorna har
angivits, tryck pa 'ENTER' for att spara vardet i minnet.

Det andra valet i menyn 'Pipe Size' ar 'Size/Sched’ (rorstorlek /
rortyp). Tryck pd 'ENTER' om detta varde ar kant. Anvand
pilknapparna for att ange vardena och tryck sedan pa 'ENTER' for
att spara uppgifterna i minnet.
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Tredje valet pA menyn 'Pipe Size' ar 'OD / Wall' (OD/
vaggtjocklek) som visas pa rad 3 pa skarmen. Ange rorets
innerdiameter med anvandning av pilknapparna (1 och | for att
rulla genom vardena och < och — for att andra tecken). Enheten
kan vara tum eller millimeter. Nar alla siffrorna har angivits, tryck
pa 'ENTER' for att spara vardet i minnet.

Tryck pa 'BACK'-knappen efter att rérstorleken har angivits i 'Pipe
Size' sa visas '—Pipe Size' pa rad 2. Nu kan anvandaren
antingen trycka pa 'ENTER' for att dppna menyn 'Pipe Size'
(rérstorlek) igen, eller trycka pa pilknappen | for att ga till nasta
menypost.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—Pipe Material'
(rérmaterial) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER' sa visas rormodulen for
'Steel' (stal), 'PVC', 'Stainless Steel', (SS) (dvs. rostfritt stal) eller
'‘Custom’ (anpassat). Rulla genom listan med varden med
anvandning av 1 - och | -pilknapparna. Tryck pa 'ENTER' for att
valja det material som motsvarar rérmaterialet. Nar man véaljer
Steel, PVC eller SS matas modulen for det valda rérmaterialet in
automatiskt. Med valet 'Custom’ kan anvandaren ange modul for
andra rormaterial med anvandning av pilknapparna (1 och | for att
rulla genom vardena, och < och — for att andra tecken). Tryck pa
'ENTER' for att stélla in det nya vardet.

Om man trycker pa knappen | utan att en andring gjorts (eller efter
att en andring av rormaterial gjorts), visas '—Fluid Properties'
(vatskeegenskaper) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER' —knappen sa
kommer '—Specific Gravity' (specifik vikt) att visas pa rad 3 pa
skarmen, och det aktuella vardet pa rad 4. Tryck pa 'ENTER' och
anvand pilknapparna for att ange ett nytt varde pa rad 4. Rent
vatten vid 25 °C (0,997) ar standardvardet. | bilaga F anges
varden for vatten vid olika temperaturer. Tryck pa 'ENTER' nar det
nya vardet har angivits pa rad 4.

Om man trycker pa knappen | utan att en andring gjorts (eller efter
att en andring gjorts av specifik vikt), visas '-=S0S' pa rad 3, och
aktuellt varde pa rad 4. Tryck pa 'ENTER' och anvand
pilknapparna for att ange ett nytt varde pa rad 4. Rent vatten vid
25 °C (4910,4 ft/s) ar standardvardet. | bilaga F anges varden for
vatten vid olika temperaturer. Tryck pa 'ENTER' nar det nya vardet
har angivits pa rad 4.

Om man trycker pa knappen | utan att en andring gjorts (eller efter
att en andring gjorts av specifik vikt), visas '—Viscosity (Pa s)'
(viskositet [Pa s]) pa rad 3, och aktuellt varde pa rad 4. Tryck pa
'ENTER' och anvand pilknapparna for att ange ett nytt varde pa
rad 4. Rent vatten vid 25 °C (8,9008 e ar standardvérdet. |
bilaga F anges varden for vatten vid olika temperaturer. Tryck pa
'ENTER' nér det nya vardet har angivits pa rad 4.
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Tryck pa 'BACK'-knappen och | -knappen efter att
vatskeegenskaper har angivits, sa visas '—Pressure' (tryck) pa
rad 2, och den aktuella installningen for bearbetningstryck pa rad
4. Obs! Enheterna ar PSlg. Tryck pa 'ENTER' och anvand
pilknapparna for att ange ett nytt varde pa rad 4. Detta medfor att
ett fast tryck anvands for GVF-berakningar. Om en
tryckomvandlare anvands for att tillféra processtryck in i sdndaren
behdver man inte ange ett tryck.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—>Temperature'
(temperatur) pa rad 2, och den aktuella instéllningen for
processtemperatur pa rad 4. Obs! Anvandaren kan vélja C- eller
F-grader som enhet. Tryck pa 'ENTER' och anvand pilknapparna
for att ange ett nytt varde pa rad 4. Detta medfér att en fast
temperatur anvands foér GVF-berdkningar. Om en
temperaturomvandlare anvands for att tillféra temperatur in i
sandaren behdver man inte ange en temperatur.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—Pressure Sel' (tryckval)
parad 2. Om en extern trycksensor inte ska anvandas for att
tillfora tryck till sandaren visas 'Fixed' (fast) pa rad 4. Om
installningen for tryckinmatning ar 'Fixed' (fast) anvands | -
knappen till att rulla till n&sta menypost. Om en extern trycksensor
emellertid ska anvandas for att tillféra tryck till sandaren, trycker
man pa 'ENTER' och anvander | -knappen till att antingen vélja
'Sensor #1' eller 'Sensor #2'. (Med 'Sensor #1' eller 'Sensor #2'
avses den sensorinmatning som temperaturomvandlaren ar
kopplad till pa kopplingsplinten i sandarhéljet.) Om Modbus-
inmatningen ska anvandas for att tillfora tryck till sandaren
anvands | -knappen for att valja 'Protocol'. Tryck pa 'ENTER' nar
valet ar gjort.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—»Temperature Sel'
(temperaturval) pa rad 2. Om en extern temperatursensor inte ska
anvandas for att tillféra temperatur till sdndaren visas 'Fixed' (fast)
pa rad 4. Om installningen for temperaturinmatning ar 'Fixed'
(fast) anvands | -knappen till att rulla till ndsta menypost. Om
emellertid en extern temperatursensor ska anvandas for att tillféra
temperatur till sandaren, trycker man pa 'ENTER' och anvander

| -knappen till att antingen vélja 'Sensor #1' eller 'Sensor #2'.
(Med 'Sensor #1' eller 'Sensor #2' avses den sensorinmatning som
temperaturomvandlaren ar kopplad till pa kopplingsplinten i
sandarhoéljet.) Om Modbus-inmatningen ska anvandas for att
tillféra temperatur till sdndaren anvands | -knappen for att valja
'Protocol’. Tryck pd 'ENTER' nar valet ar gjort.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—Altitude' (h6jd dver havet)
pa rad 2, och det valda vardet 6ver (eller under) havsytan pa rad 4.
Tryck pa 'ENTER' och anvéand pilknapparna for att ange ett nytt
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varde pa rad 4. Obs: Om en extern tryckomvandlare som méter
tryck i ‘absolut’ varde (t.ex. PSla, BARa eller KPaa) anvands
behdvs ingen korrigering av hojden 6ver havet.

Nar man trycker pa | -knappen visas '—Calibration’ (kalibrering)
parad 2. Tryck pa 'ENTER' —knappen sa kommer '—CO" att visas
pa rad 3 pa skarmen, och det aktuella vardet pa rad 4. Tryck pa
'ENTER' —knappen och anvand pilknapparna for att ange de
kalibreringsfaktorer som ska félja med sensorn. Tryck pad 'ENTER'
efter att 'CO'-vardet har angetts, for att spara vardet i minnet. Rad
3 visar '—C0'; tryck pa | -knappen for att ga till '—=C1', tryck pa
'ENTER' och anvand pilknapparna for att ange 'C1'-varden.
Tryck pa 'ENTER' nar vardena har angivits, och tryck pa

| -knappen for att ga tillbaks till '=C2' och ange dessa varden och
tryck sedan pa 'ENTER' och 'BACK'-knappen.

Skarmen visar '—Calibration' (kalibrering) pa rad 2. Tryck pa

| -knappen for att rulla till menyn '—Flow Direction'’
(flodesriktning) pa rad 2. Om det blir nddvéandigt att andra
flodesriktning (om sensorn var installerad med flodesriktningspilen
pa bandet i motsatt riktning mot den verkliga flodesriktningen i
roret eller om processflédet har andrat riktning) trycker man pa
'ENTER' och vaxlar mellan 1 och | for att andra flodesriktning.
Tryck pa 'ENTER' nar andringarna har angetts.

Skarmen visar '—Flow Direction' (flodesriktning) pa rad 2. Tryck
pa | -knappen for att rulla till 'OP Mode' (OP-lage) Tryck pa
'ENTER' om inte 'Flow/GVF/SOS' visas, och rulla med anvandning
av | -knappen for att valja 'Flow/GVF/SOS'. Tryck sedan pa
'ENTER.

Tryck pa | -knappen for att rulla till menyn '—Set Date/Time' (stall
in datum/tidpunkt) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER' -knappen sa visas
aktuellt sparat datum och tidpunkt pa rad 4 pa skarmen. Ange
datum och tidpunkt med anvandning av pilknapparna (1 och | for
att rulla genom vardena och «— och — for att andra tecken).

Obs! Tiden anges i 24-timmarsformat. Tryck pa 'ENTER' nar
datum och tidpunkt har angetts.

Tryck pa | -knappen for att rulla till '—>Set Date Format' ('stall in
datumformat’) pa rad 2. Tryck pa 'ENTER' -knappen sa visas
aktuellt sparat datumformat pa rad 4 pa skarmen. Anvand
pilknapparna (1 och |) for att rulla till nskat format. Tryck pa
'ENTER' for att stélla in 6nskat datumformat foljt av
'BACK'-knappen.

Menyn 'Basic Config' (baskonfiguration) visas nu pa rad 1 pa
skarmen. Anvandaren kan 6ppna denna meny pa nytt genom att
trycka pa 'ENTER' eller genom att trycka pa 1 - eller | -pilarna for
att flytta till andra menyer pa niva 1.
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e Tryck pa knappen 'EXIT' for att aterga till 'Operational Mode'
(driftlaget).

Inmatningar av uppgifter i andra menyer pa niva 1 gérs med samma
forfarande som det som anvands i 'Basic Config'.

9.4.4 Sandarens installningsmall

Den féljande tabellen innehaller en mall fér att spara sandarens
installning for framtida referens. Dessutom bor en skarmdump av
dessa data (se avsnitt 10) tas och sparas i en fil. Skarmdumpen av
data boér inhamtas med den passiva sonarmatarens system
konfigurerat, och med processen i drift under normala forhallanden.
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Tabell 1

Sandarens installningsmall

Transmitter Serial Number:

(Séndarens serienummer

)

Software Revision:

(Mjukvarurevision: )

Basic Config (Bas-konfig.)

As Left

Output Config (Utmatn.konfig)

As Left

(Som tidigare) (fortsatter) (Som tidigare)
Sensor S/N Pulse Multiplier
(Sensor S/N) (Puls) (Multiplicerare)
Pipe Size ID /Wall Width (ms)
(Rorstorlek) (ID / Vagg) (Bredd (ms))
Size/Sched Lowcut
(Storlek/ Rortyp) (Lagpass_
OD / Wall Output Sel
(OD / Véagg) (Utmatningsval)
Pipe Material Alarm Control Warning
(Roérmaterial) (Larmkontroll) (Varning))
Fluid Properties o . -
.. i Specific Gravity Critical
f(\gggkeegens (Densitet) (Kritiskt)
Manual Clear
SOS (Manuell
(S0S) .
avstangning)
Alarm Warn
Viscosity (Pa s) Thresh .
(Viskositet (Pa s) (Larmvarnings- FLW Min / Max
troskel)
Pressure .
(Tryck) GVF Min / Max
Alarm Crit
Temperature Thresh .
(Temperatur) (Larmkritisk FLW Min / Max
troskel)
Pressure Sel .
(Tryckval) GVF Min / Max
Temperature Sel FIo_yv Damping State
(Temperaturval) (Flodes- (Tillstand)
dampning)
Altitude Time Constant
(Hojd) (Tidskonstant)
P Flow Noise Filt
&ﬂ:?ﬁlr?:g) co (Flodesbrus- (STtﬁ‘ltseiand)
filter)
C1 Time Constant
Flow Spike Filt
. ) State
Cc2 (Flodesspik- S eo
filter) (Tillstand)
Flow Direction Length
(Flédes-riktning) (Langd)
Op Mode Percent
(OP-lage) (Procent)
Date / Time Percent Len

(Datum / Tid)

(Procent langd)

Date Format
(Datumformat)

No Flow Len
(Ingen
flodeslangd)
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Tabell 1 (sidan 2) Sandarens instéllningsmall

Output Config (Utmatn.konfig)

As Left

Output Config (Utmatn.konfig)

As Left

(Som tidigare) (fortsatter) (Som tidigare)
Up Count
(Upprékning)
Output Sel Down Count
4-20mA Chl (Utmatningsval) (Nedrékning)
Power Sel GVF Damping State
(Strémforsorjnings- (GVF- s
- . (Tillstand)
val) dampning)
Low End Time Constant
(L&g grans) (Tidskonstant)
High End GVF Noise Filt State
(Hog grans) (GVF-brusfilter) | (Tillstand)
Out of Range Time Constant
(Utanfor intervallet) (Tidskonstant)
(%glr%r:ge Ralil GVF Spike Filt | State
stromintervallet) (GVF Spikfilter) | (Tillstand)
Output Sel Length
4-20mA Ch2 (Utmatningsval) (Langd)
POW..er S_,_el I Percent
(Stromforsorjnings-
(Procent)
val)
Low End Percent Len
(Lag grans) (Procent langd)
High End Z‘r?gi'r?w Len
(HOg grans) flodeslangd)
Out of Range Up Count
(Utanfor intervallet) (Upprakning)
8};‘::%298 Ralil Down Co_unt
stromintervallet) (Nedrakning)
Input Config (Inmatn.konfig) As Left Communications As Left
P 9 ’ 9 (Som tidigare) (Kommunikation) (Som tidigare)
Sensor #1 Units Ethernet IP Address
(Sensor nr. 1) (Enheter)
Scale Subnet Mask
(Skala) (Subnéatmask)
Front Panel
Offset Serial Baud Rate

(Forskjutning)

(Frontpanels
serie)

(Baud-hastighet)

Sensor #2 Units Internal Serial Config

(Sensor nr. 2) (Enheter) (Intern seriell) (Konfig)
Scale Baud Rate
(Skala) (Baud-hastighet)
Offset Data Bits
(Forskjutning) (Databitar)

Undetermined Parity

Value (Paritet)

(Obestamt
varde)
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Tabell 1 (sidan 3) Séandarens instéllningsmall

. Stop Bits
Customize (Anpassa) As .L¢ft St P bit
(Som tidigare) (Stoppbitar)
Displa Line 1 HART Preambles
play (Rad 1) (Inledningar)
. Resp Preambles
I(‘én;lzz) (Resp.
inledningar)
Univ Cmd Rev
g(oo"rf[f‘;stt) (Univ Cmd
Resp)
Sensor Setup State Polling Address
(Sensor- o (Avsoknings-
N (Tillstand)
installning) adress)
Flow Units Volume Find Arm Device
(Flédes-enheter) | (Volym) (Hitta enhet-arm)
Time Mode
(Tid) MODBUS (Lage)
User Vol Label
(Anvandar-vol Address
etikett)
User Vol Base ASCII Timeout

(Anvandar-vol bas)

User Vol Scale
(Anvandar-vol
skala)

User Time Label
(Anvandartids-
etikett)

Diagnostics (Diagnostik)

As Left
(Som tidigare)

User Time Base
(Anvandartidsbas)

Gain
(Forstarkning)

Gain Check
(Forstarknings-
kontroll)

User Time Scale

(Anvandartids-

skala)
SOS Units Units
(SOS-enheter) (Enheter)
FIO.‘.N Cutoff Low End
(Flédesav- (L&g grans)
klippning)

High End

(Hog grans)
Totalizer Units
(Totalisator) (Enheter)

Lowcut Enable
(L&gpass Aktivera)

Lowcut
(L&gpass)
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Tabell 1 (sidan 4) Sandarens instéllningsmall

Multiplier
(Multiplicerare)

Input
(Inmatning)

Wr Protect Mode
(Skrivskydd-
slage)
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10.1

Inledning

USB-porten ger anvandaren ett granssnitt mot sédndaren utan att
anvanda en dator. Informationen férvaras pa ett USB-fickminne och
overfors darefter till en dator for lagring eller éverféring. Obs! USB-
porten kan inte anvandas for kommunikation mellan s&dndaren och en
dator; den anvands bara for ett fickminne.

VARNING

EXPLOSIONSRISK - ANVAND INGEN USB-PORT SAVIDA MAN
VET ATT DET INTE FINNS NAGRA EXPLOSIVA GASER. Nar
explosiva gaser kan forekomma far sandarens dorr bara 6ppnas
for att anvéanda knappsatsen eller aterstallningsknappen.

Inforskaffa tillstand for varmealstrande arbete, och se till att inga

explosiva gaser finns, innan du utfér ndgon annan atgard.

USB-porten och -fickminnena &r inte klassade for anvandning i
riskomraden. Darfor maste man anta att under inséattning,
borttagande eller anvandning av fickminnet kan ett tillstand skapas
som skulle kunna leda till antandning av explosiva eventuellt
narvarande gaser eller angor. Inforskaffa alltid ett tillstand for
varmealstrande arbete som verifierar att explosiva gaser inte finns
narvarande under hela den tid som USB-fickminnet finns pa plats i
séndaren.

Vissa modeller av det passiva sonarsystemsandaren har en kapa over
USB-porten, vilken finns placerad till hdger om LCD-skarmen. USB-
portens kapa ar en fasthallen glidande kapa som &r fastskruvad med
en fastskruv. For att 6ppna kapan, lossa skruven till dess den lossnar
och kommer upp, och drag kapan at hoger.

Figur 1 USB-portkapa

Nar USB-porten inte langre behover anvandas, ta bort USB-
fickminnet, drag kapan at vanster, och forankra den igen med
skruven. Vissa certifieringar for riskomraden kraver anvandning av en
kapa som kan manovreras med verktyg ,eftersom det innebar att
anvandaren tvingas stanna upp och 6vervaga konsekvenserna av att
anvanda USB-stickan i ett potentiellt riskabelt omrade.
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Ett avbrott i data-utsignalen fran sandaren till ett data-styrsystem
kommer att intraffa vid anvandande av vissa funktioner p4 USB-porten
och fickminnet. Det rekommenderas att processkontrollrummet
uppmarksammas vid anvandande av USB-dataporten.

FORSIKTIGHET

Forlust av sandarens utgangssignal kan forekomma vid
anvandning av USB-port. Kontakta processkontrollrummet och

underratta dem att sandaren kan sluta sanda under arbete med
fickminne.

Den fdljande tabellen visar den menystruktur som blir tillganglig vid
anvandning av ett fickminne insatt i USB-porten. Detaljerad
information for varje menypost féljer. Navigering genom menyerna
gors med knapparna pa sandarens frontpanel.

Kapitlet SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET) tillhandahaller ytterligare information for
installationer i ATEX klass I, zon 2.
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Niva 1

Niva 2

Niva 3

Intervall

Beskrivning

Spara skarmdump
Save Snapshot

Skapar automatiskt en zipfil
med 5 minuters radata; 1
dags data-historik; System-
information, aktuell
konfiguration, handelse-logg

Ladda konfigurering
Load Configuration

Laddar automatiskt en
konfigurationsfil fran
fickminnet

System-konfig

Fil for att
spara
File for Save

Alfanumerisk inmatning

Mojliggér namngivning och
sparande av den nuvarande
konfigurationsfilen

Spara konfig

Sparar den nhamngivna filen

Avancerade funktioner
Advanced Functions

System Config Save Config
Ladda : M@jliggdr hamtning och
konfigurering Alfanur_nenskt laddning av en
_ namngivna filer : : ,
Load Config konfigurationsfil
Varaktighet 1,5, 10, 30, 60, 120, Véljer varaktigheten for data
R&adata Duration 240 minuter som sparas i en radata-fil
Raw Dat
awbata Spara Startar och sparar radata-fil
Save
Decimering Ingen, 2, 5, 10, 50, 100, | Bestammer frekvensen for
Decimation 500, 1000 datapunkter som ska sparas
Antal dagars data som ska
Langd Allt, 1, 2, 5, 10, 30, 50, sparas (begransat till
Length 100, 250, 500 dagar storleken pa datafilen i
sandaren)
Datahistorik ?er:(?ra som Sparar data-historik som en

Data History

Save As Text

textfil

Zp ara som Sparar data-historik som en
P Zipfil
Save As Zip
Rensa C
historik R"ensar datahistorik-filen i
. séndaren
Clear History
Radera : L
fil/katalog Scrolla genom listan Raderar specifika filer eller

Delete File/Dir

over filer i fickminnet

kataloger

20836-01-SV Rev 05

Hantera filer Radera allt S .
. Raderar alla filer i fickminnet
Manage Files Erase All
Disk-info Listar fickminnets utrymme
Disk Inf som &r anvant, tillgangligt,
skinio totalt
Satt Datum/Tid Stéller in séndarens datum
Set Date/Time och tid
Tabell 1 USB-portens meny
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10.2

USB-portens namngivningskonvention for filer

Filer som insamlats fran sandaren med hjalp av USB-porten blir

automatiskt namngivna for att latt kunna identifiera dem. De namnges

i enlighet med féljande namngivningskonvention:

SSSS_

nnnnnnnnARMMDDttmmss.ext

Foéljande tabell ger detaljerad information om
namngivningskonventionen:

Tecken Beskrivning

SSSS De fyra sista siffrorna i sandarens serienummer

nnnnnnnn namnstrang, valfri

YY ar

MM manad

DD dag

hh timme

mm minut

Ss sekund

ext filnamnstillagg (.txt, .ini, .bin)

Tabell 2 USB-portens namngivningskonvention for filer

Exempel pa filer namngivna i enlighet med denna
filnamngivningskonvention ges i féljande tabell.

Filnamn Beskrivning

0208_DataHistory050614110247.txt

Textfil med datahistorik fran sandaren,
Serienummer 208 inhamtad ar: 2005, Manad:
Juni, Dag: 14, Timme 11, Minut 02, Sekund: 47

0208_050614110812.bin

Binar radatafil frin sandaren, Serienummer 208
inhamtad ar: 2005, Manad: Juni, Dag: 14,
Timme: 11, Minut: 08, Sekund: 12

0208_SysInfo050614110812.txt

Textfil med systeminformation fran sandaren,
Serienummer 208 inhamtad ar: 2005, Manad:
Juni, Dag: 14, Timme: 11, Minut: 08, Sekund: 12

0208_Config050614110812.in

Krypterad binéarfil med konfigurering fran
sandaren, Serienummer 208 inhamtad ar: 2005,
Manad: Juni, Dag: 14, Timme: 11, Minut: 08,
Sekund: 12

0208_EventLog050614110813.txt

Textfil med handelselogg frén sandaren,
Serienummer 208 inhamtad ar: 2005, Manad:
Juni, Dag: 14, Timme: 11, Minut: 08, Sekund: 13

Tabell 3
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10.3

10.3.1

10.3.2

10.3.3

10.3.4

10.3.5
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Save Snapshot (Spara skarmdump)

Save Snapshot (spara skarmdump) ar en enstegs-nerladdning av en
forbestamd datauppsattning fran séandaren. Datauppsattningen bestar
av radata, datahistorik, system-information, konfiguration och
handelselogg- filer. Nerladdning av skdrmdump (Snapshot) tar
omkring 15-18 minuter.

Raw Data (Radata)

Radata, som namnet antyder, ar en uppsattning obearbetade data
fran sensorhuvudet.

En radata-fil (5 minuters varaktighet) laddas ner under skarmdumpen
(Snapshot).

Data History (Datahistorik)

Data History (datahistorik) ar en sammanstéallning av system-
information som sparas inuti sandaren. Datahistorik-filen innehaller
data-utsignal fran sandaren saval som viss system-information, som
kan anvandas for diagnostiska andamal. Varaktigheten (antal dagar)
for data som sparas i datahistoriken bestams i huvudsak av systemets
data-uppdateringsfrekvens. Under grundinstallning (2 sekunders
uppdateringsfrekvens) kommer ungefar 28 dagars data att sparas.

En datahistorik-fil for de senaste 24 timmarna laddas ner under
skarmdumpen (Snapshot).
System Info (System-info)

System Info (information) ar en lista 6ver systemets hardvaru- och
mjukvarurevideringar och versioner, systemets diagnostiska
information och systeminstallnings-information.

En systeminfo-fil laddas ner under skarmdumpen (Snapshot).

Configuration (Konfigurering)

Configuration (konfiguration) ar en komplett lista dver sandarens
installningsparametrar. Filen ar krypterad av sékerhetsskal.

En konfigureringsfil laddas ner under skdrmdumpen (Snapshot).

Event Log (Handelse-logg)

Event Log (handelse-logg) listar en historik 6ver onormala
arbetsmoment inuti systemet som kan komma att paverka dess
funktionalitet. Varje handelse (upp till 65.535 uppkomster) finns
sparade i sandarens handelseloggfil. De senaste 10 handelserna ar
tids-stamplade.
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10.4

10.5

10.5.1

10.5.2

En handelseloggsfil laddas ner under skarmdumpen (Snapshot).
Load Configuration (Ladda konfigurering)

Load Configuration (ladda konfigurering) &r en enstegs-instruktion
som anvands for att ladda upp en konfigureringsfil till sandaren fran
USB-fickminnet.

| Load Configuration-lage kommer sé&ndaren bara att ladda filer med
filnamn bestaende av de sista fyra siffrorna av séandarens
serienummer, foljda av'_LoadConfig.ini'. Som exempel maste en
konfigureringsfil fér en sandare med serienummer 2000234 ha
namnet '0234_LoadConfig.ini' for att den ska erkannas och laddas
upp av denna funktion. Menyn fér avancerade funktioner gor det
mojligt att ladda alternativt namngivna konfigureringsfiler.

Advanced Functions (Avancerade funktioner)

Advanced Functions (avancerade funktioner) erbjuder anvandaren
en meny med alternativ for att spara data till och ladda upp data fran
USB-fickminnet. Den gor det ocksa majligt att uppdatera systemets
chipsminne, att hantera filer pa USB-fickminnet, och att stélla in datum
och tid i s&ndaren. Dessa alternativ diskuteras nedan.

System Config (System-konfig)

System Config-funktionen (system-konfig) méjliggér namngivning,
sparande och laddning av konfigureringsfiler. (I 'Snapshot'-lage
sparas en konfigureringsfil automatiskt.)

e File For Save (fil for att spara) later anvandaren ge filen ett
anpassat namn. Om detta alternativ inte valjs kommer filen att
sparas genom att anvanda séndarens serienummer och en datum
/ tids-stampel.

e Save Config (spara konfig) sparar filen genom att anvanda det
namn som tidigare specificerats.

e Load Config (ladda konfig) later anvandaren ladda en
konfigureringsfil fran en lista 6ver ".ini'-filer. Observera att filer inte
maste vara 'sandarens serienummer-specifika', som de maste vara
nar ‘Ladda konfigurering'-funktionen anvands.

Raw Data (Radata)

Raw Data-funktionen (radata) later anvandaren ladda ner radata fran
systemet. (I skarmdumps-lage (Snapshot) skapas en 5-minuters
radatafil automatiskt .)

e Duration (varaktighet) later anvandaren vélja mellan alternativen
1, 5, 10, 30, 60, 120 och 240 minuter av kontinuerliga radata.

e Save (spara) anvands for att spara radatafiler.
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10.5.3

10.5.4

10.5.5

Data History (Datahistorik)

Data History-funktionen (datahistorik) ger anvandaren majligheten att
valja hur mycket av sédndarens datahistorik som ska laddas ner. (I
skarmdumps-lage (Snapshot) sparas bara de senaste 24 timmarnas
datahistorik.)

Dessa filer kan darefter 6ppnas och analyseras med hjalp av ett
kalkylprogram.

e Decimation (decimering) later anvandaren bestamma frekvensen
for datapunkter som ska laddas ner. Som exempel kan
anvandaren bestamma sig for att ladda ner alla data (decimation
'‘None'), varannan avlasning (decimation 2), var 5:e avlasning
(decimation 5) eller var 10:e, 50:e, 100:e, 500:e eller 1000:e
avlasning (decimation 10, 50, 100, 500, respektive 1000). | de
flesta fall valjs 'none’'.

e Length (langd) mojliggor val av den varaktighet som ska laddas
ner. Alternativen allt, 1 dag, 2, 5, 10, 30, 50, 100, 250, 500 dagar
ar valbara.

e Save As Text (spara som text) skapar en textfil av datan.

e Save As Zip (spara som zip) skapar en zipfil av datan.

e Clear History (rensa historik) raderar datahistoriken fran
séndaren.

Manage Files (Hantera filer)

Manage Files-funktionen (hantera filer) later anvandaren hantera de
filer som finns pa USB-fickminnet.

e Delete File / Dir (radera fil) mojliggor radering av enstaka filer eller
kataloger fran USB-fickminnet.

e Erase All (ta bort alla) tar bort alla filer och kataloger pa USB-
fickminnet.

e Disk Info listar tillgangligt diskutrymme, anvand och total kapacitet
pa USB-fickminnet.

Set Date / Time (Stéll in Datum / Tid)

Set Time / Date (stéll in tid/datum) later anvandaren andra den tid och
det datum som finns sparade i sandaren. Formatet for datum kommer
att vara i enlighet med det format (US, ISO8601 eller Euro) som valts
under installningen av sandaren.
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10.6 USB-fickminne — Grundlaggande funktioner

De foljande avsnitten tillhandahaller anvisningar fér anvandning av
USB-fickminnet. Menyn 'Basic Functions' gor det maijligt for
anvandaren att ta en skdrmdump (Snapshot) och att ladda
konfigureringsfiler. Ytterligare majligheter finns i avsnittet "Advanced
Functions" (Avancerade funktioner).

10.6.1 Save Snapshot (Spara skarmdump)

Syftet med skarmdumpsfilen &r att samla in systeminformation som
ska anvandas for att optimera systemets funktion. En skarmdump
kommer att:

e Samla in en dags datahistorik (information sparad i séndaren)

e Samla in 5 minuters radata (obearbetade sensordata)

e Samla in system-info (rorstorlek, installning fér inmatning och
utmatning, etc.)

e Samla in konfigureringsdata (systemparametrar)

e Samla in handelselogg-data

e Skapa en .zip-fil med insamlade data

For att ta en skarmdump, satt in fickminnet i USB-porten. Nar
fickminnet kadnns igen av sdndaren kommer féljande skarm att visas.

SAVE SMNAPSHOT

PRESS ENTER TO SAVE

Figur 2 Skarmen fér att spara skarmdump

Tryck pa 'ENTER' p& knappsatsen, och féljande skarm kommer att

visas.
e A WL COhIATTYCLIMT
Y WAaFRRHIFG!
This function will temporarily STOF

the meter from operating!

Fres=s EHTEFR to Continue o EXIT

T g ErIrrrreerro e oD e

Figur 3 Varningsskarm for sparande av skarmdump
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10.6.2
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Tryck pa 'ENTER' pa knappsatsen for att fortsatta ta skarmdumpen,
eller tryck pa 'EXIT' for att aterga till foregaende meny.

Skarmdumpen tar omkring 13 - 15 minuter att ladda ner och spara pa
fickminnet.

Nar skdrmdumpen &ar klar kommer foljande skarm att visas.

-

e AL e hlADGLIMT
Creating ZIF Archiwve. ..

Deleting temp files

Snapshot complete! L
Frezss EMTER to Continue

O R T e " B e BN L~ o T T =

Figur 4 Skarmen fér genomford sparad skarmdump

Fickminnet kan tas bort och sandaren kommer att aterga till normal
drift.

Om 'ENTER' valjs kommer sandarens skarm att aterga till skarmen for
att spara skarmdump, och en annan skarmdump kan tas, eller sa kan
fickminnet tas bort och sandaren kommer da att aterga till normal drift.

For att sammanfatta Snapshot (skarmdump) -proceduren:
e Sétt in fickminnet i USB-porten.
e Nar figur 1 visas, tryck pa 'ENTER'.
e Nar figur 2 visas, tryck pa 'ENTER'.

e Nar figur 3 visas, ta bort fickminnet eller tryck pa 'ENTER' och
rulla till ytterligare menyer.

Load Configuration (Ladda konfigurering)

Ladda konfigurering anvands for att ladda in en ny konfigureringsfil i
sandaren. For att anvanda denna instruktion MASTE
konfigureringsfilen ha det specifika namnet enligt
ssss_LoadConfig.ini, dar 'ssss' ar de sista fyra siffrorna i sandarens
serienummer (finns pa sandarkapans insida). Som exempel, for att
menyposten 'Ladda konfigurering' ska godkanna filen som ska laddas
in i en sandare med serienummer 3000355, MASTE filen ha namnet
0355 _LoadConfig.ini. Om det filnamnet inte kan hittas kommer ett
felmeddelande att visas. Den nya konfigureringsfilen kan emellertid
fortfarande laddas, s& som beskrivs i delen 'Avancerade funktioner' i
detta dokument.
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Satt in fickminnet i USB-porten. Figur 1 kommer att visas. Tryck pa
'|' pa knappsatsen, och féljande skarm kommer att visas.

LOAD CONFIGURATION

PRESS ENTER TO LOAD

Figur 5 Skarm fér att ladda konfigurering

Tryck pa 'ENTER', och féljande skarm kommer att visas.

l ATy ARIL T VT ITD AT T ik
WaRHIMG!

This function will temporacrily STOF
the meter~ from operating!

I: Fress EMTER to Continue o EXIT

BN BN B T L N T BN BN BN B DN BN — SN . = on B =

Figur 6 Varningsskarm fér Ladda konfigurering

Tryck pad 'ENTER', och féljande skarm kommer att visas. Syftet ar att
bekrafta att en ny konfigureringsfil ska laddas.

l A Akl T Al I AT T ik
WARMING!
Are you sure?

Existing configuration in the

passive sonar meter will be lost

I: Frezss EMTER to Continue opf EXIT

O s el e " B e BN L el L T~ ol | W Bd™

Figur 7 2:a varningsskarm for Ladda konfigurering

Tryck pa 'ENTER' igen, och sandaren kommer att valja och ladda den
lampliga filen.
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Nar filen har blivit laddad, kommer féljande meddelande att visas.

l il

A ORI TSI ATT Stk

e |

Loading Configuration OK
Filename:

XXX¥_LoadConfig.ini

Load Complete

Press ENTER to Continue or EXIT T

e el — W B e § N L ~ o e "t B B R

Figur 8 Skéarm for att Ladda konfigurering ar fullgjord

Om det inte finns nagon fil eller om filnamnet inte ar enligt kriterierna i
detta avsnitt, kommer féljande meddelande att visas. | detta fall,
ladda filen enligt anvisningarna i 'Avancerade funktioner’, s som
beskrivs i de foljande avsnitten.

l Ay A bkl T2l I A T T Mkl

No configuration file found!
XXXX_LoadConfig.ini

Fress EMTER to Continue o EXIT

ERROR!

O e el — " B e BN L =~ o e " W L = o
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Figur 9 Felskarm for Ladda konfigurering

For att sammanfatta proceduren for 'Ladda konfigurering':
e Sétt in fickminnet i USB-porten.
e Nar figur 1 visas, tryck pa'|'-knappen.
e Nar figur 4 visas, tryck pa 'ENTER'.
e Nar figur 5 visas, tryck pa 'ENTER'.
e Nar figur 6 visas, tryck pa 'ENTER'.

e Nar figur 7 visas, ta antingen bort fickminnet eller tryck pa
'ENTER' for att aterga till menyn.

e Om figur 8 visas, tryck pa 'ENTER' och rulla till'ADVANCED
FUNCTIONS'-menyn for att ladda den nya konfigureringsfilen.
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10.7 USB-fickminne — Avancerade funktioner
Menyn for Avancerade funktioner gor det mojligt for anvandaren att:

Spara eller ladda systemkonfigurationsfiler

Ladda ner en anvandarvalbar mangd raa sensor-data

Ladda ner en anvandarvalbar méangd datahistorik fran sandaren
Hantera (radera specifika eller alla) filer i fickminnet

Stélla in datum / tid i sandaren

10.7.1 Avancerade funktioner —'System Config'

'System Config' later anvandaren spara den befintliga sandar-
konfigureringsfilen, eller att ladda en annan konfigureringsfil.

10.7.1.1 'SAVE' Config Files (Spara konfig-filer)
For att spara sandarens befintliga konfigureringsfil:
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Satt in fickminnet i USB-porten.

Nar skarmen 'Save Snapshot' visas, tryck tva ganger pa'|' —
knappen. 'Advanced Functions' visas pa rad 1 pa skarmen.

Tryck pa 'ENTER' —knappen sa visas '—System Config' pa rad 2
pa skarmen.

Tryck pa 'ENTER' —knappen sa visas '—File For Save' pa rad 3 pa
skarmen. Rad 4 kommer att visa det rekommenderade namnet for
filen som ska sparas (namnet blir de sista fyra siffrorna fran
sandarens serienummer, en datum/tids-stampel laggs automatiskt
till namnet nér det sparas).

- Om ett annat 'File For Save'-namn onskas, tryck pa 'ENTER' —
knappen och numren och bokstéaverna pa rad 4 pa skarmen blir
aktiva. Anvand sandarens '«' och '—'-knappar for att flytta till
varje siffra, och anvand '1' och '|' —knapparna for att andra varje
siffra. Tryck p& 'ENTER' nar namngivningen av filen ar klar.

Tryck p&'|' —knappen sa visas '—Save Config' pa rad 3 pa
skarmen.

Tryck pa 'ENTER'-knappen for att spara sandarens
konfigureringsfil.

Ta bort fickminnet for att ateruppta normal systemdrift, eller tryck
pa 'ENTER' for att aterga till menyn.
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10.7.1.2

10.7.2
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'LOAD' Config Files (Ladda konfigureringsfiler)
For att ladda ('LOAD") en konfigureringsfil fran fickminnet till sdndaren:
e Sétt in fickminnet i USB-porten.

e Nar skarmen 'Save Snapshot' visas, tryck tva ganger pa '}’ —
knappen. 'Advanced Functions' visas pa rad 1 pa skarmen.

e Tryck pd 'ENTER' —knappen sa visas '—System Config' pa rad 2
pa skarmen.

e Tryck pa 'ENTER' —knappen sa visas '—File For Save' pa rad 3 pa
skarmen.

e Tryck pa']' tva ganger s& kommer '—Load Config' att visas pa
rad 3 pa skarmen.

e Tryck pa 'ENTER' —knappen sa blir rad 4 aktiv. Anvand 1" och'|' —
knapparna for att rulla till den énskade Config-filen.

e Tryck pa 'ENTER'-knappen sa visas en varning.

e Tryck pa 'ENTER'-knappen en andra gang, och en andra varning
kommer att visas.

e Tryck pa 'ENTER'-knappen en tredje gang, och konfigureringsfilen
kommer att laddas, och skdrmen 'Load Complete' kommer att
visas.

e Ta bort fickminnet for att ateruppta normal systemdrift, eller tryck
pa 'ENTER' for att aterga till menyn.

Advanced Functions — 'Raw Data' (Avancerade funktioner —

'Radata’)

Radata ar sensorns utmatade radata som anvands av sandaren eller

av personalen pé teknisk support. For att ladda ner radata fran
process-6vervakningssystemet till fickminnet:

e Sétt in fickminnet i USB-porten.

e Nar skarmen 'Save Snapshot' visas, tryck tva ganger pa '}’ —
knappen. 'Advanced Functions' visas pa rad 1 pa skarmen.

e Tryck pa 'ENTER' —knappen sa visas '—System Config' pa rad 2
pa skarmen.

e Tryck pa'|' —knappen sa visas '—Raw Data' pa rad 2 pa skarmen.

e Tryck pa 'ENTER' —knappen sa visas '—Duration’ pa rad 3 pa
skarmen.

e Tryck pa 'ENTER' —knappen sa visas '1 Minute' pa rad 4 pa
skarmen. Tryck pad 'ENTER' —knappen och anvand darefter '|' —
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knappen for att rulla till den énskade mangden radata som ska
samlas in. Tryck p& 'ENTER' —knappen.

Tryck pa | -knappen s& kommer '—»Save' att visas pa rad 3 pa
skarmen.

Tryck pa 'ENTER'-knappen sa visas en varningsskarm.

Tryck pa 'ENTER'-knappen s& kommer radatan att sparas i en
mapp i fickminnet. (Mappen kan darefter 'zippas' med anvandning
av en dator for filéverforing.)

Ta bort fickminnet for att ateruppta normal systemdrift, eller tryck
pa 'ENTER' for att aterga till menyn.

10.7.3 Advanced Functions —'Data History' (Avancerade
funktioner — 'Datahistorik")

Filen for datahistorik ar en textfil fran sandarens interna dataminne.
Med sandarens datahamtningshastighet pa 2 sekunder kan nastan en
manads data sparas pa sandaren, och darefter laddas ner via USB-
porten till ett fickminne. For att ladda ner datahistoriken:
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Satt in fickminnet i USB-porten.

Nar skarmen 'Save Snapshot' visas, tryck tva ganger pa'|' —
knappen. 'Advanced Functions' visas pa rad 1 pa skarmen.

Tryck pa 'ENTER' —knappen sa visas '—System Config' pa rad 2
pa skarmen.

Tryck pa '|'-knappen tva ganger och '—Data History' kommer att
visas pa rad 2 pa skarmen.

Tryck pa 'ENTER' —knappen sa kommer '—Decimation' att visas
pa rad 3 pa skarmen, och 'None' (ingen) pa rad 4.

- 'Decimation' anvands for att stalla in frekvensen pa data som
ska laddas ner. En decimering pa '‘None' kommer att ladda ner
varje datapunkt for den valda varaktigheten for data som ska
laddas ner. En decimering pa 2 kommer att ladda ner varannan
datapunkt (med en datahamtningsfrekvens pa 2 sekunder
kommer detta att ladda ner loggade data med 4 sekunders
intervall). En decimering pa 5 kommer att ladda ner var 5:e
datapunkt (med en datahamtningsfrekvens pa 2 sekunder
kommer detta att ladda ner loggad data med 10 sekunders
intervall).

For att valja frekvensen for data som ska laddas ner, tryck pa
'ENTER'-knappen och 'None' kommer att markeras pa rad 4 pa
skarmen. Tryck pad 'ENTER' —knappen och anvand darefter '1' och
'|" —knapparna for att rulla till den 6nskade niva av 'Decimation’
som ska tillampas. Tryck pa 'ENTER' —knappen.
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10.7.4
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Tryck pa '|'-knappen och '—Length' kommer att visas pa rad 2 pa
skarmen, och '1 Day' visas pa rad 4.

- 'Length' anvands for att valja mangden av gammal data som ska
laddas ner. 1 Day (1 dag) kommer att ladda ner en dataperiod
pa de senaste 24 timmarna. 2 Days (2 dagar) laddar ner data
fran de senaste 48 timmarna. Everything laddar ner hela
datahistoriken.

For att valja langden pa data som ska laddas ner, tryck pa
'ENTER'-knappen och '1 Day' kommer att markeras pa rad 4 pa
bildskarmen. Tryck pa 'ENTER' —knappen och anvand darefter 1"
och '|' —knapparna for att rulla till den 6nskade varaktigheten av
data som ska laddas ner. For att samla upp alla data som sparats
pa mataren, valj 'Everything' (allt) och tryck darefter pa 'ENTER'-
knappen.

Tryck pa | -knappen sa kommer '—Save As Text' att visas pa rad
3 pa skarmen. Om en textfil med data 6nskas, tryck pa 'ENTER'-
knappen, sa kommer en fil med datahistorik (datum- och tids-
stamplad) att skapas. Om en .zip-fil féredras,

Tryck p& | -knappen s& kommer '—»Save As Zip' att visas pa rad 3
pa skarmen. Tryck pd 'ENTER'-knappen, sa kommer en zippad fil
med datahistorik (datum- och tids-stdmplad) att skapas.

Den datahistorik som sparats i sandaren kan rensas bort genom
att anvanda '|'-knappen och rulla till ‘—Clear History', och sedan
trycka pa 'ENTER'-knappen. Kor bara denna funktion om du vill ta
bort all datahistorik fran sandaren.

Ta bort fickminnet for att ateruppta normal systemdrift, eller tryck
pa 'ENTER' for att aterga till menyn.

Advanced Functions —'‘Manage Files' (Avancerade
funktioner — 'Hantera filer')

Valet 'Hantera filer' gér det mojligt for anvandaren att radera filer fran
fickminnet och faststélla hur mycket tillgangligt datautrymme som finns
i fickminnet.

Satt in fickminnet i USB-porten.

Nar skarmen 'Save Snapshot' visas, tryck tva ganger pa '}’ —
knappen. 'Advanced Functions' visas pa rad 1 pa skarmen.

Tryck pa 'ENTER' —knappen sa visas '—System Config' pa rad 2
pa skarmen.

Tryck pa '|'-knappen tre ganger, och '—Manage Files' kommer att
visas pa rad 2 pa skarmen.
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10.7.5
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Tryck pa 'ENTER' —knappen sa visas '—Delete File/Dir' pa rad 3
pa skarmen.

Tryck pa 'ENTER'-knappen sa kommer ett filnamn att visas pa rad
4 pa skarmen.

Om den filen ska raderas, tryck pa 'ENTER'-knappen. Ett
varningsmeddelande visas som bekraftar att filen kommer att
raderas. Tryck pa 'ENTER'-knappen, och den filen kommer att
raderas.

Om anvandaren inte vill radera just den filen, tryck pa 'EXIT' sa
kommer '—Delete File/Dir' att visas pa rad 3 pa skarmen.

Tryck pa 'ENTER'-knappen, och rulla till de filer som ska raderas.

Om alla filer ska tas bort, tryck pa '|'-knappen nar '—Delete
File/Dir' visas, och '—Erase All' kommer att visas.

Tryck pa 'ENTER'-knappen sa visas ett varningsmeddelande.
Tryck pa 'ENTER'-knappen for att radera alla filer, eller tryck pa
'EXIT' for att aterga till meny-strukturen.

Tryck pa'|' -knappen tva ganger nar '—Delete File/Dir' visas.
'—Disk Info' kommer att visas pa rad 3 pa sandaren.

Tryck pa 'ENTER'-knappen och utrymmet for 'Free' och 'Used'
('Ledigt' och 'Anvant’), och fickminnets 'Capacity’' ('Kapacitet’)
kommer att visas.

Ta bort fickminnet for att ateruppta normal systemdrift, eller tryck
pa 'ENTER' for att aterga till menyn.

Advanced Functions — 'Set Date/Time' (Avancerade
funktioner —'Stall in Datum/Tid")

Séandarens datum och tid kan stéllas in nar du anvander USB-porten.

Satt in fickminnet i USB-porten.

Nar skarmen 'Save Snapshot' visas, tryck tva ganger pa'|' —
knappen. 'Advanced Functions' visas pa rad 1 pa skarmen.

Tryck pa 'ENTER' —knappen sa visas '—System Config' pa rad 2
pa skarmen.

Tryck pa'|' —knappen fyra ganger sa visas '—Set Date/Time' pa
rad 2 pa skarmen.

Tryck pa 'ENTER'-knappen sa visas 'Date Code' (formatet valdes
under sandarens installning) och '"HH:MM:SS' (eller TT:MM:SS) pa
rad 3 pa bilskarmen, och aktuellt datum och tid, installda i
sandaren, kommer att markeras pa rad 4 pa skarmen.
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e Anvand pilknapparna for att valja och rulla till énskat datum och
onskad tid. Tryck pa 'ENTER'-knappen for att stalla in reviderat
datum och tid i s&ndaren.

e Ta bort fickminnet for att ateruppta normal systemdrift, eller tryck
pa 'ENTER' for att aterga till menyn.

Transmitter Programming (Sandarens programmering)

Séandaren kan om-programmeras genom anvandning av ett fickminne.
Knapptrycknings-sekvensen varierar emellertid beroende pa vilken
version av chipsminne som for tillfallet &r installerat i sandaren.
Anvisningar for om-programmering av sdndaren med hjalp av ett
fickminne far darfor ges fran fall till fall.

Kontakta kundsupport for hjalp.
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11.1 Inledning

CiDRAs webbplats innehaller information om passiva sonarsystem-
produkter och en lank for att mdjliggora uppladdning av data for
granskning av personalen pa den tekniska supporten.

Rullmenyn "Resource Center" (resurscenter) innehaller lankar till
teknisk support, anvdndaranmarkningar, handbécker for installation
och start av produkter, tekniska bulletiner, datablad, etc.

Lanken "Technical Request" (Teknisk forfragan) kan anvandas for
att ladda upp data for analys och for att begara teknisk hjalp med
installerade produkter fran personalen pa teknisk support.

Dessutom, nar en produkt ar installerad rekommenderar vi att en
skarmdump (Snapshot) tas, och en kopia sands till CIDRA for
arkivering. CIDRA kommer darefter att ha en journal av
systeminstalliningen som referens, om nagra problem som kraver
teknisk support uppstar i framtiden.

11.2 Teknisk support-forfragan

Sidan for teknisk support kan kommas at genom att 6ppna datorns
webblasare och skriva "www.cidra.com" pa adressraden. Detta
oppnar CiDRAs hemsida. Pa hemsidan, valj rullmenyn "Resource
Center" (resurscenter) och sedan "Technical Support" (Teknisk
support) sa som visas nedan.
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Figur 1

CiDRAs hemsida — Teknisk support-forfragan

Lanken "Technical Support" kommer att hanvisa anvandaren till

foljande sida

CiDRA

Process Optimization

@ Technical Support
& Technical Notes
@ Technical Bulletins

B rework Instructions Preferred Language

¢ Idioma
@ CiDRA Home

. Industry
FounpaTioN Fieldbus Industria

& Firmware v1.0
@ Firmware Beta v2.0 Nearest Location?
Ubicacién

Do you have data to upload?
éHay datos para subir?

Technical Support Request Form

English »

Choose / Elegir -

Choose /Elegir v

Choose / Elegir ¥

If you have any questions/concerns, please contact us:

Technical Support Line: 8 +1:

E-Mail: sonartracsupport@adra.com

In an effort to ensure that our customers have 100% accessibility to our technical support process, we have made available an
process, to address the rare occassion when the main file transfer site may not be available to you.

1f you are having trouble with the main Technical Support Page, Please try this form.

Note: For immediate response - please contact us via the Technical Support Line. This will ensure the quickest possible

Aviso: Si

Figur 2
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atencién inmediata, nos puede llamar a través de la linea telefénica de Soporte

ico: @ +

Teknisk support-frageformular (Del 1)
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Nar allt &r ifyllt, tryck pa "Continue" (fortsatt).

Del 2 av teknisk support-frageformularet visas da. Fyll i atminstone de
falt som &r markerade med en asterisk (*). Vélj sedan "Click to
Submit” (klicka for att skicka in).

@ Technical Support
@ Technical Notes

B Technical Bulletins
@ Rework Instructions
& Home

FounpaTiON Fieldbus
@ Firmware v1.0
@ Firmware Beta v2.0

Figur 3

Downloads

News Contact Us

Technical Support Request

Form

Technical Support
Technical Support Line: 8

E-Mail: sonartracsupport@cidra.com

* = required.
Contact Information

* Company
* Name
* Phone

* E-mail

CiDRA Contact Person (If
known)

Name

Meter Location

Plant/City
State/Prov Cho
Country

What type of process is the

What size pipe is the meter
CiDRAS/N

Transmitter
sor

e | Choose

tributor/Rep
made a e of this issue? If

nput here:

o0se b

\eter running on?

Customer Tag #

v

erson already been

ct P

have a tracking number for this

Privacy & Terms

consent

= c
o | meCAPTCHA
]

*The next page wi
this Technical Support ReqUest.

Click to Submit

sllow vou to upload dabs

associated with

Teknisk support-frageformular (Del 2)

Formularet for teknisk support kommer att skickas till tekniska

support-teamet.

Anvandaren blir darefter hanvisad till féljande sida, dar man vid behov

laddar upp datafiler.
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Figur 4 Teknisk support-frageformular (Del 3)

Anvand Browse for att bladdra efter datafilen, och valj darefter
Upload for att ladda upp filen till den tekniska supporten. Alla
uppladdade datafiler &r endast atkomliga for CIDRAs tekniska
support-personal. Uppladdade data ar inte synliga fér andra kunder
eller anvandare pa webbplatsen.

Nar datafilen har laddats upp kommer foljande skarm att visas.

B Espafiol & Portugués eDeutsch

@ Technical Support
H Technical Notes
@ Technical Bulletins

Technical Support

Technical Support Line: @

M Rewor k Instructions E-Mail: sonartracsupport@cidra.com
@ Home
Thank you for the submission. A CIDRA respresentative will get back to you shortly.
Fe M Fieldbus
a re V1.0 Your Tracking Number is: TS-4348
- re Beta v2.0
Site Ma

Figur 5 Skéarm for datauppladdning

Efter uppladdningen blir Teknisk Support omedelbart underrattad om
de uppladdade filerna, och kommer att vidta lamplig atgard.
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Lista Over illustrationer

Figur 1 Borttagande av sensorkabelns anslutning ...........cooovveiiiiiiiie e 12-2

Figur 2 Sensorfastets I0SSNINGSSEKVENS.........uui e e e 12-3

12.1 Inledning

Ibland kan det bli n6dvandigt att ta bort och satta tillbaks
sensorhuvudet. Processroren kan vid behov roteras, bytas ut, I6das
eller rengdras. De foljande avsnitten kommer att beskriva
procedurerna for borttagning av sensorhuvudet.

12.2 Borttagande av sensorhuvud
VARNING

EXPLOSIONSRISK — | riskomraden maste ett tillstand for

varmealstrande arbete inhamtas for att sékerstalla att explosiva

gaser inte férekommer i de lokaler dar sensorbandet kommer att
hanteras

Om det kravs att sensorn tas bort ska féljande procedur fdljas.

1. Specifika detaljer angaende borttagandet av det passiva
sonarsystemet bor diskuteras med en representant for forséljaren
eller tillverkaren fore borttagandet.

Inhamta tillstdnd for varmealstrande arbete om sa behovs.

Stang av systemets stromtillforsel. Folj procedurerna for
utladsning / bortkoppling enligt kraven.
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4. Haka loss och koppla bort kontakten till sladden fran sensorn till
sandaren fran sensorns kapa. Stang sladdkontaktens lock pa
sensorhuvudets kapa.

5. Skydda sladdkontakten fran smuts, vatten, etc. (exempel; linda in
den i en skyddande plastpase).

6. Ta bort regntatningen(arna) eller gummipackningens fendrar
(kapor av rostfritt stal) fran sensorhuvudet (om sa utrustat).

7. Oppna sensorsladdens atkomstplatta, placerad pa holjet, genom
att lossa de sex skruvarna (de ska inte tas bort helt fran kdpan
eftersom de ar kvarhallna skruvar).

8. Koppla bort den elektriska anslutningen fran sensorbandet till
kapan genom att l6sgora dess las och dra den bakat, sa som
illustreras nedan.

s

Sensorsladdens
atkomstport

Sensorsladd med nyckel
placerad upp (och bort
fran roret)

Anslutningslas
AN

Figur 1 Borttagande av sensorkabelns anslutning

9. For fiberglaskapor med hakar som haller kaphalvorna ihop:

a. Ta bort den undre och den évre gummidamask-klamman
eller bandklamman.

b. Lossa de hakar som anvands for att halla fast de bada
kaphalvorna.

c. Ta bort varje kaphalva.

10. For kapor med fastskruvade flansar av antingen fiberglas eller
rostfritt stal:

a. Satt pa fjaderklammor eller lastanger pa bagge kapflansarna
for att hindra att kapan glider eller &ker isar under
borttagandet av kapans bultar.
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b. Ta bort den undre och den 6vre gummidamask-klamman
eller bandklamman.

c. Ta bort sensorkapans bultar, muttrar och brickor, och ta
darefter bort kdpan fran roret. Satt tillbaks sensorsladdens
atkomstskydd.

12. Ta bort sensorbandets termiska filt (om det finns en sadan).

13. Anvand en sexkantsmejsel eller insexnyckel for att lossa varje
skruv nagra varv enligt den numrerade foljd som anges i féljande
figur tills de alla ar I6sa. Fortsétt att lossa skruvarna enligt den
numrerade féljden. Medan skruvgéngorna fortfarande sitter kvar
nagra varv i infastningsskenorna, sara pa sensorskenorna, och
fortsatt darefter att lossa skruvarna tills de inte langre greppar in i
gangorna. (OBS: Se till att den o-ring som hindrar skruvarna att
komma ut ur skenorna inte tas bort fran skruven). laktta
noggrannhet for att halla fastanordningsmontaget intakt. Om
distanshallarna eller Bellville-brickorna &ker av skruven, se
sensorbandets skruvbild i handbokens avsnitt om sensor-
installation for korrekt upptravning av komponenter. Obs! Om
nagon del tappas bort under borttagandet av sensorbandet
(Bellville-brickor eller skruvar), gor inga forsok till att
aterinstallera sensorbandet utan dessa delar. Sensorbandet
kommer att skadas. Kontakta kundsupport for reservdelar.

Sensorbandets montage

Figur 2 Sensorfastets lossningssekvens

FORSIKTIGHET
A Aterinstallera inte sensorbandet eller k&pan om delar (skruvar,

Bellville-brickor, muttrar etc.) saknas. Detta kan skada systemet.
Kontakta kundsupport fér hjéalp.

14. Ta bort sensorbands-montaget fran roret.

15. Dra ner skruven och brickuppsattningens o-ring pa skruven, for att
halla kvar skruvarna i sina hal.

16. Den ursprungliga férpackningen bor anvandas vid férvaring och
transport av systemet. Kontakta kundsupport for sensorns
forpackning. Om den ursprungliga forpackningen inte finns
tillganglig, linda sensorbandet runt en mandrang av lamplig
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storlek, eller lagg sensorbandet i kapans botten och flytta den till
en plats dar den inte blir skadad. Var forsiktig sa att sdet inte
blir permanenta veck pa sensorbandet

17. Ta bort alla valbara tillbehor (féljsamhetséverdrag,
svetsparlefyllare etc.) fran réret och byt ut vid skada.

18. Inspektera och byt ut sensorbandets skruvar fére ater-installering
av sensorbandet om de ar skadade.

19. Inspektera och byt ut fiberglaskapans tatningar efter behov.

20. Inspektera och byt ut flanstatningarna pa kapan av rostfritt stal
efter behov.

21. Aterinstallera sensorhuvudet enligt avsnitt 5 i denna handbok.
12.3 Ror-rotation

Processror som utsatts for erodering pa rorets ena sida blir emellanat
roterade for att forlanga rorets livslangd fore utbyte.

HD-seriens sensorkapa och sensorband maste tas bort och om-
installeras pa processroret.

Obs! Standardserien av flodesméatare maste inte nodvandigtvis tas
bort under ror-rotation, savida inte den resulterande orienteringen av
sensorkapan ligger utanfor de kriterier som finns i avsnitt 5.7 i denna
handbok.

FORSIKTIGHET

A | alla situationer, avlagsna aldrig processroret och lagg det pa
marken utan att det har stéd, nar sensorhuvudet har installerats

paroret. Sensorhuvudet kommer att skadas.

Sensorns borttagande och ater-montering for HD-seriens
sensorhuvuden ar enligt féljande:

1. Ta bort sensorhuvudets montage i enlighet med avsnitt 12.2 i
denna handbok. Se till att ta bort sensorsladden fran for-
forstarkarens kort innan kapan tas bort.

Rotera processroren.

Mat processrorets innerdiameter igen, och ange den nya
diametern i sandaren for basta noggrannhet vid flodes-avlasning.

4. Ater-installera flodesmétarens sensormontage enligt anvisningarna
i avsnitt 5, Sensor-installering.

12.4 Utbyte av ror

Narhelst ett processror byts ut maste sensormontaget tas bort och
om-installeras.
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12.5 R6rrengdring

Om ett ror rengors, dverstig inte sensorhuvudets temperaturgrans da
det kan skadas. Avlagsna sensorhuvudet innan rengéring. Kontakta
vid behov kundsupport for hjalp.

12.6 Rorsvetsning

Om ett ror svetsas i narheten av ett installerat sensorband, éverstig
inte sensorhuvudets temperaturgrans da det kan skadas. Avlagsna
sensorhuvudet innan svetsning. Kontakta vid behov kundsupport for

hjalp.

20837-01-SV Rev 03 Sidan 12-5



*** Denna sida ar tom ***

20837-01-SV Rev 03 Sidan 12-6



14

KOMPLETTERANDE INSTALLATIONS- OCH
STARTHANDBOK FOR SENSORHUVUDEN MED
EN DIAMETER PA 38 TUM ELLER STORRE

Innehallsférteckning
14 KOMPLETTERANDE INSTALLATIONS- OCH STARTHANDBOK FOR

SENSORHUVUDEN MED EN DIAMETER PA 38 TUM ELLER STORRE ...........ccccoevannn.n. 14-1
INNENAIISTOITECKNING ......viieiiiee ettt et e e e et e e et e e e tte e e eareeeenaeeeas 14-1
LiSta OVET IHIUSTFALIONET ... e e e e e e 14-1
LISta OVEI TADERIIET ... 14-1
2 [ 01 =T o [ 11 o 14-2
14.2  Installation av SeNSOrNUVUG. ..........ccooiiiii e 14-3

14.2.1 Reng06ring och MArkning aVv ProCESSION. .........uuuurureeererierieeirereessseeeeeenesneenennennne 14-4
14.2.2 Installering av sensorband ... 14-4
I ] v L= 1Y A=Y= g o =Y 14-6
I T o o T =T § 1RSSR 14-6
14.3.2  SENSOIIIK . ceeiiieis i e e e e e 14-6
14.3.3  FlodesalgoritmfliK............coiiiiiiiiiiie e 14-6
L14.3.4  USB-POIT ...ttt e e et 14-6

Lista 6ver illustrationer

Figur 1  Installering av sensorband ...............ooii i 14-3

Figur 2  Sensorbandets mellanlaggsverktyg installerat pA band............cc..cccocveeeiieeeennnnne, 14-3

Figur 3 Sensorbandets mellanlaggsVerktyg .......ccovveiriiiiiii i 14-3

Figur 4  'Y'-anslutning kopplad till sensorbandanslutningar (P2 till band uppstroms,

P3 till band nedstroms, PL till fOr-fOrst.)........oovveeiieiiiiie e 14-3

Figur 5 Narbild pa "Y'-anslutningSMONAGE .........ccoiuieiiiieeerie et 14-3

Figur 6  Sensorband installerade Pa ett rOr ..........cccvveeiiieceiiie e 14-5

Figur 7 Installerade sensorhuvuden pa 54" 0Ch 16" ..........ccouvieiiiiieiiiiie e, 14-5

Lista Over tabeller
Tabell 1 Mellanrum sensor 14-6

21080-01-SV Rev 03 Sidan 14-1



14.1
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Inledning

Detta kapitel &r ett komplement till informationen i kapitel 5,
Sensorinstallation, i denna handbok. Informationen i detta
komplement ror installation och start av sensorhuvudmontage for
passiva sonarsystem med en diameter pa 38 tum eller storre. Det
finns installationsskillnader for sensorhuvuden som ar 38 tum eller
storre i jamforelse med de mindre storlekarna, och de anvander olika
sandarinstallningar.

Installationsmanualen, sarskilt kapitel 5, bor lasas och forstas innan
ett sensorhuvud som &r 38 tum eller stdrre installeras.

For ytterligare information, kontakta din lokala saljare eller CIDRAs
kundsupport pa telefon (203) 265-0035, i USA eller Kanada pa
1-877-243-7277 (1-877-CIDRA77), eller via e-post pa :
customersupport@cidra.com.
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14.2 Installation av sensorhuvud
| nedanstaende figur visas installationen av 38 tums och stdrre sensorband.

PROCESSFLODETS RIKTNING
~w—

Sensorbandanslutningar

Sensorband #2 —

FLODETS RIKTNING

FLODETS RIKTNING

Mellanlaggsverktyg

Sensorband #1

Y

- = il cepa

|m——————mmmm— === ==

Figur 2 Sensorbandets mellanlaggsverktyg
installerat p& band

Figur 3 Sensorbandets mellanlaggsverktyg
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Rengjord del av rér med minsta storlek p& 54" (1,4 m)

Medelpunkt av rengjort ror

Figur 1 Installering av sensorband

Figur 4 'Y'-anslutning kopplad till
sensorbandanslutningar (P2 till
band uppstroms, P3 till band
nedstréms, P1 till for-forst.)

Figur 5 Narbild pa 'Y'-anslutningsmontage
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Sensorhuvud som ar 38 tum och stdrre har 2 sensorband som ar
elektriskt sammankopplade.

Obs! Sensorbandet uppstroms (med avseende pa processflodets
riktning) kallas Band #1.Sensorbandet nedstroms (med avseende pa
processflodets riktning) kallas Band #2.

1421 Rengoring och markning av processror

Rengor processréret minst 54 tum langs rorets yta.

Gor ett referensmarke mitt pa det rengjorda rorets yta.

14.2.2 Installering av sensorband

Installera sensorbandet sa har:

1.

Installera Band #1 med sensorbandets kant nedstroms inom
Yatum (6,4 mm) fran referensmarket som gjorts pa roret. (Figur
1) Se kapitel 5 for instruktioner for installation av sensorband.

. Dra &t sensorbandfastena enligt instruktionerna i kapitel 5 (dra at

skruvarna forsiktigt genom att variera sida).

Svep Band #2 runt processroret och satt sensorbandets
justeringsstift i sitt respektive hal.

Placera fordjupningen i sensorbandets mellanlaggsverktyg over
sensorbandskruven nedstroms pa sensorband #1. Verktygets
kant ska vara i jAmnhdjd med skenorna till sensorband #1.
(Figur 1, 2 och 3)

Placera forankringsskenorna till sensorband #2 i jamnho6jd med
sensorbandets mellanlaggsverktyg. De tva sensorbandens
skenor bor placeras inom ¥ tum (6,4 mm) ifran varandra. (Figur
2)

6. Dra at sensorband #2 enligt kapitel 5 i denna handbok.

7. Ta bort sensorbandets mellanlaggsverktyg.

8. Installera sensorbandets isolerande filt. Dra forsiktigt

sensorbandets anslutningssladd genom filtens éppning.

Installera sensorbandets kontakter #1 och #2 i sina respektive
anslutningar till "Y'-anslutningsmontaget. (Figur 1, 4 och 5)

10.Ta bort sensorbandets elektroniska atkomstpanel. Se avsnitt 5 i

21080-01-SV Rev 03

Installations- och starthandboken for detaljer rérande installation
av kapan.
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Figur 6 Sensorband installerade péa ett ror

Figur 7 Installerade sensorhuvuden pa 54” och 16”
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14.3 Start av sandare

Foljande andringar maste goras i konfigureringsfilen nar 38-tums och
storre sensorhuvudsystem stalls in.

14.3.1 Flodesflik

Anvéand den s.k. 'Field Service Utility' (FSU, 'faltservicetillbehor').
Skriv manuellt in antingen rérets ytterdiameter eller innerdiameter
samt vaggtjockleken. Det finns inga varden for ror stérre &n 36 tum i
menyvalet for rorstorlek/schema.

14.3.2 Sensorflik

Anvand den s.k. FSU. Sensorns mellanrumsvarden maste andras for
att passa de som anvands med sensorer som ar 38 tum eller storre.
Se féljande tabell for de nya vardena:

S Mellanrum 38 tums
tandardmellanrum .
Sensor # - och storre
for produkten (fot) sensorband (fot).

1 0,0 0,0

2 0,2 0,4

3 0,4 0,8

4 0,6 1,2

5 0,8 1,6

6 1,0 2,0

7 1,2 2,4

8 1.4 2,8

Tabell 1 Mellanrum sensor

14.3.3 Flodesalgoritmflik

Anvand den s.k. FSU. Valj bort '‘Dynamic Nyquist' under '‘Operating
Mode' (driftlage). Stall till en borjan in 'Nyquist High'-vardet pa 0,65
och 'Nyquist Low'-vardet pa 0,05 under 'Flow' (Flode). Ytterligare
andringar kan behova goras.

14.3.4 USB-port

Alternativt kan andringarna av sandaren sparas till ett USB-minne och
laddas genom USB-porten.
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15.1 Inledning

Detta dokument ar utformat som en Oversikt av konfiguration och
anvandning av FOUNDATION Fieldbus och Profibus PA pa den
passiva sonarsandarens processflodestvervakningssystem.

National Instruments Configurator kommer att anvandas for att
demonstrera den funktionalitet som finns genom att anvanda
FOUNDATION Fieldbus-protokoll, men andra Fieldbus-
konfigureringsverktyg kan ocksa anvandas. Se Bilaga A for exempel.

Siemens SIMATIC PDM kommer att anvandas for att demonstrera
den funktionalitet som finns genom att anvanda Profibus PA-protokoll,
men andra Profibus-konfigureringsverktyg kan ocksa anvandas. Se
Bilaga B for exempel.
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15.2

15.2.1

15.2.2

15.2.3

15.2.4
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FOUNDATION Fieldbus och Profibus PA
blockdefinitioner

Resursblock

Resursblocken innehaller hardvaruspecifikationerna for en enhet; de
har inga inmatnings- eller utmatningsparametrar. Algoritmen inom ett
resursblock 6vervakar och styr den allmanna driften av den fysiska
enhetens hardvara. Kdrningen av algoritmen ar beroende av den
fysiska enhetens karaktar enligt tillverkarens definition. Pa grund av
detta kan algoritmen orsaka handelsegenerering. Det finns endast ett
resursblock definierat fér en enhet. Om ett resursblocks lage t.ex. ar
"inte i drift" kommer det att paverka alla de andra blocken.

Transducerblock

Transducerblock kopplar funktionsblock till lokala inmatnings-
/utmatningsfunktioner. De laser sensorns hardvara och skriver till
generatorns (styrdonets) hardvara. Detta later transducerblocket
verkstalla sa ofta som det behovs for att fa bra data fran sensorerna
och sakerstalla korrekt skrivande till styrdonet utan att belasta
funktionsblocken som anvander datan. Transducerblocket isolerar
aven funktionsblocket fran den fysiska I/O:ns tillverkarspecifika
egenskaper.

Analoga ingangsblock

Analoga ingangsfunktionsblock (Al) bearbetar faltenhetens matningar
och gor dem tillgangliga fér andra funktionsblock. Utmatningsvardet
fran Al-blocket ar i ingenjorsenheter och innehaller en status som
indikerar kvaliteten pa matningen. Matarenheten kan ha flera
matningar eller harledda varden tillgangliga i olika kanaler. Anvand
kanalnumret for att definiera variabeln som Al-blocket bearbetar. Al-
blocket stddjer larm, signalskalning, signalfiltrering, berékning av
signalstatus, lagesstyrning och simulering. | Automatiskt lage aterger
blockets utmatningsparameter (OUT) processvariabelns (PV) véarde
och status. | Manuellt Iage kan OUT stéallas in manuellt. Det Manuella
laget aterges vid utmatningsstatus. En diskret utmatning (OUT_D)
finns till for att indikera om ett valt larmlage ar aktivt.
Larmigenkanning baseras pa OUT-vardet och anvandarspecifika
larmgranser.

Analoga utgangsblock

Det Analogs utgangsfunktionsblocket (AO) satter ett utmatningsvarde
till faltenheten via en specifik I/O-kanal. Blocket stddjer lagesstyrning,
berdkning av signalstatus samt simulering.
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15.2.5 PID-block
Ett Proportionerligt/Integrerande/Deriverande (PID)-block finns inte

tillgangligt.
15.3 Konfigurering och anslutning
15.3.1 Konfigurering

Man behover inte gora nagra konfigureringsinstallningar for
FOUNDATION Fieldbus eller Profibus PA pa den passiva
sonarsandaren. Sjalva protokollet later enheter att automatiskt
tilldelas adresser, etc. Sandarens fasta programvara tvingar
kommunikationen att stallas in pa den baud-hastighet som behdvs for
att arbeta med Softing FBK Fieldbus eller Profibus-
granssnittshardvaran. Att ladda en INI-fil &ndrar inte dessa
installningar.

15.3.2 Anslutning

Sandarhardvaran inkluderar, om sa utrustad, en tva-ledarkontakt for
Fieldbus / Profibus. Anslutningarna ar inte kansliga for polaritet.

Fieldbus /
Profibus-terminaler

caaa=aaan " Bl Saa el el
g A S

- J + g Ly

Figur 1 Fieldbus / Profibus-terminaler pa anslutningspanelen

Sandare som stodjer Fieldbus / Profibus kommer inte att stodja RS-
232/RS-485-kommunikation eller Modbus pa terminalanslutningarna
COM+/COM- eftersom dessa signaler anvands for Fieldbus-
granssnittet och finns inte tillgdngliga som externt
kommunikationsgranssnitt.
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154 Gora andringar pa sandaren genom att anvanda en
Fieldbusvard

For att gora andringar pa konfigurationen till sindaren genom att
anvanda en Fieldbus- eller en Profibusvérd, folj dessa steg:

e Satt Transducerblocket ur drift (OOS).
e Skriv &ndringar till variablerna i transducerblocket.
e Sitt Transducerblocket pa Autolage.

Nar sandaren ar satt pa Autolage kommer den att godkanna
andringarna. Ogiltiga andringar kommer att aterforas till deras tidigare

varde.
15.5 Ingang, utgang och transducerblock
15.5.1 Analoga ingangsblock
Foljande tabell listar de analoga ingangsblocken.
Kanal | Analogaingangsblock Datatyp
1 FLOW_RATE Float
2 GVF Float
3 SOS Float
4 SENSORHEAD_TEMPERATURE Float
5 TOTAL_FLOW Float
6 OUTPUT _1 Float
7 OUTPUT 2 Float
8 OUTPUT _3 Float
9 OUTPUT 4 Float
Tabell 1 Analoga ingangsblock
15.5.2 Analoga utgangsblock

Foljande tabell listar de analoga utgangsblocken.

Kanal Analoga utgangsblock | Datatyp
10 | PRESSURE_INPUT Float
11 | TEMPERATURE_INPUT | Float
12 | INPUT_1 Float
13 | INPUT_2 Float
14 | INPUT_3 Float

Tabell 2 Analoga utgangsblock

15.5.3 Transducerblock
Tabell 3 pa foljande sidor lista alla transducerblockvariabler.
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Tabell 3

Transducerblockkonfigurationer

Parameter / Strukturnamn Datatyp Atkomst | Hjalp
CONTROL
WRITE_CONTROL Unsigned16 RW . ) o - , ,
Styr méjligheten att skriva och spara andringar i sdndarkonfigureringen.
RESET_TOTALIZER Unsigned16 RIW Aterstéller alla totalisatorer till noll.
CLEAR_ALARM Unsigned16 R/W Tar bort alla befintliga larm.
CLEAR_DATA_HISTORY Unsigned16 R/W Rensar datahistoriken.
DEVICE_INFO
PSN_TRANSMITTER_S/N Oktettstrang R Sandarens serienummer
PSN_MODEL_NUMBER Oktettstrang R Séandarens modellnummer
PSN_SOFTWARE_REVISION Oktettstrang R Sandarens mjukvarurevision
PSN_ALCHEMY_SOFTWARE_REVISION Oktettstrang R Alchemy mjukvarurevision
PSN_SENSORHEAD_S/N Oktettstrang R Sensorhuvudets serienummer
PSN_PREAMP_SOFTWARE_REVISION Oktettstrang R Forforstarkarens mjukvarurevision
PSN_PREAMP_SERIAL_NUMBER Oktettstrang R Forforstarkarens serienummer
PIPE_INFORMATION
Unsigned
PIPE_DIAMETER_INPUT_MODE Char RIW Valj metod for att stélla in rérdimensioner.
Unsigned
PIPE_DIAMETER_UNITS Char RIW Valda enheter som anvands for 'Pipe ID' (‘'Ror 1D")
Rorets innerdiamatermatning. Kommer endast att tillampas om 'Inside
PIPE_ID Float R/W Diameter' (innerdiameter) ar valt for '‘Pipe Diameter Input Mode' (rérdiamater
inmatningslage).
Rorets ytterdiametermatning. Kommer endast att tillampas om 'Outside
PIPE_OD Float R/W Diameter / Wall Thickness' (ytterdiameter / vaggtjocklek) ar valt for 'Pipe
Diameter Input Mode' (rérdiamater inmatningslage).
Valda enheter som anvands for 'Pipe OD' (r6r ID) och 'Pipe Wall Thickness'
Unsigned (rérvaggens tjocklek). Kommer endast att tillAmpas om 'Outside Diameter /
PIPE_OD_WALL_UNITS Char RIW Wall Thickness' (ytterdiameter / vaggtjocklek) ar valt for 'Pipe Diameter Input
Mode' (rérdiamater inmatningslage).
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 2)

PIPE_WALL_THICKNESS Float R/W Rorgodsets tjockleksmatning i valda enheter.
Unsianed Véljer rorstorlek. Kommer endast att tillampas om 'Size/Schedule’
PIPE_SIZE Charg R/W (storlek/schema) valjs for 'Pipe Diameter Input Mode' (inmatningslage
rordiameter).
Unsianed Véljer rorets schema. Kommer endast att tillampas om 'Size/Schedule’
PIPE_SCHEDULE Charg R/W (storlek/schema) véljs for 'Pipe Diameter Input Mode' (inmatningslage
rérdiameter).
SOS_PIPE_WALL_THICKNESS_UNITS Unsigned RIW \(aljer enheter som anvands for 'SOS Pipe Wall Thickness' (SOS rérvaggens
Char tjocklek).
SOS PIPE WALL THICKNESS Float R/W SQS r(’jrvégggng_tjocklek;métning i enheter valda av 'SOS Pipe Wall Thickness
B - - Units' (SOS rorvaggens tjockleksenheter).
Unsigned Valjer antingen en fordefinierad modul* eller alternativet att ange ett eget vérde.
SOS_PIPE_MODULUS_SELECTION Char RIW Valj 'Custom' (specialanpassat) for att ange ett varde i 'SOS Pipe Modulus'
(SOS roérmodul).
SOS_PIPE_MODULUS Float R/W SOS rérmodulvarde.
FLUID_PROPERTIES
FLOW_VISCOSITY Float R/W Vatskans viskositet i Pascalsekunder i driftlage. Anvénds for korrigering av
Reynolds.
SOS GAS CONSTANT SELECTION Unsigned R/W V_zfiljer en av de fbrde_rfinierade SOS gaskonstanterna, eller ett specialanpassat
B B B Char varde* som angetts i 'SOS Gas Constant' (SOS gaskonstant).
SOS_SPECFIC_GRAVITY_SELECTION Unsigned R/W Valjer anvénqlning av f(’jro!gfiniera(_j SOS densite'_( eller specialanpassat varde
Char som angetts i 'SOS Specific Gravity' (SOS densitet).
Unsianed Véljer anvandning av fordefinierad SOS ljudhastighet vétska eller
SOS_LIQUID_SOUND_SPEED_SELECTION Charg R/W specialanpassat varde som angetts i 'SOS Liquid Sound Speed' (SOS
ljudhastighet vétska).
SOS_GAS_CONSTANT Float R/W Gaskonstant som anvéands vid GVF-berakning.
Denna parameter (intern multiplicerad med 1000 kg/m”"3) anvands for att stélla
SOS_SPECIFIC_GRAVITY Float R/W in 'SOS Liquid Density' (SOS vatskedensitet). Till exempel* densitet = 1,1 &r
lika med densiteten av 1,1 * 1 000 kg/m”3
Renfasig SOS for processvatska i ft/sek. Anvands for GVF-berakning.
SOS_LIQUID_SOUND_SPEED Float RIW Forinstallt varde ar for vatten* och &r tillrackligt nara for de flesta véatske-
/gastillampningar.
SOS_POLYTROPIC_EXPONENT Float R/W Polytropisk exponent i GVF-berdkningar.
SOS_LIQUID_DENSITY Float R Beréknas utifrdn 'SOS Specific Gravity' (SOS specifik vikt).
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 3)

ENVIRONMENT

Unsigned Véljer temperaturkéllan som anvands i GVF-berékningar. 'Fixed' (fast)
SOS_TEMPERATURE_INPUT_SELECTION Char RIW anvander 'SOS Process Temperature™ (SOS Processtemperatur*,) 'Sensor 1'
anvander 4-20 mA ingangskanal 1%, 'Sensor 2' anvander 4-20 mA ingangskanal
2*. Protokollet anvander varden som ar skrivna i Fieldbus AO Kanal 11.
Unsigned Valjer vilken tryckkalla som ska anvandas i GVF-berékningar. 'Fixed' (fastf)
SOS_PRESSURE_INPUT_SELECTION Char RIW anvander 'SOS Process Pressure™ (SOS processtryck™), 'Sensor 1' anvander
4-20 mA ingangskanal 1* 'Sensor 2' anvander 4-20 mA ingangskanal 2.
Protokollet anvander varden som &r skrivna i Fieldbus AO Kanal 10.
SOS_ TEMPERATURE_UNITS Unsigned RIW Véljer enheterna for inmatning av 'SOS Process Temperature' (SOS
Char processtemperatur).
Unsigned
SOS_PRESSURE_UNITS Char RIW Véljer enheterna fér inmatning av 'SOS Process Pressure' (SOS processtryck).
Konstant temperatur for GVF-berakningar nar 'Fixed' (fast) véljs for 'SOS
SOS_PROCESS_TEMPERATURE Float R/W Temperature Input Selection' (SOS temperaturinmatningsval). | konfigurerade
enheter.
SOS_PROCESS_PRESSURE Float RIW Konstant tryck for GVF-berakningar nar 'Fixed' (fast) valjs fér 'SOS Pressure
Input Selection' (SOS tryckinmatningsval) | konfigurerade enheter.
Unsigned
ALTITUDE_UNITS Char RIW Véljer enheter som anvands for inmatning av 'Altitude’ (h6jd).
ALTITUD Float R/W L i i
Hojdkorrigering tillampad till SOS-tryck. | konfigurerade enheter.
DISPLAY
Unsigned
FLOW_VOLUME_UNITS Char RIW Véljer enhet som anvénds for att visa och logga flodesvolym.
Unsigned
FLOW_TIME_UNITS Char RIW Véljer enheter som anvands for skarmen och loggning av flodestid.
Lag flodesavklippning som en % av flddesmatningsintervallet (definieras av
FLOW_LOW_CUTOFF_PCT Float R/W

'Flow Min' (Min. Fléde) och 'Flow Max' (Max. Fléde): Kommer inte att visa eller
mata ut flédeslasning om flédesintervallet ligger under denna installning.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 4)

Hog flédesavklippning som en % av flédesmatningsintervallet (definieras av

FLOW_HIGH_CUTOFF_PCT Float R/W 'Flow Min' (Min. Fléde) och 'Flow Max' (Max. Fléde): Kommer inte att visa eller
mata ut flodeslasning om flédesintervallet ligger 6ver denna installning.
Unsigned
FLOW_CUSTOM_BASE_VOLUME_UNIT Char RIW Véljer volymenheter fér berdkning av specialanpassad enhet.
Unsigned
FLOW_CUSTOM_BASE_TIME_UNIT Char RIW Véljer tidenheter for berékning av specialanpassad enhet.
FLOW CUSTOM VOLUME UNIT LABEL Oktettstrang RIW Tre teckenstrangar for visning och loggning av specialanpassad
B - B - flédesvolymenhet.
FLOW CUSTOM TIME UNIT LABEL Oktettstrang R/W Tva teckenstrangar for visning och loggning av specialanpassad
- - - - flodestidenhet.
FLOW CUSTOM VOLUME UNIT MULTIPLIER | Float R/W Skala som tillampas pa 'Flow Custom Base Volume Unit' (anpassad
B B B B flodesbasvolymenhet) for berékning av en anpassad volymenhet.
FLOW CUSTOM TIME UNIT MULTIPLIER Float R/W Skala som tl”ampas pé 'Flow Custom Base Volume Unit' (anpassad
B - - - flodesbastidenhet) fér berdkning av en anpassad tidenhet.
FLOW_QUALITY_DELTA Float R/W Deltadndring fran minsta kvalitet vid minsta flode (MIN_QUALITY) till minsta
kvalitet vid maximalt flode (MIN_QUALITY+ 'Flow Quality Delta’). Noll (0)
indikerar ingen forénderlig kvalitet.
GVF_DECIMAL_PLACES Unsigned RIW e _ o \
Char Stéller in antal decimalplatser vid visning av GVF pa frontpanelen.
Unsigned
SOS_MEASUREMENT_UNITS Char RIW Véljer enhet for visning och loggning av SOS.
Deltaforandring fran SOS minsta kvalitet vid minsta SOS
SOS_QUALITY_DELTA Float R/W (SOS_MIN_QUALITY) till minsta kvalitet vid maximalt SOS
(SOS_MIN_QUALITY+ 'SOS Quality Delta"). Noll (0) indikerar ingen
foranderlig kvalitet.
SYSTEM
SYSTEM_CONFIG_MODE Unsigned RIW o o ) ) L
- - Long Stéller in séndarens driftlage. VF-lage = 0* SOS-lage = 1* Bada lagena = 2.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 5)

Staller in sédndarens uppdateringsfrekvens. Definierar tidsenheter i ett antal
block. Denna parameter kommer att stélla in uppdateringsfrekvensen till

UPDATE_RATE tJ(;]:|gned R/W sekunder (nominellt). Faktisk uppdateringsfrekvens (i sekunder) kan beréknas
9 genom (BLOCK_SIZE / SAMPLE_FREQ) * UPDATE_RATE (VF-lage) eller
(BLOCK_SIZE / SOS_SAMPLE_FREQ) * UPDATE_RATE (SOS-lage).
) Staller in antalet sensorer. Lamna alltid installt p& 8. Anvand inte denna

SENSORS_IN_USE Unsigned R/W parameter for att inaktivera en sensor* utan anvand parametern

Long NUM_SENSORS_USED for att stélla in vilka sensorer som ska anvandas for
berékningar.
Stall in forstarkningssteget innan du stéller in A/D-konverteraren i sdndaren.

TRANSMITTER_GAIN Float R/W Detta ar INTE sensorhuvudférstarkning (forférstarkning). Normalt ar detta inte
en parameter man modifierar. Anvand med forsiktighet. Valj en av foljande
varden: 1,0* 5,0* 20,0* 24,0* 48,0* 52,0* 67,0* 71,0* 202,0* 207,0* 221,0*
225,0* 250,0* 254,0* 269,0* 272,0

SPL_THRESHOLD Float R/W Detta varde ar det troskelvarde som det genomsnittliga SPL maste dverstiga for
att nagon SOS- eller VF-berékning ska utféras. En kvalitet pa -2 rapporteras om
detta troskelvarde inte uppfylls. Stall in detta varde pa 0 for att avaktivera SPL.

Unsigned ) ) o ) ) )

WRITE_PROTECT Char RW Aktivera eller avaktivera modifieringar till sandarens FLASH-minne. Vid denna
slags modifiering, &ndra enbart detta* for korrekt drift.

IDLE_TIMEOUT Short R/W Om séndaren ar i vilolage* och ingen kommunikation upptécks vid en serie-
eller ethernetport under denna tidsperiod kommer sandaren att automatiskt ga
till driftlage. En installning p& 0 avaktiverar detta.

Om ingen kommunikation upptécks vid ethernetporten under denna tidsperiod

ETHERNET_IDLE_TIMEOUT Short RIW kommer sandaren att automatiskt stanga av anslutningen. En installning p& 0
avaktiverar denna timeout.

SYSTEM_DYNAMIC

SPL_AVERAGE Float R Den vanliga SPL-métningen fran alla aktiva sensorer.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 6)

SPL_STD_DEV Float R . - o .
Standardavvikelsen av SPL-méatningarna fran alla aktiva sensorer.
PREAMP
Unsigned Forstarkningsval for forforstarkaren. Satt ett varde pa 0 - 3 for att vélja
PREAMP_GAIN Char RIW forstarkning som listat av 'Preamp Gain 0™ 'Preamp Gain 1'* '‘Preamp Gain 2'
eller 'Preamp Gain 3'
PREAMP_AUTO_GAIN_MODE Unsigned RIW _— e
- - - Long Forstarkare autoforstéarkningslage.
PREAMP_CHARGE_GAIN Float R Ladda forstarkning enligt lasningen fran forforstarkaren.
PREAMP_GAIN_O Float R Laddningsforstarkning 0 sdsom avlast fran forforstarkaren.
PREAMP_GAIN_1 Float R Laddningsforstarkning 1 sdsom avlast fran forforstarkaren.
PREAMP_GAIN_2 Float R Laddningsforstarkning 2 sdsom avlast fran forforstarkaren.
PREAMP_GAIN_3 Float R Laddningsforstarkning 3 sdsom avlast fran forforstarkaren.
FLOW_ALGORITHM
FLOW SAMPLE_FREQ Float R/W g(t)ééIISingllD-provfrekvens i prover per sekund. Mata in en av foljande: 3906,25*
FLOW_CHANNEL_SKEW Float R/W Skev flédeskanal.
Stéll in lagsta frekvens for k-w-bearbetning. Satts normalt av DSP.
FLOW_FREQ_MIN Float RIW Anvandaranpassad om enkla eller fast lagen eller autolage anvands med
VF_OP_MODE_SETTINGS installd p& 1 (FIXED_FREQUENCY). G&ini
vilolage*, stéll sedan in denna parameter* och vélj enkel/fast.
Stall in maximal frekvens for k-w-bearbetning. Sétts normalt av DSP.
FLOW_FREQ_MAX Float RIW Anvandaranpassad om enkla eller fast lagen eller autolage anvands med
VF_OP_MODE_SETTINGS installd pd 1 (FIXED_FREQUENCY). Gaini
vilolage*, stéll sedan in denna parameter* och vélj enkel/fast.
FLOW_RATE_MIN Float R/W Lagsta godkénda flddeshastighetsavlasning i konfigurerade visade enheter.
FLOW_RATE_MAX Float R/W Hogst godkanda flodeshastighetsavldsning i konfigurerade visade enheter.
FLOW_MIN_QUALITY Float RIW Lagsta kvalitetstroskel for VF-visning och -utmatning.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 7)

FLOW_NYQUIST_HIGH Float R/W Definierar hégsta gransen for frekvensintervallet som anvands for att bestamma
flodeshastighet. Definieras av: FREQUENCY_MAX = (Uppmaétt hastighet *
VF_NYQUIST HIGH) / Sensoravstand. Exempel: (10 ft/sek*0,7) / 0,2 = 35Hz
FLOW_NYQUIST_LOW Float R/W Definierar lagsta gransen for frekvensintervallet som anvands for att bestémma
flodeshastighet. Definieras av: FREQUENCY_MIN = (Uppmétt hastighet *
VF_NYQUIST _LOW) / Sensoravstand. Exempel: (10 ft/sek*0,3) / 0,2 = 15Hz
FLOW_CENTROID_WIDTH Float RIW Definierar bredden av toppar som anvands vid berdkningen av flodeshastighet.
Definierar lagsta gransen for hastighetssokintervallet som anvands for att
bestamma flddeshastighet. Definieras av: Velocity Min = (FREQ_MAX *
FLOW_VEL_SEARCH_LIMIT_LOW Float RIW Sensoravstand) / VF_SEARCH_LIMIT_LOW. Exempel: vid 10ft/sek*
(10 ft/sek*0,7) / 0,2 = 35Hz &r (35Hz * 0,2) / 0,9 = 7,78 ft/sek. Detta definierar
startsokpunkten i ft/sek for den faktiska flodeshastighettoppen. Maste stallas in
hdgre an vardet som &r instéllt for VF_NYQUIST HIGH.
Definierar hégsta gransen for hastighetssokintervallet som anvands for att
bestamma flddeshastighet. Definieras av: Velocity_Max = (FREQ_MIN *
FLOW_VEL_SEARCH_LIMIT_HIGH Float RIW Sensoravstand) / VF_SEARCH_LIMIT_HIGH. Exempel: vid 10ft/sek*
(10 ft/sek*0,3) / 0,2 = 15Hz &r (15Hz * 0,2) / 0,15 = 20 ft/sek. Detta definierar
startsokpunkten i ft/sek for den faktiska flodeshastighettoppen. Maste stallas in
mindre an vardet som ar installt for VF_ NYQUIST LOW.
FLOW_NYQUIST_INITIAL_VALUE Float R/W Denna parameter valjer k-vardet (fran k-w) dar algoritmen forst soker efter
- - - flédesintervallet.
FLOW_DECIMATION Unsigned RIW ) e
Long Flédesdecimering.
FLOW WINDOW TYPE Unsigned R/W Algoritmer anvander alltid ett Hanning-fonster. Fonstren tar radataprover av
~ ~ Long NFFT-storlek*, baddar sedan in nollor* och déarefter beréknar FFT.
Unsigned Aktivera/avaktivera trendjustering av tidsseriedata av NFFT-storlek innan
FLOW_DETREND Long RIW fénster och inbaddning av nollor. 0 - Trendjustera inte tidsseriedata* 1 -

Trendjustera tidsseriedata.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 8)

Unsigned
FLOW_NORMALIZATION Long RIW Aktivera/avaktivera normalisering av sensordata. O - Ingen normalisering* 1 -
Normalisera data. Normalisering sker i frekvensdoménen.
Aktivera/avaktivera differentiering av sensorer. 0 - Ingen differentiering* 1 -
Unsigned differentiera sensorerna genom att anvanda forsta ordningens differentiering.
FLOW_DIFFERENCING Long RW (dvs. Ch1=S1-S2* Ch2=S2-S3...Ch7=S7-S8). 2 - andra ordningens
differentiering (dvs. Ch1=S1-2*S2+S3* Ch2=S2-2*S3+S54...) Berdkningen sker i
frekvensdoméanen.
Unsigned
FLOW_DIRECTION Long RIW Definiera flddesriktning.
Unsigned o . .
FLOW_WINDOW_SIZE_MULTIPLIER Long RIW Standardvarden &r normalt sett OK. Definiera mélantalet passeringar genom
uppstallning per berékning for volymetriskt flode. Anvand med forsiktighet.
Unsigned 0 - Hastighetssokgréanser instéllda pA FLOW_MIN och FLOW_MAX* 1 -
FLOW_PEAK_SEARCH_MODE Long RIW Hastighetssokgréanser definieras av VF_SEARCH_LIMIT_LOW och
VF_SEARCH_LIMIT_HIGH.
_ Bestammer vilken VF-parameter att fixera eller berakna under en VF-berakning
FLOW_OPERATING_ MODE Unsigned RIW och |qu| Linear/Log KW diff. Bit Mappeq Valuefs.ska anyaqdas eller inte: O: .
Long Justering av dynamisk frekvens i autolage (originalberéakning) 1: Fast frekvens i
autolage 2: Fast block i autolage 4: Dynamisk Nyquist-berékning aktivering 8:
Reserverad for framtida anvandning 16: Linjar KW diff. aktivering 32: Logg KW
diff. aktivering
FLOW_QUALITY MODE Unsigned RIW o . L » . -
Long 0 valjer original FV-kvalitetsbergkning* 1 véljer ny VF-kvalitetsberékning.
FLOW_ALGORITHM_DYNAMIC
Unsigned
FLOW_DATA_LENGTH Long RIW Definiera antalet block som anvands for berékning.
Unsigned Antal punkter som anvands i FFT. Faktisk FFT-storlek ar nasta 2°n hogre
FLOW_WINDOW_SIZE Long RIW varde. Vardet av NFFT &r nollinbaddat for féljande storre 2°n FFT-storlek.

Detta varde stélls normalt in av DSP.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 9)

FLOW WINDOW OVERLAP Unsigned R/IW Definiera dverlappning av FFT-fonster. Detta varde stélls normalt in av DSP till
- - Long halften av NFFT.
Standardvarden &r normalt sett OK. Generellt*: anvand fler FFT-medelvarden*
Unsigned for langsammare flédesinternvall* och farre FFT-medelvéarden* for snabbare

FLOW_WINDOW_AVERAGES Long RW flodesintervall*. Denna parameter paverkar antalet block som anvands (det
finns en maxgrans pa 20 block pa grund av begransningar i DSP-minnet).
Anvand med forsiktighet.

FLOW_CALIBRATION

FLOW_CAL_COEFF_CO0 Float R/W Kalibrering av volymetriskt flode, koefficient CO.

FLOW_CAL_COEFF_C1 Float R/W Kalibrering av volymetriskt flode, koefficient C1.

FLOW_CAL_COEFF_C2 Float R/W Kalibrering av volymetriskt flode, koefficient C2.

SOS_ALGORITHM

SOS_SAMPLE_FREQ Float R/W Staller in provfrekvensen for SOS-laget. Denna parameter maste vara instélld
pa SOS* och &sidosatter SAMPLE_FREQ-installningen vid drift i SOS-lage.
Mata in en av féljande: 3906,25* 2055,921.
Lagsta frekvens for att anvanda SOS-berékning. Vanligtvis i intervallet mellan

SOS_FREQ_MIN Float R/W 100 till 500 Hz. Beror pa datakvaliteten sdsom ses p& k-w-kurvan.
SOS_FREQ_MIN och SOS_FREQ_MAX staller in frekvensintervallet éver
vilken SOS-berédkningen kommer att ske. Ju stérre detta intervall ar* desto
langre tid kommer berékningen att ta.
Hogsta frekvens for att anvanda SOS-berdkning. Vanligtvis i intervallet mellan

SOS_FREQ_MAX Float R/W 800 till 1 500 Hz. Beror pa datakvaliteten sdsom ses pa k-w-kurvan.

SOS_FREQ_MIN och SOS_FREQ_MAX staller in frekvensintervallet dver
vilken SOS-berékningen kommer att ske. Ju storre detta intervall ar* desto
langre tid kommer berékningen att ta.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 10)

SOS_MIN

Float

R/W

Minsta SOS-varde att soka efter. Om for mycket energi (till exempel frén en
vertikal rygg i hog hastighet) far algoritmen att berakna en ljudhastighet under
vardet fér huvud-SOS-ryggen* kan denna parameter behéva tkas. Var
noggrann med att inte satta detta hégre &n den férvantade minsta SOS for
tildmpningen.

SOS_MAX

Float

R/W

Maximalt SOS-varde att ska efter. Denna parameter kan behéva minskas vid
for mycket energi langs med 0 k-vardet pa k-w-kurvan och om algoritmerna
beraknar SOS_MAX* dven nar SOS-ryggen indikerar ett SOS under detta
varde*. Var noggrann med att inte satta detta lagre &n det forvantade
maximala SOS for tillampningen.

SOS_MIN_QUALITY

Float

R/W

Lagsta kvalitetstroskel fér SOS-/GVF-visning och -utmatning.

SOS_CENTROID_WIDTH

Float

R/W

Definierar bredden av toppar som anvands vid berékningen av SOS.

SOS_FREQUENCY_THRESHOLD

Float

R/W

Detta varde véljer troskelvardet som den andra derivatan av en
kraftuppstéllning (genereras vid en sarskild frekvens 6ver alla k-rumsvéarden)
maste Overstiga for att den specifika frekvenspunkten ska kunna anses vara en
godkand frekvenspunkt.

SOS_MIN_K

Float

R/W

Detta varde satter den mindre gréansen i k-rummet som anvands i SOS
autofrekvensbestamningskod. Detta varde ar likvardigt det férsta k-rummet
efter 0: Pl/deltaX/50 (det finns 50 bin fran 0 till Pl/deltaX).

SOS_MAX_K

Float

R/W

Detta varde satter den hégre gransen i k-rummet som anvands i SOS
autofrekvensbestamningskod. Detta varde ar likvardigt det sista k-rummets bin:
Pl/deltaX.

SOS_SEARCH_LIMIT

Float

R/W

Detta varde ar +/- procentsatsen av det uppskattade SOS-vardet (beraknad
med autofrekvensberakningskoden) som bestammer de undre
(Uppskattningsvis SOS * 0,5) och 6évre (Uppskattningsvis SOS * 1,5) SOS-
sokgranserna.

SOS_LAMBDA_DIAM

Float

R/W

Anvands for att berdakna SOS maximala dynamiska frekvens som anvands vid
berékning av SOS.SOS Max Freq = (Max SOS sokning)/(Lambdadiameter *
(rérdiameter/12)).
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 11)

Unsigned
SOS_TOTAL_DATA Long RIW Beraknar SOS-prover fr&n detta varde samt SOS-provfrekvens: SOS Samples
= SOS Total Data * SOS Sample Freq.
SOS WINDOW SIZE Unsigned RIW Antal FFT-punkter att anvanda vid SOS-berakning. Oftast instéllda pa 1/8 eller
~ - Long 1/4 av provfrekvensen.
SOS WINDOW OVERLAP Unsigned R/W Antalet provpunkter derlappgr mellan pa \O/arandra féljande FFT:er.
- - Long Rekommendationen ér att stélla in detta pa 50 % av SOS_FFT_POINTS.
Unsigned
SOS_SUB_ARRAY_SIZE Long RIW SOS Sub Array Size
SOS_NORMALIZATION Unsigned R/W 0 véljer INGEN normalisering i frekvensdomanen. 1 véljer normalisering i
Long frekvensdoménen.
Unsigned 0 valjer INGEN differentiering i frekvensdoméanen. 1 véljer forsta ordningens
SOS_DIFFERENCING Long R/W differentiering i frekvensdomanen. 2 véljer andra ordningens differentiering i
frekvensdoméanen.
_ Bestammer vilken rygg som anvands for SOS-berakning. Bestammer aven
SOS_OPERATING_MODE Unsigned RIW vilken SOS-parameter at"t fixera eller berakna ogh |faI'I. Llnear/Log KW diff. Bit
Long Mapped Values ska anvandas eller inte: 0: Anvand héger och véanster rygg som
har 1 i genomsnitt: Anvand hoger rygg endast 2: Anvand vanster rygg endast 4:
Aktivera SOS-autofrekvensberakning 8: Aktivera SOS-effektviktning till
autofrekvensberakning 16: Linjar KW diff. aktivering 32: Logg KW diff. aktivering
Unsigned
SOS_SELECTION_THRESHOLD Long RIW SOS Selection Threshold
SOS_MIN_FREQ_POINTS_(AUTO_FREQ) tJnsigned R/W Detta varde valjer det minsta antalet frekvenspunkter som kommer att
ong anvandas i SOS-berakningen. Om detta antal inte uppfylls kommer
berdkningen inte att utféras och ett fel rapporteras.
SOS_ALGORITHM_DYNAMIC
SOS_VALID FREQ _PTS_RIGHT Unsigned R ) . i}
Long Antalet frekvenspunkter som anvénds fran den hégra ryggen av k-w-kurvan.
SOS_VALID FREQ PTS_LEFT Unsigned R ) . )
B - B - Long Antalet frekvenspunkter som anvénds fran den vanstra ryggen av k-w-kurvan.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 12)

ANALOG_SECTION

Unsigned

Valjer enheter for 6versattning av uppmatt mA pa Sensor 1-

ANALOG_SENSOR_INPUT_UNITS_1 R/W . ; L ;
- - - - Char inmatning till internationella enheter.
ANALOG SENSOR INPUT UNITS 2 Unsigned R/W _Véljer e_rnhe_te_r for bve_rrséttning av uppmatt mA pa Sensor 2-
- - - - Char inmatning till internationella enheter.
ANALOG SENSOR INPUT SCALE 1 Float RIW _Staller_m mq!tlpl|cerare som anvands for att skala sensor
— — — — inmatningsvarde 1.
ANALOG SENSOR INPUT SCALE 2 Float RIW _Staller_m mq!tlpl|cerare som anvands for att skala sensor
— — — — inmatningsvarde 2.
ANALOG SENSOR INPUT OFFSET 1 Float RIW _Staller.m for§kjutn|ng som tillampas pa sensorns
— — - - inmatningsvérde 1.
ANALOG SENSOR INPUT OFFSET 2 Float RIW _Staller.m for§kjutn|ng som tillampas pa sensorns
— — - - inmatningsvérde 2.
ANALOG SENSOR 1 1ST ORDER DAMPING EILTER ENABLE Unsigned R/W A:ktiverar e_rller avfaktiverar forsta ordningens dampningsfilter
- - - - - - Char for sensorinmatning 1.
ANALOG_SENSOR_2 1ST_ORDER_DAMPING_FILTER_ENABLE Unsigned R/W A:ktiverar e_rller avfaktiverar forsta ordningens dampningsfilter
Char for sensorinmatning 2.
ANALOG_SENSOR_1_DAMPING_TAU Float R/W Dampn.ingstid. i sekunder for dampningsfilter for
sensorinmatning 1.
ANALOG SENSOR 2 DAMPING TAU Float R/W Démpn_ingstid_i sekunder fér dampningsfilter for
- - - sensorinmatning 2.
INPUT_UNITS
PRESSURE_INPUT_UNITS Unsigned RIW » ) e
Char Véljer enheter for trycklasning fran Fieldbus AO Kanal 10.
TEMPERATURE_INPUT_UNITS gﬂzirgned R/W \ﬁiljer enheter for temperaturlasning fr&n Fieldbus AO Kanal
INPUT_1_UNITS Unsigned RIW Véljer enheter for inmatning 1-lasning fran Fieldbus AO
Char Kanal 12.
INPUT 2 UNITS Unsigned RIW Véljer enheter for inmatning 2-lasning fran Fieldbus AO
- = Char Kanal 13.
INPUT 3 UNITS Unsigned RIW Véljer enheter for inmatning 3-lasning fran Fieldbus AO
— = Char Kanal 14.
FLOW_NR_FILTER
Unsigned
FILTER_FLOW_NR_FILTER_ENABLE Char RIW Aktiverar eller avaktiverar flodesljuddampningsfilter.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 13)

Unsigned
FILTER_FLOW_NR_FILTER_MAGNITUDE_SELECTION Char RIW Véljer flodesljuddampningsfiltrets storlek.
FLOW_DAMPING_FILTER
FILTER FLOW 1ST ORDER DAMPING FILTER ENABLE Unsigned RIW Aktl\{erar eller avaktiverar flodesdampningsfilter av forsta
- - - - - - Char ordningen.
FILTER FLOW DAMPING TAU Float RIW Stallgr in tau-vardet flodesdampningsfilter av forsta
- - - ordningen.
FLOW_SPIKE_FILTER
Unsigned
FILTER_FLOW_SPIKE_FILTER_ENABLE Char RIW Aktiverar eller avaktiverar flodesspikfilter.
Unsigned Den definierar det erforderliga antalet efter varandra
FILTER_FLOW_SPIKE_FILTER_NO_FLOW_LENGTH Char RW féljande méatningar med bra kvalitet innan en matning anses
vara giltig och visas.
Denna parameter anvands nar apparaten haller (‘Holding')
en tidigare matning pa grund av en ny métning med dalig
FILTER_FLOW_SPIKE_FILTER_LENGTH Unsigned RIW kvalitet. Definitionen av"o.lenna pall'rameter ar detoe!rforderlllga
Char antalet efter varandra féljande matningar med dalig kvalitet
innan enheten gar in i laget 'No Flow' (inget fléde) och visar
tankstreck.
Varje gang en matning med dalig kvalitet gors, laggs 'Up
FILTER FLOW SPIKE FILTER UP COUNT Unsigned R/W (_Zount‘ till kvalit?ts_raknaren. Om réknq_rerj blir mindre an eller
- - - - = Char lika med noll, sa visas den aktuella matningen. Om
kvalitetsraknaren blir storre &n eller lika med ('Filter Length'
X 'Up Count') sd patvingas enheten ett 'No Flow' (inget
flode)-tillstdnd, och visar tankstreck.
Varje gadng en méatning med bra kvalitet gérs blir 'Down
Count' subtraherat fran kvalitetsraknaren. Om
FILTER FLOW SPIKE EILTER DOWN COUNT Unsigned R/W kvalitetsréknargn _inr mindre an e_IIer Ii!fa med no_II, sé visz%s
- - - - - Char den aktuella méatningen. Om kvalitetsraknaren blir storre an
eller lika med ('Filter Length' x 'Up Count’) s& patvingas
enheten ett 'No Flow' (inget flode)-tillstdnd, och visar
tankstreck.
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Table 3 Transducer Block Configurations (Page 14)

Efter att 'Percent Len' —matningar av god kvalitet har visats,
beddms en ny matning av god kvalitet som giltig, och visas
nar skillnaden mellan den hogsta och den lagsta av den
aktuella matningen och (‘Percent Len' - 1) féregaende
matningar i foljd & mindre an matningsintervallet (forinstallt
pa 27 fps for flode) ganger (‘Procent’ / 100).

FILTER_FLOW_SPIKE_FILTER_PERCENTAGE Float R/W

Efter att 'Percent Len' —matningar av god kvalitet har visats,
Unsigned beddéms en ny matning av god kvalitet som giltig, och visas
Char nar skillnaden mellan den hogsta och den lagsta av den
aktuella matningen och (‘Percent Len' - 1) féregaende
matningar i foljd & mindre an matningsintervallet (forinstallt
pa 27 fps for flode) ganger (‘Procent’ / 100).

FILTER_FLOW_SPIKE_FILTER_FILT_PCT_WINDOW_LEN

GVF_NR_FILTER

Unsigned
FILTER_GVF_NR_FILTER_ENABLE Char RIW Aktiverar eller avaktiverar GVF-ljuddampningsfilter.
Unsigned
FILTER_GVF_NR_FILTER_MAGNITUDE_SELECTION Char RIW Véljer GVF-ljuddampningsfiltrets storlek.
GVF_DAMPING_FILTER
FILTER_GVF_1ST _ORDER_DAMPING_FILTER ENABLE Unsigned RIW Aktlv_erar eller avaktiverar GVF-dampningsfilter av forsta
Char ordningen.
FILTER_GVF_DAMPING_TAU Float RIW Stallgr in tau-vardet GVF-dampningsfilter av forsta
ordningen.
GVF_SPIKE_FILTER
Unsigned
FILTER_GVF_SPIKE_FILTER_ENABLE Char RIW Aktiverar eller avaktiverar GVF-spikfilter.
Unsigned Den definierar det erforderliga antalet efter varandra
FILTER_GVF_SPIKE_FILTER_NO_FLOW_LENGTH Char RIW foljande matningar med bra kvalitet innan en méatning anses

vara giltig och visas.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 15)

FILTER_GVF_SPIKE_FILTER_LENGTH

Unsigned
Char

R/W

Denna parameter anvands nar apparaten haller (‘"Holding')
en tidigare matning pa grund av en ny matning med dalig
kvalitet. Definitionen av denna parameter &r det erforderliga
antalet efter varandra féljande matningar med dalig kvalitet
innan enheten gér in i laget 'No Flow' (inget fléde) och visar
tankstreck.

FILTER_GVF_SPIKE_FILTER_UP_COUNT

Unsigned
Char

R/W

Varje gadng en méatning med dalig kvalitet gors, laggs 'Up
Count' till enheten som kallas kvalitetsraknaren. Om
kvalitetsraknaren blir mindre &n eller lika med noll, sa visas
den aktuella méatningen. Om kvalitetsraknaren blir stérre an
eller lika med ('Filter Length' x 'Up Count') sa patvingas
enheten ett 'No Flow' (inget flode)-tillstdnd, och visar
tankstreck.

FILTER_GVF_SPIKE_FILTER_DOWN_COUNT

Unsigned
Char

R/W

Varje gadng en méatning med bra kvalitet gors blir 'Down
Count' subtraherat fran kvalitetsraknaren. Om
kvalitetsraknaren blir mindre &n eller lika med noll, sa visas
den aktuella méatningen. Om kvalitetsraknaren blir stérre an
eller lika med ('Filter Length' x 'Up Count') sa patvingas
enheten ett 'No Flow' (inget flode)-tillstdnd, och visar
tankstreck.

FILTER_GVF_SPIKE_FILTER_PERCENTAGE

Float

R/W

Efter att 'Percent Len' —matningar av god kvalitet har visats,
beddms en ny matning av god kvalitet som giltig, och visas
nar skillnaden mellan den hégsta och den lagsta av den
aktuella matningen och (‘Percent Len' - 1) foregaende
matningar i f6ljd &r mindre &n matningsintervallet (forinstallt
pa 27 fps for flode) ganger (‘Procent' / 100).

FILTER_GVF_SPIKE_FILTER_FILT_PCT_WINDOW_LEN

Unsigned
Char

R/W

Efter att 'Percent Len' —matningar av god kvalitet har visats,
beddms en ny matning av god kvalitet som giltig, och visas
nar skillnaden mellan den hégsta och den lagsta av den
aktuella matningen och (‘Percent Len' - 1) féregaende
matningar i foljd &r mindre &n matningsintervallet (forinstallt
pa 27 fps for flode) ganger (‘Procent' / 100).
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 16)

SENSOR
SENSORHEAD_SERIAL_NUMBER Oktettstrang R/W Sensorhuvudets serienummer
SENSOR_THRESHOLD_MAX Long R/W S“téll_er in max. troskel for halsodiagnostik pa sensor (i A/D-
- rakningar).
SENSOR_THRESHOLD_MIN Long R/IW S“téll_er in min. tréskel for halsodiagnostik pa sensor (i A/D-
rakningar).
SENSOR_SPACING
SENSOR_1_LOCATION Float R/W Startpunkt for sensor 1. Oftast 0.
SENSOR_SPACING_1_2 Float R/W Avstand in fot mellan sensor 1 och sensor 2.
SENSOR_SPACING_1_3 Float R/W Avstand in fot mellan sensor 1 och sensor 3.
SENSOR_SPACING_1_4 Float R/W Avstand in fot mellan sensor 1 och sensor 4.
SENSOR_SPACING_1 5 Float R/W Avstand in fot mellan sensor 1 och sensor 5.
SENSOR_SPACING_1 6 Float R/W Avstand in fot mellan sensor 1 och sensor 6.
SENSOR_SPACING_1_7 Float RIW Avstand in fot mellan sensor 1 och sensor 7.
SENSOR_SPACING_1_8 Float RIW Avstand in fot mellan sensor 1 och sensor 8.
SENSOR_SCALE_FACTOR
SENSOR_SCALE_FACTOR_1 Float RIW Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 1.
SENSOR_SCALE_FACTOR_2 Float R/W Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 2.
SENSOR_SCALE_FACTOR_3 Float R/W Skalfaktor i volt per PSI for sensor 3.
SENSOR_SCALE_FACTOR_4 Float R/W Skalfaktor i volt per PSI for sensor 4.
SENSOR_SCALE_FACTOR_5 Float R/W Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 5.
SENSOR_SCALE_FACTOR_6 Float RIW Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 6.
SENSOR_SCALE_FACTOR_7 Float R/W Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 7.
SENSOR_SCALE_FACTOR_8 Float R/W Skalfaktor i volt per PSI for sensor 8.
MEASURED_VALUES
FLOW_QUALITY Float R Uppmatt flodeskvalitet.
FLOW_RATE_UNFILTERED Float R Uppmatt flodeshastighet i fot/s utan tillampat filter.
TRYCK Float g%cektesrc.)m anvands i berakningen av GVF i konfigurerade
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 17)

TEMPERATUR Float R Temperatur som anvands i berdkningen av GVF i
konfigurerade enheter.
SOS_QUALITY Float R Uppmatt SOS-kvalitet.
SOS_UNFILTERED Float R Uppmaétt SOS i fot/s utan tillampat filter.
SOS_FLOW_RATE Float R Uppmétt SOS-flédeshastighet.
SOS_FLOW_QUAL Float R Uppmaétt SOS-flédeskvalitet.
TLF Float R Matt Verkligt vatskeflode i konfigurerade flédesenheter.
TOTAL_TLF Float R Uppmatt total TLF.
TLF_UNFILTERED Float R Uppmaétt TLF i fot/s utan tillampat filter.
ANALOG 4 20MA_INPUT 1 Float R Uppmatt analog inmatning 1 i mA.
ANALOG_4 20MA_INPUT_2 Float R Uppmatt analog inmatning 2 i mA.
Flyttalsandel att laggas till 'Total Flow Carry' (total
TOTAL_FLOW_FRACTION Float R flodesdverforing)* 100 for att berakna full upplésning av
totalt flode.
Flyttalsandel att laggas till 'Total TLF Carry' (total TLF-
TOTAL_TLF_FRACTION Float R (‘jvyerf('jring)* 100 f(‘j?%tt berakna full upplt‘)s{]igg av total TLF.
Unsigned "Sign_ed Iong"-aqqel (* 100) a“tt Iéggas“till "Total Flovy _
TOTAL_FLOW_CARRY Long R Fractlop' (total flodesandel) for att berakna full upplésning
totalt flode.
Unsigned "Signed long"-andel (* 100) att l4gga till 'Total TLF Fraction'
TOTAL_TLF_CARRY Long R (tot%l TLF-agldeI) for Eatt ber)akna fgt]fl]l uppldsning totalt TLF.
Unsigned
SYSTEM_STATUS Longg R Se handboken for beskrivningar av individuella bitar.
SENSOR_MAX_MIN
SENSOR_1 MAX Long R Sensor 1 maximum i A/D-bin.
SENSOR_2 MAX Long R Sensor 2 maximalt i A/D-bin.
SENSOR_3_MAX Long R Sensor 3 maximalt i A/D-bin.
SENSOR_4_MAX Long R Sensor 4 maximalt i A/D-bin.
SENSOR_5 MAX Long R Sensor 5 maximalt i A/D-bin.
SENSOR_6_MAX Long R Sensor 6 maximalt i A/D-bin.
SENSOR_7_MAX Long R Sensor 7 maximalt i A/D-bin.
SENSOR_8 MAX Long R Sensor 8 maximalt i A/D-bin.
SENSOR_1_MIN Long R Sensor 1 minimalt i A/D-bin.
SENSOR_2 MIN Long R Sensor 2 minimalt i A/D-bin.
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Tabell 3 Transducerblockkonfigurationer (Sidan 18)

SENSOR_3_MIN Long R Sensor 3 minimalt i A/D-bin.
SENSOR_4 MIN Long R Sensor 4 minimalt i A/D-bin.
SENSOR_5 MIN Long R Sensor 5 minimalt i A/D-bin.
SENSOR_6_MIN Long R Sensor 6 minimalt i A/D-bin.
SENSOR_7_MIN Long R Sensor 7 minimalt i A/D-bin.
SENSOR_8_MIN Long R Sensor 8 minimalt i A/D-bin.
SENSOR_ALPHA
SENSOR_ALPHA 1 Float R Re!ativ skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
SENSOR_ALPHA 2 Float R Rel_ativ skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
SENSOR_ALPHA 3 Float R Re!ativ skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
SENSOR_ALPHA 4 Float R Rellativ skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
SENSOR_ALPHA 5 Float R Rel_ativ skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
SENSOR_ALPHA 6 Float R Rellativ skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
SENSOR_ALPHA_7 Float R Re!ativ skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
SENSOR_ALPHA 8 Float R Rel_ativ skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
FIELDBUS_INFO
FIRMWARE_REVISION Oktettstrang | R Softing FBK revision av fast programvara
PD_TAG Oktettstrang | R Fieldbus fysisk enhetstagg
DEVICE_ID Oktettstrang | R Fieldbus enhets-ID
Unsigned
NODE_ADDRESS Char R Fieldbus nodadress
Unsigned
BLOCK_MODE_RB Char R Resursblocklage
Unsigned
BLOCK_MODE_TB Char R Transducerblocklage

20958-01-SV Rev 03

Sidan 15-24




Bilaga A EXEMPEL PA ANVANDNING AV FOUNDATION
FIELDBUSVARD

Al Stalla in anslutning
Foljande hardvara har anvants for detta exempel pa en installning av
anslutning:
e Softing FG-100 FF/HSE Lankenhet
e Relcom FCS-PH-PL Fieldbus Stromhubb
e 24V Bench stromforsorjning
e Sandare med Fieldbus
Hardvaran ansléts enligt foljande:
Ethernet Fieldbus
PC v Lankenhet v Stromhubb
A
24V Fieldbus ™
Benchforsdrjning SONARtrac
Figur 2 Exempel p& installning av anslutning
A2 Anvanda National Instruments Configurator

20958-01-SV Rev 03

Verktyg som tillhandahalls av National Instruments (NI) later
anvandaren importera 'DDL' (Device Description Language)-filer till
konfigureringsprogrammet for att definiera hur en enhet kommer att se
ut. Dessa ar valdigt lika HART DDL-filer. Obs! Detta dokument ar
inte tankt att vara en handledning till NI-konfigureraren; se NI-
manualen for referens till det programmet.

Innan du kor konfigureraren maste du kora 'Interface Configuration
Utility' som foljer med konfigureraren. Detta later dig importera de
nodvandiga filerna och maste goras endast en gang. Darefter kan du
kéra konfigureraren.
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Innan inkoppling av sandaren till Fieldbus kommer konfigureraren att
visa en skarm som liknar féljande:

;:-_',"_ NI-FBUS Configurator{¥er 3.2} : FCP1

File E-LDPORT 1001 Configure  YWiew Window  Help
Show FEAR Grid | 2, Show Help

OlaBLlL st YE ||.Iﬂ|n&5hnwFB.ﬁ.P

[=-E= E-LD PORT 1001

I Metwork Parameters

-] Schedule

------ % Function Block Application

2% Softing FG-100

# ROCK APPLICATION FBK__ 072000432

Figur 3 NI-FBUS-konfigureraren

Vid inkoppling startar en process dar sdndaren tilldelas en adress.
Detta kan ta nagra minuter. Ett timglas kommer att visas pa
enhetsikonen medan detta utfors:

=) "". oAl . §EF
+- 3 SONAR

Figur 4 SONAR-ikon med timglas

Sandarens skarm kommer att visa ett 'F' for att indikera att den ar
kopplad till ett Fieldbus-natverk.

r------ gal/m
5 3551906 ga |

INITIALIZE MODE S0-1.00 | e

Figur 5 Fieldbus-anslutning indikeras pa sandarskarmen

Nar anslutningsprocessen ar fardig kommer timglaset att tas bort:
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#% NI-FBUS Configurator{¥er 3.2} : FCP1

File SOMAR - Ed's Desk  Configure  Wiew Window  Help
Show FEAR Grid |2, Show Help

O 2 8B|L L8 X Yo | Bohowrssr
[Fl-E= E-LD PORT 1001

Metwork Parameters

] Schedule

: % Function Block Application

'8% Softing FG-100

‘ ROCK APPLICATION FBK__ 072000432

R " fSONAR Ed's Desk

Figur 6 Skarmexempel NI-FBUS konfigureraren

Oppnar man SONAR-objektet genom att klicka p& '+'-tecknet kommer
alla 'Function Blocks' (funktionsblock) som ar tillgangliga att 6ppnas:

;:-_',':HI—FBUE Configurator{¥er 3.2) : FCP1
File E-LD PORT 1001 Configure  Miew Window Help

Show FEAP Grid | P, Show Help

Q2 B|L LR Y Y@ | Botowrssr
BF™S: .0ronT ool
- Metwork Parametars
- schedule
83 Function Block Application
2% softing FG-100
“ ROCK APPLICATION FBK__ 072000432
= soNAR - Ed's Desk
----- B Resource Block (RBZ2)
----- @ Configuration (STE)
----- @ Flow Rate (AI)
..... @ G¥F (AL}
..... @ sO0s{AI)
----- @ Sensorhead Temperature (AI)
----- @ Total FLow (AI)
----- @ Input 1 {AI)
----- @ Input 2 (AI)
----- @ Input 3 (AI)
----- @ Input 4 (AI)
----- @ Pressure (AO)
----- @ Temperature (AD)
----- @ Output 1 {AD)
----- @ Output 2 {AD)
----- @ Output 3 {AD)
----- @ PID ({PID}

Figur 7 Oppningsfunktion blockexempel
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Obs! | detta exempel har enheten fatt beskrivande namn.
Funktionsblocken kommer att fa generiska namn som standard.

Vid installationen har en bild som ska visas tilldelats och tillverkarens
info-fil ("mfr_info.txt", en del av konfigureringsprogrammet), som
innehaller information om SONARtrac och CiDRA, har modifierats. Att
dubbelklicka pa SONARtrac-ikonen tar upp foljande dialogruta:

Device Properties

CiDRA Corp

Sonar Flowmeter

SONARtrac

Get more information from manufacturer's website.

Manufacturer
Type
Category
Model Hame

H1 Device Class

MANUFAC_ID
DEY_TYFE
DEY _REV
DO_REW

[Tk Yersion

FD Tang
Device 1D
Mode Address

CiDRA Corp

Sonar Flowmeter

Flow
SONARtrac

Basic Device

0x0C1DC0
0x0001
0x01

0x01

4.00

SOMARtrac - Ed's Desk

0c1 D000
18 (0:12)

X|

Fieldbus

Foundatiss

FBK__061300217

Exempel dialogruta

Dialogrutan innehaller en bild som anvandaren kan andra, en lank till
CiDRA-hemsidan och en beskrivning av enheten. Filerna som behovs
for detta ar en del av Fieldbus DDL-filerna.

20958-01-SV Rev 03
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A3 Andra installningar med konfigureraren

Att dubbelklicka pa 'Configuration (STB)' eller 'Transducer Block' tar
upp féljande dialogruta:

7| SOMAR - Ed's Desk : Configuration (STE) - |EI|£|
apply Yalues
IEaniguratiDn [STE] | E | = e || 'ﬂ'
IV Peiiodic Updates  [2(se0) =
oas ” Auto
Frocess I [0 Ennfigl .-'f-.larmsl Diagnusticsl Trendsl I:Ithersl Block. Infcurmaticunl
Parameter | W alle | Tupe & E:
@ Tag Description B [ma le
E @ Block Mode
Target Atk
Actual o
Permitted Auta 1005
Mormal At il
KN IR i
Write Changes Read Al

Figur 9 Konfigureringexempel (STB)

Genom att klicka pa 'Others' (Gvrigt)-fliken och expandera fonstret
kommer alla tillgangliga installningar for sdndaren att listas och visas
pa foljande sida. Hela listan finns i avsnitt 5.
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SOMAR

Fd"s Desk = Configuration (STH)

Apply Wakwes
[Cortesion 578] =@ %R 2esnne
© pesk g [ 2

005 |[rn

Process | L0 Conlig | Alures | Diagrostics | Taeedds  Others | Biock Inkeemation |

| Ve | Type & Extersions |_Help -
@ Satic Resasion 144 = Tihee: revizion lewel of o slafic data assocasted with he funchion block. The ievision ke will be ncrementsd ach tme & slabo patamedss walse n te block i changes
@ Suategy [ = The stratey fskd con b ueiad bo ety grougeng of biscks. Thes dats o not cheched of processed by the block.
B g Ugxiate Evend
Bl et [i2a ] A chicrale érasmerahon viech i b8l 1o Unack rowladoad vihen an updale siours. and bt bo Ackrasdadosd by & vile bom & Fuman mbailace dence of other antity vt
Upsdsts State U\ reritionirad [i=+] A& discrate srusmerstion which grres an indication of whasther the slan hag beenieparied
Tirves: & Lamp B 080 P72 Ok 00 (ALY Tihee tirves: e v sbhastion of the block. was staded and a changs in alamevent el wan defecied thet is ursepontsd T Sme samp valiues vl be mentsred constar
Slabic Aev -l = Tihee ahata: pesvizion of Hre block whone shafic poamebsr wal sl i bery tepoiied. 1 i posible for e peesend vaboe of skabc sevinon lo be st Hramn Hhey be—
Belatree lraden (il [ T OO iruchecs of the shabc parameber whore change caused they slet, mirue: the FB staning index. I the updabe evend wa coused by & wibe 1o mubple parameles o o
|E @ Bllock, Ay
Uniackrowledged I reratanlicr m A checrsin ersmerahion wiech i pel muwﬂmmdﬂhm adutthlmhhﬁﬂumMﬂM#mmm
Alsim Slats o -r-fsl'\e m & checrale erapershon viech grees an off whesiesi the alail i actres ared wheth
Tirves Stamp 000 72 Q0D 00 MDY Tihe birves: whers ervabustion of the block, was Hﬂdrduchmndmﬁmmumdﬂmndw:mmnd The trme stamp vahus will be mantared conslar
Suboode 0 D m Ay enumerstion peciping Se coune of the slert 1o be seponted
Vilue =0 m Thhes vtk of Bhe assocished parameber of the Bme the slert was deteched
IEthmwl:lme A dmenciony sl sgeciies the rusber and startng Fedices of the dats collsctons n the ansduce block
Characiensics =
Etdmﬂm_ﬂm ] & desciony that puecihied the rumber, slating indiesss, sed DO bam 10 of the dala colechions in each hanbducer within 3 rangduces biock.
En
= @ Conirol
‘wibe Contsol E rier it Mode m Cortrots sbdity lo wibe snd comml changes o Sanamithsl confgurstion
Figtat Tolakeer RUH m Figgsts all igkalizers by Tao,
Choaw e CLEsR m Chair ary toastng alar.
Claa [haly Heilory RUH = Clhagrs ey clal i Fusdony pesimany
|2 @ Device bnFoomation
= Trarnmiter 5 enal Humber (NDO00C00 il mes by w 16]  Tesramither 'S ool Wumiber
= Tiaraminer Modsl Humber  TE2 i ma ke = 16]  Tasramither Model Humbs
= Tiararrdmer 5 olteare Flesvizion 04 01 164 i e w 1E]  Tasrameter Sobware Fesioon
—Alcherry Softwaie Fleviion 0 (002 D | by = 1 Aevmtion
- Serrzibend Senal Mussber 0 Dl b= V6] Srrnabued Sal Musdssi
- Fiesme Soltmae Revson 00 0015 Bl e 18] Poparp S oltvasrs Renvison
= Preamp Sensl Husber 04110020 Bl b w 16 Poesmp S ansl Humbe
152 @ Pipe Infemahion
= Pipe Diameter Input Mode mnm m Sedecty mesthod used 1o et pipe dimenaions.
= Pipe 1D Utz m Selechy ures e I Pipa 107
- Fipa 1D $3ﬁ'5 o Pipe Inaacks Dasmeher Measusermsnl. Wil oriy b appbed I Tnasde Daameber’ i pebeciod lof Pigs Daametsr bnpul Mode'
—Pigs 00 BESES [+ P Chdsats Dapisbior Mapsiserrsnd, 'Will only b adpbed 1§ Thatsads Dawrter MWl Thedrsd' o solctod b Pigss Disrester Inged Moy’
- Fipa OO /el Lirs n 1= ] Folacht s wped lon Pipe D0 e Figee Wl Theckoserr”, Will gy Be gl # Ttscds Daynsber 7wl Thechreeds' i solnched bor Figss D Irgut Wigeda’
= Fipa ‘Wl Theckress LR [V ] Pipe waall tackecs maasusement n celeciad unis,
- Pipe Sice k] m Selech ppe sze. Wil only be apphed § 5w J Schedule” o ielecied lor Pipe Diametes Inpul Mode'
= Pipa Scheduls 105 m Selech pipe pchedule. Wil only be sppled il Size J Schadule’ is selscted for Pipe Dismester Ingut Mods'.
=505 Pipe Wl Thickness Linkn o Selechy urits wesd e 505 Pipe'wiall Thickness”.
=505 Pipe il Thickness 0148 o S0 prpe weal Hhicknesy measusenent n wnity selectied by S0% Pipe 'Wal Theckress Linds’
— 505 Pips Modube Selecton '55 m Selecty pithued o poa-defiresd modubia, o e OpLon B2 608 i Suciom vakas. Select Turbor b erbsl & valus in 505 Pgs Module'
- 505 P Modt 1 SR Py o S5 pupe preceduluis viahon
B i Flusd Propestie:
Flow Visooty 10008 Pas [+ ] Wincosity inFascal seconds of the fuid o the opewsting cordiions. Ulped e Fisynolds conection
05 Gas Conslard Selection A Conat m Sedecty ume of pee-defined 505 Gan Comtant or 8 cunhom value, ertesd in 205 Gas Constant’
S05 Spechc Graty 5electon W she Const o Selechy use of pe-dafined 505 Specific Gravity or & ouhom value, enteied in 505 Epucﬁnﬁrw.
05 Ligued Soured Speed Sele'wsber Conat m Sebects ume of pe-defined 505 Ligud Sound Speed o & cushom valse, ented in 5006 Ligud Sound Speed”
505 Gag Constart =L LA ] Gt cornbant vakss used in GV calculston
| E05 Spacie: Gty [E: o) =1 Thhez pramatar |Mﬂ-mbﬁ1mwﬂlqmﬂhwh$ﬂ$mw For wscpmpie, Spache Gurdy = 1,1 squales 1o denp of 1,1 1”%“3*
i
Wiks Changes | Fiaad A8
Figur 10  Delvis lista pa tillgangliga installningar
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Uppe till vanster i fonstret visas Transducerblockets aktuella lage —
OOS (Out Of Service) (inte i drift) eller Auto:

| SONAR - Ed's Desk : Configuratio

&pply Walues

[Canfiguration (STE) | =) B |

v F"enu:u:lu: Updateg IE[SEC] ﬁ

Figur 11  Transducerblocklage

'Auto’ indikerar att enheten kér normalt.

Fonstrets bulk listar parametrarna som grupperas enligt funktion,
deras aktuella varde, typ och hjalptext som last ur DDL-filen. Vérden i

gratt kan endast lasas.

For att andra en installning maste du forst klicka pa 'O0S'.
Sandarskarmen kommer att indikera att den ar OOS (inte i drift)
genom att andra 'F'-indikeringen till en motsatt 'F"

b= - - - - gal/m
L] 3551906 ga |

INITIALIZE MODE Sa-=1.
Figur 12  Motsatt 'F' |nd|kator
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Anvandaren kan da valja en eller flera installningar att &ndra genom
att klicka pa dem, andra ett varde, och sedan klicka pa 'Write
Changes' (skriv installningar)-knappen.

& SOMAR - Ed"s Desk : Configuration (STB} - |I:I|£|

apply Yalues

EH = =)

[Configuration (STE) | 2 & |

I I:II:IIIS Auto |

F'ru:u:essl |40 Ennfigl .-’-'-.Iarmsl Diagnusticsl Trends Others |Blucklnfnrmatiun|

Farameter | Walue | Type & Extenzions | Help :l
— 505 Gaz Constant Selection  Air Const Em Selects
—S05 Spechic Gravity Selection'w ater Const v | Selects
— 505 Liquid Sound Speed Sele'w ater Const EA Selects
— 505 Gasz Constant 287 1/ koK) Gas co
— 505 Specific Grawvity 0937 Thiz pz
— 505 Liquid Sound 5 peed 4910.4 itz Pure pt
—S05 Polytropic Exponent 1.4 Falytro
— 505 Liquid Densgity 937 Calculz

E @ Environment
— 505 Temperature Input Select Fised EA Selects
— 505 Pressure Input Selection Fised Em Selects
—S05 Temperature Units F v | Selects
— 505 Pressure Units pzig Ed Selects
—S05 Process Temperature 77 Consta
— 505 Process Pressure 1] Consta
— Altitude Units ft Em Selects
— Altitude 1] i Altitude
B @ Dizplay

‘{§H|DW Walume Uitz e EA Selects
— Flowe Time Lnitz mmir Em Selects
— Flows Lowe Cutoff Percentage 0% Low flo
— Flows High Cutaff Percentage 100 % High fli
— Flowe Custom Baze Volume Unilgallon Em Selects
— Flowve Cugtom Baze Time Unit  min v | Selects
— Flowe Cugtom Wolure Lnit Labegal Emay len = 3] Three
— Flowve Cugtom Time Unit Label m Ealmax len = 2] Two ch
— Floww Cugtam Walume Uit kol Scale :
— Flowe Cugtom Time Linit b ulkipliel [F | Scale &
L Clmaas Maa=biben FimJk - n = [P [

1 i b I

<Write Changez > Fead All

Figur 13  Valja instéllningar, &ndra varden och skriva andringar

Asterisken bredvid instéllningen indikerar att den ska modifieras. Om
du valjer att gora fler andringar an en kommer den modifierade
parametern att belysas i gult.

Nar &ndringarna ar skrivna kommer asterisken och den gula
markeringen att tas bort.
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A3.1

A3.2

Notera att 'written' (skriven) endast indikerar att andringar har skickats
och tagits emot av sdndare, de har INTE skrivits till FLASH annu.

Andringar till FLASH

For att skriva andringarna till FLASH, klicka pa 'Auto’-knappen. Alla
andringar maste accepteras innan man klickar pa 'Auto’-knappen,
annars kommer andringarna inte att skrivas och konfigureraren
kommer att indikera ett fel.

Nar man har klickat pa 'Auto’-knappen kommer sandaren att bekréafta
alla andringarna som gjorts och modifiera allt som inte ar godkant
tillbaka till dess tidigare varde. Det enda sattet detta indikeras pa ar
att konfigureraren kommer att visa det tidigare vardet.

Inga felmeddelanden visas. Anvandaren maste bekréafta att
andringarna accepterats genom att inspektera vad konfigureraren
visar efter att den atervant till 'Auto’-lage och enheten har fatt tid pa
sig att uppdatera konfigureringsskarmen.

Angra andringar

For att Angra andringar utan att spara dem, klicka pa 'Auto’-knappen
och sedan 'Read All'-knappen. Konfigureraren kommer att ta bort
asterisken och uppdatera vardet som andrades.
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A4

Skapa en funktionsblockapplikation (FBAP) till

sandaren

Detta exempel kraver att man lagger till en annan Softing FBK-panel
som kor sin 'Rock’-applikation, och later sedan Rock att skicka
tryckvarden till sandaren. Koppla in Rock-enheten till Fieldbus-

stromhubb.

Anvanda konfiureraren:

e Klicka pa "Show FBAP"-knappen ("Visa FBAP")
e Dra "Analog Input" (*Analog inmatning") fran Rock till FBAP
e Dra "Analog Output 1" ("Analog Utgang 1") fran SONARtrac till

FBAP

e Valj sladdverktyg och sladd UT fran Rock Al till CAS IN pa
SONARtrac AO enligt foljande:

o3 SI-FEUS ConfiguratonVer 3.2) 1 FOPL - [E-LD PORT 100 1 Funcbion Block Appcstion]

WPl [ Corfigue Zoom Wew Widos b
| Sitide P i | 7, Shawbiep
OB L LBy iR Geene =

=101x

X

Licog: Tven = 1 b

=] [Stale Limt = 1

H O ko= ARE &%

=l D POET 1000
& Nstecrk P amabers

= ROE APPLICATION FBE__DT2000432

i PESOURECE FBE__OTED0043E (BB
@ AL TRANSDUCER  FEE__ 072000437 (AITH)
@ DI_TRANSDUCTRE  FUE__ 072000432 (DITH)

E AD_TRAMSDUMTR 1B _ D200 (AT
@ DO_TRANSDINER  FEE_ 072000432 (DOTH)

@ P FBE__OTE00043Z (PI)
@ ARALCG_INPUT PN __OT2000432 [AT)

@ DISCREVE_ENPUT  FBE_ 072000452 (BT}

i ANALDG_DUTPUT  FBE_ O {AG)
i OrSCRETE_OUTPUT FBIC__ 000052 (0o)

Posnber Tl

-

@ ANALOO_INFUT  FEE 072000452 (BDANALOO_OUTPUT 1 FBE_ 061300217 (ACH

50T CAS Ut
= L sOmARbrac  FHE__DL1DOOZ1 T [l B (AL OUT B
A RISOURCE  FUE__OBIDOOZET {RDZ) .'“"_""F ﬁ“‘lﬂi
 SONARTRAL _TH  FEE_ D61SHOZIT (AITE) ITaerda Aluma
@ ANALOG_INPUT_I  FEX_ 01800217 (AT} Treeds e
@ ANALOG_INPUT_Z  FEX_ 06 1800217 (AT} I
@ ANALOG_PNPUT_3  FEX_ 0 18001 T (AT}
@ ANALDG_PNPUT_4  FEX_ 061800717 (AT}
A AMALODG DT S FEE 0 1S001T (A1)
@ ANALDG_PNPUT_ G PBE_ 0 180021 T (AT)
B ANALODG _PSPUT_T  FBE_ 0% 10N T (ALY
@ ANALOG_INPUT_B  FEX_ 061800217 (AT}
@ ANALOG_INPUT_3  FEX__ 06 1800217 (AT}
@ ANALCS OUTPUT_| FEX_ DSEEOOZT (800
@ ANALOG_DUITPUT_Z FBE_ 061800217 (AD)
@ ANALDG_DRITPUT 3 FBE_ 061800217 (A}
@ ANALDG_DRITPUT 4 FIE__ 061000317 [AO)
@ ANALDG_DUTPUT_S FOE__061 000217 (A0} -
@ P FIEE__ {8 | 0NN T (PAD) m 1 Lrl
[Proriter used for meving ared resreg obiects LT A THTR T ¥
Figur 14  Skapa en funktionsblockapplikation (FBAP) till séndaren
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Dubbelklicka pa Al-blocket i FBAP-fonstret

(Om TARGET>MODE_BLK inte ar OOS, klicka pa auto, sedan OOS
for att snabbt &ndra TARGET i MODE_BLK till OOS)

Satt CHANNEL (kanal) till 0x0002 pa Processfliken

Satt L_TYPE till Indirect pa Skalningsfliken

Klicka pa Write Changes-knappen (skriv andringar)

Klicka pa Auto-knappen

e Stang Al-fonstret

Dubbelklicka pA SONARtrac AO-blocket i FBAP-fonstret

e Satt CHANNEL (kanal) till 10 (0x000a) pa Processfliken

e Satt SHED_OPT till "normal shed normal return” (sic) pa
Alternativfliken

e Klicka pa Write Changes-knappen (skriv andringar)
e Klicka pa Auto-knappen
e Stang AO-fonstret

A5 Ladda ner konfigurationen

Klicka pa 'Configure' (konfigurera) pa huvudmenyn

Valj 'Download Configuration' (ladda ner konfigurationen)
Klicka i 'Clear Device'-checkrutan (rensa enhet)

Klicka pa 'Download'-knappen (ladda ner)

Download Configuration x|

Chooze object to download
IEntire Configuration j

I@ E-LD PORT 1001

[~ 'white Contained Block Parameters
¥ Clear Devices
¥ Automatic Mode Handling

™ Werify and Diff Configuration  Link Masters... |

Help |

Figur 15  Ladda ner konfigurationen
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'Pressure Input Select' (tryckinmatningsval) i sandaren maste
konfigureras med konfigureraren, sandarens frontpanel eller INI-
redigeraren for att sdndaren ska kunna anvanda tryckinmatningen.
Trycket kan ocksa visas pa sandarens frontpanel vid behov.

Nar detta ar klart, bekréafta att sandaren tar emot tryck fran Rock-
enheten — tryckvardet rampar fran 0 till 100.

Anvandaren kan ocksa koppla fran och starta om installationen for att
se att sdndaren fortfarande tar emot tryck, eftersom detta har nu
sparats i FLASH i Fieldbus-enheterna.

Observera att denna konfigurering ar specifik for de tva Fieldbus-
enheterna (s&ndare och Rock-enhet) som det laddats ner till. Om du
t.ex. andrar till en annan sandare maste du ladda ner en ny FBAP till
Rock och den séandaren.
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Bilaga B EXEMPEL PA ANVANDNING AV PROFIBUSVARD

B1l

Stalla in anslutning

Obs! Standardadressen ar 126. Anvandaren bor andra adressen
fran 126 till en oanvand adress som foljer anslutningen till
Profibus-natverket.

Foljande hardvara har anvants for detta exempel
e Siemens CP 5611 Profibus-granssnittskort

e Siemens FDC 157 DP/PA-kopplare
e Bench stromfdrsorjning
e Passiv sonarsédndare med Fieldbus / Profibus

Anslutningen som anvandes var:

Seriekabel Profibus PA

PC med
Siemens CP
5611-kort

Sandare

v DP/PA- v
kopplare

A

B2

20V

Benchforsdrjning

Figur 16  Exempel pa instéllning av anslutning

Gora andringar pa sandaren genom att anvanda
en Profibus-vard

For att gora andringar pa konfigurationen till séndaren genom att
anvanda en Profibusvard, folj féljande steg:

e Satt Transducerblocket ur drift (OOS).

e  Skriv andringar till variablerna

e Satt Transducerblocket pa Autolage.
Nar sandaren ar satt pa Autolage kommer det att godkanna

andringarna. Ogiltiga andringar kommer att aterforas till deras tidigare
varde.
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B3

Anvanda SIMATIC Manager / PDM

Obs! Detta dokument ar inte ténkt att vara en handledning i
SIMATIC; se Siemens-manualen for referens till det programmet.

Verktyg som tillhandahalls av Siemens later anvandaren att importera
'EDDL' (Enhanced Device Description Language)-filer till SIMATIC-
programmet for att definiera hur en enhet kommer att se ut.

Anvandaren maste kora 'Manage Device Catalog....' (hantera
enhetskatalog). Detta later anvandaren importera de nédvandiga
filerna och maste goras endast en gang.

& SIMATIC PDM Manage Device Catalog

Source:  [C:AMyProiects\ onarTrac\Fiekdbus\Profious PAVEDDL Browse.. | - |
Device type: Abot |
= ] PROFIBUS PA
= O Sersos Heilp
=[O Pressure
O

Sout...

Select 2l

Deselect all
Information on the Device type:
Alnbute Value .
M ame SOMAR
Desciiption SOMAR
M aruf achaer
Communication PROFIBUS P&
Catalogposibon Sensors - Pressue
Ordeddumnbier by
< >
Figur 17  Anvénda SIMATIC Manager / PDM
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Stall in kommunikation till DP/PA-kopplaren genom att anvanda 'Set
PG/PC Interface'-alternativet. Foljande installningar fér Kopplaren
anvands i detta exempel:

Properties - CP5611{PROFIBUS) [X]

PHDHBUS]

Station Parameters
v PGAPC iz the only master on the busg

Address: 0 =i
[
Timeout: 1s -

Metwork, Parameters

Tranzmizsion rate: 4545 kbps -

Highest station addreszs: 126 -

Profile:

Standard
dzer-Defined

Bus Parameters. . |

i A Sawso =

] 4 | Default | Cancel | Help |

Figur 18  Kommunikationsinstallning
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Skapa ett nytt projekt i SIMATIC Manager, eller lagg till enheten till ett
befintligt projekt:

B2 swamic Manager - [ TestProj (Process Device Hetwork Yiew) -- C:\WProgram Files\SIERERSSTEP NS FprojiTestProj)]

0= BPE -5 B REM W
= B9 TextFrs [EooneR
- &y Het
B misend

P56 1 LFROFIBUS)

Figur 19  Satta upp projekt
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Genom att 6ppna enheten kor man igang SIMATIC PDM vilket tillater
modifiering och visning av alla variabler som ar tillgangliga i sdndaren.

SIMATIC PDM - SONAR [Project: TestProj -- C:\Program Files\SIEMENS\STEPTAS 7 proj\TestProj] (=133
Fla Device View Ophics Help

H & alal @ O ) ¥

- BB Parameter Walue -

= CiDRA SOMAR
# [ Device Info EIS=HAN
¥ [ Transdces | ® Device Info

i Function B | » =  Manufacturer Info

Manufacturer CiDRA Corporate Senvices
Device ID SONAR
» = TAG
Physical Tag SONAR
AIFE Tag
» = [yet_device_info]
Descriptor
Message
Installation Date
» » Serial Numbers
Serial Number FBK__ 061800217
» = Device Hevisions
Software Revision W2.20
Hardware Revision FEBK ¥1.00
Profile PROFIBLS PA, Compact Class B
Profile Revizion 0x301
DD Reference 0
DD Revision 0

» » Device Certification
Device Cartification

»_Transducers

» =» SONAR TB

» = = Mode

Target Mode AUTO

Actual Mode ALTO

» » » Control

Write Coritral Inactive

Resel Totalizer RUN

Clear Alarm RLIN

Clear Data History RUN

# @ @ Deviee Info

Transmitter Senal Nurmber 00001456

Tranzmitter Modal Nurmbar TBE

Transmitter Softwane Revigion 04.07 05F

Alchemy Software Revizion 04.07 .05

Sensorhead Senal Number Q000000 3
£ s |e - S mm— ¥
ress Fl for help, Maintenances Mo connection N

Figur 20  Sandarvariabler

Uppdatera informationen genom att klicka pa 'Upload to PG/PC'
(ladda upp till PG/PC). Data kommer att lasas fran sandaren. 'PA'-
lampan kommer att blinka pa DP/PA-kopplaren.
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B4

B5

Andra sandarinstaliningar med SIMATIC

For att modifiera installningar maste du forst andra 'Target Mode'
(mallage) till 'O0S":

» lTransducers

» » SONARTB

» » » Mode

Target Mode |AUTO j

Actual Mode ALTO
» w» » Control

Figur 21  Andra Target Mode till 'O0S'

Valj OOS fran drop down-menyn och klicka pa 'Download to Device'
(ladda ner till enheten)-knappen for att uppdatera Target Mode. 'P'-
indikatorn pa sandaren kommer att &ndra till det motsatta for att

indikera att ‘write mode' (skrivlage) ar aktiverat. Klicka pa 'Upload to
PG/PC'-knappen igen for att uppdatera 'Actual Mode' (faktiskt lage).

Obs! Misslyckas man med 'Upload’ (ladda upp) efter &ndringar
kan det leda till fel vid 'Downloading’ (nedladdning) till enheten
pa grund av en ojamnhet mellan enheten och SIMATIC.

Nu kan anvandaren andra alla sédndarinstéliningar genom att antingen
skriva in de nya vardena eller vélja alternativ fran en drop-down-meny.

Spara andringar till FLASH

Nar alla andringar ar fardiga, klicka pa 'Download to Device', 'Upload
to PG/PC', stall sedan in 'Target mode' pa 'Auto’, och 'Download' igen.
Det motsatta 'P' kommer att &ndras och &ndringarna kommer att stélla
in i mataren.

Nar 'Target Mode' ar satt pa 'Auto’ kommer sandaren att bekréafta alla
andringarna som gjorts och modifiera allt som inte ar godkant tillbaka
till dess tidigare varde. Om ett varde inte ar godkant kan man fa ett
felmeddelande fran SIMATIC. Gor en 'Upload to PG/PC' for att lasa
tillbaka vad som for tillfallet ar installt i sdndaren.
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16 Anvandning av Modbus® Protokoll med Passiva
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Konfigureringsoversikt av sandarens Modbus

Inledning

Modbus ar ett meddelandeprotokoll for applikationsskikt som ger
klient-server-kommunikation mellan enheter som &ar anslutna till olika
slags bussar eller natverk.

Modbus har varit industrins de facto-standard sedan 1979 och gor det
mojligt for miljontals automationsenheter att kommunicera. Stbédet for
Modbus enkla och eleganta struktur fortséatter att vaxa.

Modbus &r ett begaran-svar-protokoll och erbjuder tjanster som
specificeras av funktionella koder. Funktionella Modbus-koder &ar
delar av Modbus begéaran-svar-meddelanden.

Detta dokument beskriver de konfigureringsalternativ for Modbus som
finns tillgangliga i den passiva sonarsandaren.

Passiva sonarsandare som stdodjer Modbus
Foljande sandarmodellnummer stédjer Modbus-protokoll:

TB8-XX-XX-1X-XX dar 'X' ar ett godtyckligt alfanumeriskt tecken. '1'
indikerar att séndarens fasta programvara stodjer Modbus-
kommunikation.

Modbus-varianter som stéds av sandaren
Den passiva sonarsédndaren stddjer féljande varianter av Modbus:

Medium
e Asynkronisk seriedverforing over RS-232 eller RS-485

Overforingslagen
e RTU
o ASCII

Serieinstallningar

e 7/ 8 Databitar

e JAMN / UDDA / INGEN paritet

e 1/ 2 Stoppbitar

e 2400 /9600 /19200 /38400 /57600 /115200 Baud

Ovriga Modbus-alternativ
e Enhetens adress (001 — 247)
e ASCII Timeout (1 — 99 sekunder)

Overforingslagen, serieinstallningar och 6vriga alternativ ar atkomliga
fran sandarens frontpanelsmeny.

En konfigureringsinstéallning finns for att kunna byta 32 bit-varden (till
exempel flyttalsnummer) for kompatibilitet med de Modbus-masters
som kan krava det.
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16.1.2
16.1.2.1

16.1.2.1.1

16.1.2.1.2

16.1.2.2
16.1.2.2.1

16.1.2.2.2

16.1.2.2.3
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Konfigureringsinstallningar

Overforingslagen
e RTU (forinstalining)
e ASCII

RTU

| RTU-lage (Remote Terminal Unit) innehaller varje 8-bit-byte i ett
meddelande tva 4-bit hexadecimala tecken. Den framsta férdelen
med det har laget &r att dess stdrre teckentathet tillater ett hogre
dataflode an ASCII-lage for samma baud-antal. Varje meddelande
maste Overforas i en kontinuerlig teckenstrom.

Det forvalda paritetslaget i sandaren ar JAMN paritet.
ASCII

| ASCII-lage (American Standard Code for Information Interchange)
skickas varje 8-bit-byte i ett meddelande som tva ASCII-tecken. Detta
lage anvands nér den fysiska kommunikationslanken eller enhetens
kapacitet inte nar upp till de krav som RTU-laget kraver.

Obs! Detta lage ar inte lika effektivt som RTU eftersom varje byte
kraver tva tecken.

Exempel:
Byten 0X5B ar kodad som tva tecken: 0x35 och 0x42
(0Ox35 ='5' och 0x42 ='B" i ASCII).

Jamn paritet och ingen paritet stods ocksa. Det forvalda paritetslaget i
sandaren ar JAMN patritet.

Installningar for seriell kommunikation

Configuration (Konfigurering)
e RS-232
e RS-485 (forinstallning)

Databitar
e 7 bitar
e 8 bitar (forinstallning)

Databitsinstallningen bér stamma 6verens med overféringslaget
enligt foljande. Mojligheten att stalla in databitarna sjalvstandigt
jamfort med overforingslaget finns till for att ge maximal flexibilitet.

e RTU 8 Databitar
e ASCII 7 Databitar

Paritet

e JAMN (forinstallning)
e UDDA
e |INGEN
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16.1.2.2.4 Stoppbitar

e 1 (forinstallning)
o 2

16.1.2.2.5 Baud-hastighet

e 2400

9600 (forinstallning)
19200

38400

57600

115200

Obs! Modbus-specifikationen kraver att 2 stoppbitar anvands nar
Ingen paritet har valts.

16.1.2.3 Modbus-alternativ
16.1.2.3.1 Enhetens adress

Enhetens adress ar den adress som en Modbus-master anvander for
att kommunicera med sandaren.

e Omfang: 1 — 247 (forinstallning = 1)
16.1.2.3.2 ASCII Timeout

ASCII Timeout ar den tidsrymd, matt i sekunder, som sandaren vantar
innan den bearbetar ett Modbus-meddelande i ACII-6verforingslage
innan en CR/LF-terminering. Denna kan 6kas for att géra det mojligt
att fora in ett ASCllI-meddelande manuellt pa en terminal.

e Omfang: 1 — 99 sekunder (forinstéllning = 4)

16.1.3 Sandarmenyer
16.1.3.1 Serieinstallningar

Modus stods endast av den interna serieporten RS-232/RS-485 pa
séandaren.

COMMUNICAT IONS
* INTERNAL SERITAL
>CONFIG
RS-232

Figur 1 Konfigurering av RS-232 / RS-485
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COMMUNICATIONS
* INTERNAL SERTAL
»BAUD RATE
115200

Figur 2 Baud-hastighet

COMMUNICATIONS
« INTERNAL SERIAL
2DATA BITS
8

Figur 3 Databitar

COMMUNICATIONS
*« INTERNAL SERIAL
2PARITY
EVEN

Figur 4 Paritet

COMMUNICATIONS
* INTERNAL SERTAL
»STOP BITS

Figur 5 Stoppbitar
16.1.3.2 Modbus-alternativ

COMMUNICATIONS
* MODBUS
-MODE
RTU

Figur 6 Overforingslage
COMMUNICATIONS
« MODBUS

2ADDRESS
001

Figur 7 Enhetens adress
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COMMUNICATIONS
* MODBUS
2ASCII TIMEOUT
01

Figur 8 ASCII Timeout

16.2 Oversikt sandarens Modbus-register

16.2.1 Inledning

Detta kapitel beskriver de MODBUS-register som finns i séndaren,
samt hur de ska lasas och skrivas.

Registren ar ordnade i grupper enligt format (dvs. flyttal, tecken) for att
goOra det enklare att lasa och skriva i block, samt funktion (anvandare,
algoritm, filter, etc.).

Flera registervarden (till exempel flyttalsvarden) ar forinstallda att
ordnas for att félja IEEE-specifikationer for flyttal. Av
kompatibilitetsskal gar det att byta de tva registren genom
matarkonfigureringen.

16.2.2 GoOra och spara andringar

For att andra hallregister (Holding registers): skriv forst vardet 0xX55AA
i hallregister 4 (Registret 'Run Mode' (Kor) for 'Write Enabled'
(skrivning aktiverad)). Andringar i alla hallregister kan sedan goras.

For att bekrafta andringar och spara dem i FLASH: skriv vardet
OXEDF1 ('Commit Changes' (spara andringar)) i 'Run Mode'-registret
(adress 4). Ett fel kommer att skickas tillbaka efter att en andring har
sparats, om nagra av andringarna i hallregistren ar felaktiga (utanfor
omrade, etc.).

16.2.3 Loésenord

Det finns tillgangliga I6senordsfunktioner men vid forinstalining ar de
inaktiverade. En anvandare skriver in sitt [dsenord i hallregistret for
inmatning av l6senord ('Password Input Holding Register’) (Register 0)
for att stalla in atkomstnivan for sessionen. Sessionen pausas efter
ett konfigurerbart antal sekunder déar inga godkénda lasningar eller
skrivningar har skett. Lésenord bestar av enkla heltalsvarden fran 1
till 65535 (OXFFFF hex).

Alla l6senord ar forinstallda pa 0, vilket inaktiverar
|I6senordsfunktionen.

Losenord paverkar las/skriv-atkomsten till hallregister.
Inmatningsregister kan alltid lasas.
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De tre atkomstnivaerna ar:

e Administratdr Kan stélla in alla I16senord samt lasa och skriva
hallregister

e Nival Kan lasa och skriva alla hallregister samt stalla
in l6senord pa niva 1 och 2

e Niva?2 Kan lasa hallregister samt stalla in l6senord
pa niva 2

For att anvanda samtliga tre atkomstnivaer: stall forst in
administratdrldsenordet och logga in som administrator. Stéll sedan in
niva 1 och sedan niva 2.

Om ett I6senord har stélls in pa nagot annat an 0, och 6vriga ar
installda till 0 kommer endast |I6senordet som inte ar nollstallt att
fungera. Om ett [6senord pa niva 2 stalls in forst kommer du inte att
kunna logga in som administrator utan bara att kunna lasa
hallregistren. | vissa fall kan detta vara det lage som foredras.
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16.2.4

20959-01-SV Rev 03

Funktionella koder som stdds av sandarens Modbus

Sandarens Modbus stoder foljande funktionella koder:

Kod Underkod | Funktion
01 Las spolar
02 Las diskret inmatning
03 Las hallregister
04 Las inmatningsregister
05 Skriv enkelspole
06 Skriv enkla register
07 Las undantagsstatus (serie endast)
08 Diagnostik (serie endast)
08 00 Skicka tillbaka s6kdata
08 01 Starta om kommunikationsval
08 02 Skicka tillbaka diagnostikregister
08 03 Andra granstecken ASCIl-inmatning
08 04 Forcera 'lyssna endast'-lage
08 10 Nollstéll réknare och diagnostikregister
08 11 Skicka tillbaka rdknare bussmeddelande
08 12 Skicka tillbaka réaknare busskommunikationsfel
08 13 Skicka tillbaka raknare bussundantagsfel
08 14 Skicka tillbaka rdknare slavmeddelande
08 15 Skicka tillbaka raknare 'inget svar fran slav'
08 16 Skicka tillbaka réknare slav-NAK
08 17 Skicka tillbaka raknare 'slav upptagen'
08 18 Skicka tillbaka raknare teckendverfylining buss
08 20 Nollstall dverfyllningsréaknare och -flagga
11 Héamta raknare kommunikationshéndelse (serie endast)
12 Hamta logg kommunikationshandelse (serie endast)
15 Skriv multipla spolar
16 Skriv flera register
17 Rapport slav-ID (serie endast)
22 Dolj 'Skriv register’
23 Las/skriv flera register
43 14 Las enhetsidentifiering
Tabell 1 Funktionella koder som stdds av Modbus

Séandarens Modbus stoder INTE foljande funktionella koder:

Kod Underkod Funktion
20 Las filregister
21 Skriv filregister
24 Lar FIFO-ko
Tabell 2 Funktionella koder som inte stéds av Modbus
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16.2.5 Ovriga register

Séandaren anvander inte spolar och diskret inmatning. Alla

konfigurationer utfors med hallregister och méatningarna lases fran
inmatningsregister.

16.2.6 Diagnostics (Diagnostik)

08/02 Las diagnostikregister

e Diagnostikregisterbitar

Elljtr_nmer Beskrivning
0 STATUS BIT_DEFAULTS
1 STATUS BIT_DSP_DEAD
2 STATUS BIT_DSP_NO_RESP
3 STATUS PREAMP_FAILURE
4 SOS_SINGULAR_MATRIX_ERR
5 VF_SINGULAR_MATRIX_ERR
6 VFCENTROID_DIVO_ERROR
7 SOSCENTROID _DIVO_ERROR
8 NO_VALID_FREQ_POINTS
9 SENSOR_OVERLOAD ERROR
10 VF_DATA OVERANGE
11 SOS DATA_OVERANGE
12 oanvand
13 oanvand
14 oanvéand
15 oanvand
Tabell 3 Diagnostikregisterbitar
16.2.7 Ovriga funktioner
16.2.7.1 17 Las Slav-ID

En slav-ID som skickas tillbaka genom detta kommando baseras pa

sandarens mjukvarurevision enligt exemplet nedan:

Mjukvaruversion V4.01.02 skickar tillbaka en Slav-ID pa 40102.
16.2.7.2 43/14 Las enhetsidentifiering
Denna funktionella kod skickar tillbaka tre strangobjekt enligt exemplet

nedan:

CiDRA Corpl

TB8-XX-XX-XX-XX

V4.01.02

20959-01-SV Rev 03
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16.3 Modbus-register
16.3.1 Modbus inmatningsregister

Obs! Flyttalsvarden kan stallas in pA QNAN om séndaren inte ar konfigurerad for att generera dessa

varden. (QNAN betyder 'Quiet Not A Number' och ar en dataterm for en IEEE flyttalsrepresentation for

resultatet av en numerisk funktion som inte kan skicka tillbaka ett godkant siffervéarde.)

Tabell 4 Modbus inmatningsregister
Adress Storlek | Typ Varde Beskrivning Anm.
1 2 Float Visad Flow Rate Flodeshastighet som visas pa LCD. Se anm. 1.
3 2 Float Total Flow Totalt flode
5 2 Float VF Quality Uppmatt flodeskvalitet.
7 2 Float Flow Rate Uppmatt flodeshastighet i fot/s utan tillampat filter. Enligt rapport fran DSP.
9 2 Float Visad GVF GVF som visas pa LCD. Se anm. 1.
11 > Float Pressure Tryc_k som anvéands i berdkningen av GVF i
konfigurerade enheter.
13 5 Float Temperature Tem.peratur som anvands i berakningen av GVF i
konfigurerade enheter.
15 2 Float Visad SOS SOS som visas pa LCD. Se anm. 1.
17 2 Float SOS Quiality Uppmatt SOS-kvalitet.
19 2 Float SOS Uppmatt SOS i fot/s utan tillampat filter. Enligt rapport fran DSP.
21 2 Float \é';taed SOS-Flow SOS-flodeshastighet som visas pa LCD. Se anm. 1.
23 2 Float SOS.FIOW Rate Uppmatt SOS-flodeskvalitet.
Quality

25 2 Float Visad TLF TLF som visas pa LCD. Se anm. 1.
27 2 Float Total TLF Uppmatt total TLF.
29 2 Float TLF Uppmatt TLF i fot/s utan tillampat filter.
31 2 Float Band Temperature Uppmatt temperatur vid sensorbandet.

Anm. 1: Kommer att stallas in pa QNAN nar det inte visas och ar i 'dalig lasning'-lage. Kommer att stallas in pa noll (0) om i 'noll'-lage for

odefinierat varde.
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Tabell 4 Modbus inmatningsregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Varde Beskrivning Anm.
33 2 Float 4-20mA Input 1 Uppmatt analog inmatning 1 i mA.
35 2 Float 4-20mA Input 2 Uppmatt analog inmatning 2 i mA.
37 2 Float 4-20mA Channel 1 Utmatningsvarde for 4-20 mA kanal 1.
39 2 Float 4-20mA Channel 2 Utmatningsvarde for 4-20 mA kanal 2.
a1 2 Float Sensor Alpha 1 Rel_at|v skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
43 2 Float Sensor Alpha 2 Rel_at|v skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
a5 2 Float Sensor Alpha 3 Rel.at|v skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
47 2 Float Sensor Alpha 4 Rel_at|v skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
49 2 Float Sensor Alpha 5 Rel_at|v skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
51 2 Float Sensor Alpha 6 Rel.at|v skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
53 2 Float Sensor Alpha 7 Rel_at|v skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
55 2 Float Sensor Alpha 8 Rel_at|v skalfaktor mellan mottagna signalstyrkor fran
varje sensor.
57 2 Float PreAmp Charge Gain I_'gdq.mngsforstarknlng sasom avlast fran for-
forstarkaren.
59 2 Float PreAmp Gain 0 I_'gdq.nlngsforstarknlng 0 sasom avlast fran for-
forstarkaren.
61 2 Float PreAmp Gain 1 I_.gdd_.nlngsforstarknlng 1 sasom avlast fran for-
forstarkaren.
63 2 Float PreAmp Gain 2 I_'fadd'nlngsforstarknlng 2 sasom avlast fran for-
forstarkaren.
65 2 Float PreAmp Gain 3 I_.gdd_.nlngsforstarknlng 3 sasom avlast fran for-
forstarkaren.
Flyttalsandel att laggas till ‘'Total Flow Carry' (Total Andel av totalisator. Addera detta
67 2 Float Total Flow Fraction flodesdverforing)* 100 for att berakna full upplésning nummer till den totala flodesdverféringen
av totalt flode. *100 for att berakna full total.
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Tabell 4 Modbus inmatningsregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Varde Beskrivning Anm.
Flyttalsandel att laggas till 'Total TLF Carry' (Total TLF- | Andel av totalisator. Addera detta

69 2 Float Output 1 Overforing)* 100 for att berékna full uppldsning av total | nummer till den totala TLF-6verféringen *
TLF. 100 for att berakna full total.

71 2 Float Output 2 Reservutmatning 1.

73 2 Float Output 3 Reservutmatning 2.

75 2 Float Output 4 Reservutmatning 3.

77 2 Float System Status Reservutmatning 4.

1001 2 Long Sensor 1 Max Se handboken for beskrivningar av individuella bitar.

1003 2 Long Sensor 2 Max Sensor 1 maximum i A/D-bin.

1005 2 Long Sensor 3 Max Sensor 2 maximalt i A/D-bin.

1007 2 Long Sensor 4 Max Sensor 3 maximalt i A/D-bin.

1009 2 Long Sensor 5 Max Sensor 4 maximalt i A/D-bin.

1011 2 Long Sensor 6 Max Sensor 5 maximalt i A/D-bin.

1013 2 Long Sensor 7 Max Sensor 6 maximalt i A/D-bin.

1015 2 Long Sensor 8 Max Sensor 7 maximalt i A/D-bin.

1017 2 Long Sensor 1 Min Sensor 8 maximalt i A/D-bin.

1019 2 Long Sensor 2 Min Sensor 1 minimalt i A/D-bin.

1021 2 Long Sensor 3 Min Sensor 2 minimalt i A/D-bin.

1023 2 Long Sensor 4 Min Sensor 3 minimalt i A/D-bin.

1025 2 Long Sensor 5 Min Sensor 4 minimalt i A/D-bin.

1027 2 Long Sensor 6 Min Sensor 5 minimalt i A/D-bin.

1029 2 Long Sensor 7 Min Sensor 6 minimalt i A/D-bin.

1031 2 Long Sensor 8 Min Sensor 7 minimalt i A/D-bin.

1033 2 Long Total Flow Carry Sensor 8 minimalt i A/D-bin.
'Signed long'-andel (* 100) att laggas till 'Total Flow Overforingsdel av totalisator Addera

1035 2 Long Total TLF Carry Fraction' (Total flodesandel) for att berakna full detta nummer * 100 till den totala
upplésning totalt flode. flodesandelen for att berakna full total.

1037 2 Long Output 1 ‘Signed long'-andel (* 100) att lagga tll “Total TLF doe\rlt(:‘z;f (r)l[;rr]r:\:]rigfl*alvotgttﬁ:lzgr? :o/taz\a(ljg?fF-

Fraction' for att berakna full upplésning totalt TLF.

andelen for att berakna full total.
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Tabell 4 Modbus inmatningsregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Varde Beskrivning Anm.

1501 16 Strang | Transmitter S/N Sandarens serienummer.

1517 16 Strang | Model Number Sandarens modellnummer.

1533 16 Strang | Software Revision Sandarens mjukvarurevision.

1549 16 Strang Alch_e_my Software Alchemy mjukvarurevision.
Revision

1565 16 Strang | Sensor head S/N Sensorhuvud serienummer.

1581 16 Strang PreAmp Software For-forstarkare mjukvarurevision.
Revision

1597 16 Strang PreAmp Serial For-forstarkare serienummer.
Number

1613 16 Strang | DSP Hardware P/N DSP hardvara artikelnummer.

1629 16 Strang | DSP Software P/N DSP mjukvara artikelnummer.

1645 16 Strang DSP Hardware DSP hardvarurevision.
Revision

1661 16 Strang DSF? _Software DSP mijukvarurevision.
Revision

1677 16 Strang | FPGA Revision FPGA-revideringar.

1693 16 Strang gznsmltter Board Sandarkretskort S/N

1709 16 Strang | Hardware P/N Hardvara artikelnummer.

1725 16 Strang | Software P/N Mjukvara artikelnummer.

1741 16 Strang | Hardware Revision Hardvarurevision.

1757 16 Strang Alchemy Hardware Alchemy hardvarurevision.
Revision

1773 16 Strang | Alchemy S/N Alchemy S/N.

1789 16 Strang Alch_e_rny Bootloader Alchemy bootloaderrevision.
Revision

1805 16 Strang Alchemy Bootloader Alchemy bootloader artikelnummer.

P/N
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Tabell 4

Modbus inmatningsregister (fortséttning)

Adress Storlek | Typ Varde Beskrivning Anm.
Alchemy
1821 16 Strang | Compatibility Alchemy kompatibilitetsrevision.
Revision
1837 16 Strang E/r;Amp Software For-forstarkare mjukvara artikelnummer.
1853 16 Strang g;’smp Software For-forstarkare mjukvara datum.
1869 16 Strang E;ﬁAmp Hardware For-forstarkare hardvara artikelnummer.
1885 16 Strang PreAr_np Hardware For-forstarkare hardvarurevision.
Revision
1901 16 Strang g;’smp Hardware For-forstarkare hardvara datum.
1917 16 Strang E;ﬁAmp Bootloader For-forstarkare bootloader artikelnummer.
1933 16 Strang PreAr_np Bootloader For-forstarkare bootloaderrevision.
Revision
2001 4 | Dubbel | [0l Flow (Double | 0 fisde (dubbel precision).
Precision)
2005 4 Dubbel Tota! T.LF (Double Total TLF (dubbel precision).
Precision)
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16.3.2 Modbus hallregister
Tabell 5 Modbus héllregister
Adress | Storlek | Typ Véarde Beskrivning Varden
1 1 Tecken | Password Input Lésenordsinmatning néar I6senord ar konfigurerade. 0 — 65535.
4 1 Tecken | Write Control S.t_yr m(‘jjhgheten att skriva och spara andringar i Skr_|v 0x55AA f.('.jr att aktlverfa sk_rlvatkomst,
sandarkonfigureringen. skriv OXEDF1 for att spara andringar.
10 1 Tecken | Set Password O Staller in I6senord 0. 0 — 65535.
11 1 Tecken | Set Password 1 Staller in I6senord 1. 0 — 65535.
12 1 Tecken | Set Password 2 Staller in I6senord 2. 0 — 65535.
20 1 Tecken | Reset Totalizers Aterstaller alla totalisatorer till noll. Alla skrivningar.
21 1 Tecken | Clear Alarm Tar bort alla befintliga larm. Alla skrivningar.
22 1 Tecken | Reset Data History Rensar datahistoriken. Alla skrivningar.
0 = ID/vagg (Anvéander DISP_PIPE_DIAM
och WALL_THICKNESS), 2 =
- . R e . Storlek/Schema (Anvander PIPE_SS_SIZE
1001 1 Tecken | PIPE_DIAM_SELECT | Valjer vilken metod for att stélla in rérdimensioner. och PIPE_SS_SCHED), 3 = OD/vagg
(Anvander PIPE_OD och
WALL_THICKNESS).
1002 1 Tecken | PIPE_DIAM_UNITS Véljer enhet for 'Pipe ID' (Innerdiameter ror). 0 =tum, 1 = millimeter
1003 1 Tecken | PIPE_OD_UNITS Véljer enhet for 'Pipe OD' (Ytterdiameter ror). 0 =tum, 1 = millimeter
Valjer rorstorlek. Kommer endast att appliceras om oA
1004 1 Tecken | PIPE_SS_SIZE 'Size/Schedule’ (Storlek/Schema) véljs for 'Pipe Diameter 0=2,1=25,3,35,5,6,8,10,12,14,16,18,20,22,
L . N . 24,26,28,30,32,34,36
Input Mode' (inmatningslage rérdiameter).
Valjer rorschema. Kommer endast att appliceras om _ _
1005 1 Tecken | PIPE_SS_SCHED 'Size/Schedule’ (Storlek/Schema) véljs for 'Pipe Diameter ([))—ig,1—10,1OS,20,30,40,408,60,80,808,ST
Input Mode' (inmatningslage rérdiameter). '
SOS_PIPE_WALL _ - . . . , _ o
1006 1 Tecken THICKUNITS Véljer enhet for 'SOS rorvaggstjocklek'. 0 =tum, 1 = millimeter
SOS PIPE MODULU Véljer antingen en fordefinierad modul eller alternativet att | 0 = 1,9305e8 kPa (SS), 1 = 2,0684e8 kPa
1007 1 Tecken s SEL ange ett eget varde. Valj 'Custom’ (specialanpassad) for (Stal), 2 = 3,4473e6 kPa (PVC),
- att ange ett varde i 'SOS Pipe Modulus' (SOS rérmodul). 3 = Specialanpassad
Véljer en av de fordefinierade SOS gaskonstanterna, eller
1008 1 Tecken SOS_GAS_CONSTA ett specialanpassat varde som angetts i 'SOS Gas 0 =287 Jkg/K (Luft), 1 = Specialanpassad
NT_SEL )
- Constant' (SOS gaskonstant).
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress | Storlek | Typ Varde Beskrivning Véarden
SOS_LIQUID_SPEC Véljer anvandning av fordefinierad SOS densitet eller
1009 1 Tecken Y - specialanpassat varde som angetts i 'SOS Specific Gravity' 0 =0,997 (Vatten), 1 = Specialanpassad
GRAV_SEL .
- (SOS densitet).
Véljer anvandning av fordefinierad SOS ljudhastighet vatska _ _
1010 1 Tecken ggE—LIQUID—SOS— eller specialanpassat varde som angetts i 'SOS Liquid Sound g_eff:igallgrf ;(;tésaéVatten), 1=
Speed' (SOS ljudhastighet vatska). P P
Véljer vilken temperaturkélla som ska anvandas i GVF-
berakningar. 'Fixed' (fixerad) anvander 'SOS Process
1011 1 Tecken TLF_TEMP_INPUT_ | Temperature' (SOS processtemperatur), 'Sensor 1' anvander | O = Fixerad , 1 = Sensor 1, 2 = Sensor 2,
SEL 4-20mA-inmatningskanal 1, 'Sensor 2' anvander 4-20mA- 3 = Protokoll
inmatningskanal 2, 'Protocol' (Protokoll) anvander skrivna
varden for register 5003.
Véljer vilken tryckkalla som ska anvandas i GVF-berakningar.
'Fixed' (fixerad) anvéander 'SOS Process Pressure' (SOS - _ _
1012 1 Tecken T;ET_PRESS—INPUT processtryck), 'Sensor 1' anvander 4-20mA-inmatningskanal g B Elr):)?(r)?(((j)lll 1 =Sensor 1, 2= Sensor 2,
- 1, 'Sensor 2" anvander 4-20mA-inmatningskanal 2, 'Protocol’ -
(Protokoll) anvander skrivna varden for register 5001.
1013 1 Tecken | SOS_TEMP_UNITS Véljer enhet f'('jr angivelse av grader 'SOS Process 0=C 1=F
Temperature' (SOS processtemperatur).
1014 1 Tecken SOS_PRESS_UNIT | Véljer enhet for angivelse av 'SOS Process Pressure' (SOS 0=PSlg, 1 = kPAg, 2 = Bar(g)
S processtryck).
1015 1 Tecken | ALTITUDE_UNITS Véljer enhet for angivelse av 'Altitude’ (h6jd). O=fot,1=m
0 = Flodeshastighet, 1 = FI6des%,
1016 1 Tecken | DISP_LINE1 Vaéljer uppmétt varde som visas parad 1 av LCD. 2 = Totalisator, 3 = SOS, 4 = GVF,
5 =Blank, 6 = TLF
0 = Flodeshastighet, 1 = FI6des%,
1017 1 Tecken | DISP_LINE2 Véljer uppmatt varde som visas pa rad 2 av LCD. 2 = Totalisator, 3 = SOS, 4 = GVF,
5 =Blank, 6 = TLF
N N . N 0=m"3,1=1,2=gal, 3=m, 4 =fot,
1018 1 Tecken | VOL_UNITS Véljer enhet som anvands for att visa och logga flodesvolym. 5 = igal, 6 = fot3, 7 = anvéndare
1019 1 Tecken | TIME_UNITS Véljer enhet for visning och loggning av flédestid. 0=d,1=h,2=m, 3=s,4=anvandare
—_ N’ _ _ _ _
1020 1 Tecken | CUST_VOL_UNITS | Viljer volymenheter for berakning av specialanpassad enhet. g _ irgaISlGl:_fI(;t’z\S_ gal, 3=m, 4 =fot,
1021 1 Tecken | CUST_TIME_UNITS | Valjer tidsenheter for berakning av specialanpassad enhet. 0=d,1=h,2=m,3=s
1022 3 Tecken | CUST VOL_LABEL Tre t(_ackenstrangar“for visning och loggning av Alla Alfa
specialanpassad flodesvolymenhet
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress | Storlek | Typ Varde Beskrivning Véarden
1025 2 Tecken CUST_TIME_LABE | Tva t_eckenstranga[ for visning och loggning av Alla Alfa
L specialanpassad flodestidsenhet.
1027 1 Tecken Z’(\:/EE’DECIMAL—PL Staller in antal decimaler vid visning av GVF pa frontpanelen. 0-6
1028 1 Tecken | SOS_VOL_UNITS Véljer enhet for visning och loggning av SOS. O=fot,1=m
0 = USA (mm/dd/4a3aa),
1029 1 Tecken | DATE_FORMAT Vaéljer datumformat 1 = Europa (dd/mm/aaaa),
2 = Internationell (333a-mm-dd)
1030 1 Tecken | DEBUG_SETTINGS | Véljer fels6kningsalternativ 0=255
Aktiverar eller inaktiverar modifieringar pa sandarens flash-
1031 1 Tecken | WRITE_PROTECT | minne. Vid denna slags modifiering, andra enbart detta for 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
korrekt drift.
Forstarkningsval at for-forstarkaren. Stall in ett varde fran 0 till
. 3 for att valja forstarkning enligt 'Preamp Gain 0' (forstarkning i
1032 L Tecken | Pre Amp Gain for-forstarkare), 'Preamp Gain 1', 'Preamp Gain 2' eller 0-3
'Preamp Gain 3'
1033 1 Tecken TLF_SENSOR_INP | Valjer enheter for 6versattning av uppmatt mA pa Sensor 1- 0 =Ingen, 1 = PSlg, 2 = kKPAg,
UT_UNITS 1 inmatning till internationella enheter. 3=Bar(g),4=C,5=F
1034 1 Tecken TLF_SENSOR_INP | Vdljer enheter for 6versattning av uppmatt mA pa Sensor 2- 0 =Ingen, 1 = PSlg, 2 = kPAg,
UT_UNITS 2 inmatning till internationella enheter. 3=Bar(g),4=C,5=F
1035 1 Tecken PRESS_INPUT_UN Valjer_ enhet(_er for tryckavlasning fran register 5001 - 0= Ingen, 1 = PSIg, 2 = kPAg, 3 = Bar(g)
ITS Tryckinmatning.
1036 1 Tecken TEMP_INPUT_UNI | Valjer enhetler for tryckavlasnlng fran register 5003 - 0=Ingen, 4=C,5=F
TS Temperaturinmatning.
1037 1 Tecken EXTERN_INPUT_U | Valjer enheter for vardeavlasning fran register 5005 - Extern 0 =Ingen, 1 = PSlg, 2 = kPAg,
NITS_O inmatning 1. 3=Bar(g),4=C,5=F
1038 1 Tecken EXTERN_INPUT_U | Valjer enheter fér vardeavlasning fran register 5007 - Extern 0 =Ingen, 1 = PSlg, 2 = kPAg,
NITS_1 inmatning 2. 3=Bar(g),4=C,5=F
1039 1 Tecken EXTERN_INPUT _U | Valjer enheter for vardeavlasning fran register 5009 - Extern 0 =Ingen, 1 = PSlg, 2 = kKPAg,
NITS_2 inmatning 3. 3=Bar(g),4=C,5=F
1040 1 Tecken \E/Fggli—MAGNlTUD Véljer styrka for ljuddampande filter flode. 0=1L4ag, 1 = Hog
1041 1 Tecken S\D/E_I;E[MAGN” Véljer styrka for ljuddampande filter GVF. 0=1L4ag, 1 =Hog
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress | Storlek | Typ Véarde Beskrivning Véarden
SENSORHEAD_SER .
1042 16 Tecken “NUMBER Sensorhuvud serienummer Alla Alfa
. . . O=gal, 1=m3,2="fot3,3 =1,
1058 1 Tecken | TOT_UNITS Véljer enhet for visning och loggning av totalt flode. 4=VE VOL_UNITS
1059 1 Tecken | TOTALIZER_MULT Valjer multiplicerare for totalisator. 0=1,1=k,2=M
1060 1 Tecken I\%)IELOW_CUT_EN Aktiverar eller inaktiverar lagpass for totalisator. 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
1061 1 Tecken TLF_TOTALIZER_IN Véljer kélla for totalisator - VF eller TLF. 0=VF,1=TLF
PUT_SEL
PRIMARY_420_OUT Ml e s . . 0 = Hall, 1 = <4ma, 2 = =4ma,
1062 1 Tecken _OF RANGE Véljer atgard utanfor intervall for 4-20 mA kanal 1. 3 = >20ma
1063 1 Tecken EEII\Q&TY_QO_POW Valjer extern eller intern 4-20 mA-stréom for 4-20 mA kanal 1. 0 = Intern, 1 = Extern
- 0 = Flédeshastighet, 1 = SOS, 2 = GVF,
1064 1 Tecken PRIMARY_420_OUT Valjer matt for utmatning pa 4-20 mA kanal 1. 3 = Blank, 4 = TLF, 5 = Flodeskvalitet,
PUT_SEL B .
6 = SOS-kvalitet
0 - Anvand
PRIMARY_420_OUT_OF_RANGE nér
utmatningen ar under/éver
1065 1 Tecken 420_OVERRANGE_ Valjer atgard utanfor strom-intervall for 4-20 mA kanal 1. lagpass/hogpassd (gj i intervall), 1 -
MODE_01 : o
Intervall 4-20 mA-utmatning om mattet
ar under/over lagpass/hogpassy for
kanal 1
SECONDARY_420_0O Al 2 - . 0 = Hall, 1 = <4ma, 2 = =4ma,
1066 1 Tecken UT_OF RANGE Valjer atgard utanfor intervall fér 4-20 mA kanal 2. 3 = >20ma
SECONDARY_420_P | Véljer extern eller intern 4-20 mA-strom for 4-20 mA kanal _ _
1067 1 Tecken OWER_SEL 5 0 = Intern, 1 = Extern
0 = Flodeshastighet, 1 = SOS, 2 = GVF,
1068 1 Tecken SECONDARY_420_O Valjer matt for utmatning pa 4-20 mA kanal 2. 3 = Blank, 4 = TLF, 5 = Flodeskvalitet,
UTPUT_SEL 6 = SOS-kvalitet
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Véarde Beskrivning Véarden
0 = Anvéand
PRIMARY_420_OUT_OF_RANGE nar
utmatningen ar under/dver
1069 1 Tecken 420_OVERRANGE_ Viljer atgard utanfor strom-intervall for 4-20 mA kanal 2. | lagpass/htgpass% (ej i intervall), 1 =
MODE_02 : o
- Intervall 4-20 mA-utmatning om mattet
ar under/over lagpass/hégpass% for
kanal 1
0 = Flodeshastighet, 1 = SOS,
PULSE_OUTPUT_SE ar: ° . ° 2 = GVF, 3 = Flodeshastighet %,
1070 1 Tecken L Véljer mattutmatning pa puls. 4 = Totalisator, 5 = TLF,
6 = Flodeskvalitet, 7 = SOS-kvalitet
1071 1 Tecken | PULSE_WIDTH Valjer pulsbredd. g z 2050 1=1;2=20;3=33;4=50;
1072 1 Tecken QLQRM—WARN—EXP Boolean-uttryck for varningslarm. 0=AV,1=PA
2 = Blank, 3=TMP, 4 = SPL, 5 = VQ,
1073 1 Tecken QL?RM—WARN—EXP Boolean-uttryck for varningslarm. 6 =SQ, 7=L0G, 8 =0VL, 9 = FAL,
- 10 = FLW, 11 = GVF
1074 1 Tecken QLQRM—WARN—EXP Boolean-uttryck for varningslarm. 0 =Blank, 1 =0OR, 2 = AND
2 = Blank, 3=TMP, 4 = SPL, 5 = VQ,
1075 1 Tecken QLQRM—WARN—EXP Boolean-uttryck for varningslarm. 6=S0Q,7=LOG, 8=0VL, 9 = FAL,
- 10 = FLW, 11 = GVF
1076 1 Tecken QL':‘RM—WARN—EXP Boolean-uttryck for varningslarm. 0 =Blank, 1 =OR, 2 = AND
2 = Blank, 3=TMP, 4 = SPL, 5 = VQ,
1077 1 Tecken QLQRM—WARN—EXP Boolean-uttryck for varningslarm. 6 =SQ, 7=L0OG, 8 =0VL, 9 = FAL,
- 10 = FLW, 11 = GVF
1078 1 Tecken AéARM—CRlT—EXPR Boolean-uttryck for kritiska larm. 0=AV,1=PA
2 = Blank, 3=TMP, 4 = SPL, 5 = VQ,
1079 1 Tecken All'ARM—CRlT—EXPR Boolean-uttryck for kritiska larm. 6 =SQ, 7=L0OG, 8 =0VL, 9 = FAL,
- 10 = FLW, 11 = GVF
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Varde Beskrivning Véarden
1080 1 Tecken QLQ‘RM—CRW—EXP Boolean-uttryck for kritiska larm. 0 =Blank, 1 =OR, 2 = AND
2 = Blank, 3=TMP, 4 = SPL,
1081 1 Tecken QLQRM—CRW—EXP Boolean-uttryck for kritiska larm. 5=VQ, 6 =SQ, 7=L0OG, 8 = OVL,
- 9 =FAL, 10 = FLW, 11 = GVF
1082 1 Tecken QL'Z‘RM—CRW—EXP Boolean-uttryck for kritiska larm. 0 =Blank, 1 =OR, 2 = AND
2 = Blank, 3=TMP, 4 = SPL,
1083 1 Tecken QLQRM—CR'T—EXP Boolean-uttryck for kritiska larm. 5=VQ, 6=SQ,7=LOG, 8 =O0VL,
- 9 =FAL, 10 = FLW, 11 = GVF
ALARM_MANUAL _ Inaktiverar eller aktiverar manuell borttagning av larm fran _ . _ .
1084 L Tecken CLR frontpanelen med ESC/EXIT-tangenten. 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
1501 2 Float DISP_PIPE_DIAM Rorets innerdiameter (ID).
1503 2 Float PIPE_OD Rorets ytterdiameter (OD).
1505 2 Float WALL_THICKNESS | Rorgodsets tjocklek.
1507 2 Float VISCOSITY Vats_kans \./.lskos[tet |_Pascal-sekunder vid driftsférhallanden.
Anvands for korrigering av Reynolds.
1509 2 Float ALTITUDE_ABOVE_ | Hojd 6ver havsnivan i enheter definierade som
SEA_LEVEL 'ALTITUDE_UNITS'.
Lagt flodesavklipp i % av flodesmatningsintervallet
LOW_FLOW_CUT_ | (definierat av FLOW_MIN och FLOW_MAX). Visar inte eller
1511 2 Float ; ; . . . "
OFF matar inte ut flodesavlasningar om flédesvardena &r under
denna installning.
Hogt flodesavklipp i % av floddesméatningsintervallet
HIGH_FLOW_CUT_ | (definierat av FLOW_MIN och FLOW_MAX). Visar inte eller
1513 2 Float - ; . . . -
OFF matar inte ut flédesavlasningar om flédesvardena ar éver
denna installning.
1515 2 Float CUST VOL SCALE Multlpllcerare for bgsf_lddesenheter for att skapa
- - specialanpassad visning.
1517 2 Float CUST_TIME_SCAL Multlpllcerare for bast!denheter for att skapa
E specialanpassad visning.
Deltaforandring fran lagsta kvalitet vid lagsta flode
1519 2 Float XF—QUAL'TY—DELT (MIN_QUALITY) till lgsta kvalitet vid hogsta flode
(MIN_QUALITY+ VF_QUALITY_DELTA).
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Varde Beskrivning Véarden
Deltaforandring fran SOS lagsta kvalitet vid lagsta SOS
1521 2 Float | SOS-QUALTY-DE (505 MIN_QUALITY) til lagsta kvalitet vid hégsta SOS
(SOS_MIN_QUALITY+ SOS_QUALITY_DELTA).
Procent av VF-kvalitet eller SOS-kvalitet (beroende pa OP-
1523 2 Float YEEE%\IIEVN.IQUAUTY lage) under vilken skarmen kommer att indikera en niva 3
- av 'YEL', om denna &r konfigurerad att visa niva 3-kvalitet.
Definiera totalisatorns lagsta grans. Inmatning i % av
1525 2 Float TOTAL_LOW_CUT flodeshastigheten. Avlasning under detta varde kommer
inte att bli totaliserat.
1527 2 Float REYNOLDSCO Kalibrering av volymetriskt flode, koefficient CO.
1529 2 Float REYNOLDSC1 Kalibrering av volymetriskt flode, koefficient C1.
1531 2 Float REYNOLDSC2 Kalibrering av volymetriskt flode, koefficient C2.
TLF_SENSOR_INP Staller in multipliceraren till skalningen av 4-20 mA-
1533 2 Float UT_SCALE_1 inmatning sensor 1.
TLF_SENSOR_INP Stéller in multipliceraren till skalningen av 4-20 mA-
1535 2 Float UT_SCALE 2 inmatning sensor 2.
1537 2 Float TLF_SENSOR_INP Stéller in forskjutningen till berdkningen av 4-20 mA-
UT_OFFSET_1 inmatningsvarde sensor 1.
1539 2 Float TLF_SENSOR_INP Staller in forskjutningen till berdkningen av 4-20 mA-
UT_OFFSET_2 inmatningsvarde sensor 2.
1541 2 Float PRIMARY_420_HIG Def|n|e_ra hdg (20 mA) grans av den priméara 4-20 mA-
H_END utmatningen.
1543 2 Float PRIMARY_420_LO Deflnle_ra lag (4 mA) grans av den primara 4-20 mA-
W_END utmatningen.
PRIMARY_420 SCA | Multipliceraren applicerad pa den primara 4-20 mA-
1545 2 Float - o -
LE utmatningen i kalibreringssyfte.
PRIMARY_420_OFF | Konstantforskjutning applicerad till den priméra 4-20 mA-
1547 2 Float . A .
SET utmatningen i kalibreringssyfte.
1549 2 Float SECONDARY_420_ Def|n|e_ra hdg (20 mA) grans av den priméara 4-20 mA-
HIGH_END utmatningen.
SECONDARY_420 | Definiera lag (4 mA) grans av den primara 4-20 mA-
1551 2 Float LOW_END utmatningen.
1553 2 Float SECONDARY_420_ | Multipliceraren applicerad till den priméara 4-20 mA-
SCALE utmatningen i kalibreringssyfte.
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Adress Storlek | Typ Varde Beskrivning Véarden
1555 2 Float SECONDARY_420_ | Konstantforskjutning applicerad till den primara 4-20 mA-
OFFSET utmatningen i kalibreringssyfte.
1557 2 Float PULSE_MULT Multiplicerare for pulsutmatning.
1559 2 Float PULSE LOW CUT Definiera matvarde nedan vars pulsutmatning inte kommer
- - att uppdateras.
1561 2 Float ':‘AEAEM—WARN—TE Troskel for varningslarm fér min. bandtemperatur i grader C.
1563 2 Float ':‘AII‘DAEM—WARN—TE Troskel for varningslarm for max. bandtemperatur i grader C.
1565 2 Float AEARM—WARN—SPL Troskel for varningslarm for min. SPL i dB.
1567 2 Float AI;ARM—WARN—SPL Troskel for varningslarm fér max. SPL i dB.
1569 2 Float ALARM_WARN_VF_ Troskel for varningslarm for min. VF-kvalitet.
QUAL_<
ALARM_WARN_SO - i . R Lol
1571 2 Float S_QUAL < Troskel for varningslarm fér min. SOS-kvalitet.
1573 2 Float Q‘LARM—WARN—VF— Troskel for varningslarm for min. virvlande flodeshastighet i %.
1575 2 Float ':‘LARM—WARN—VF— Troskel for varningslarm fér max. virviande flédeshastighet i %.
1577 2 Float él‘fRM—WARN—GV Troskel for varningslarm for min. gasvolymdel i %.
1579 2 Float éLSRM—WARN—GV Troskel for varningslarm fér max. gasvolymdel i %.
1581 2 Float é‘LéRM—CRlT—TEM Troskel for kritiskt larm foér min. bandtemperatur i grader C.
1583 2 Float QLQRM—CRW—TEM Troskel for kritiskt larm fér max. bandtemperatur i grader C.
1585 2 Float Q‘LARM—CRW—SPL— Troskel for kritiskt larm for min. SPL i dB.
1587 2 Float ALARM_CRIT_SPL_ Troskel for kritiskt larm for max. SPL i dB.

>
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Adress Storlek | Typ Véarde Beskrivning Véarden
1589 2 Float ALARM_CRIT_VF_ Troskel for kritiskt larm fér min. VF-kvalitet.
QUAL_<
1591 2 Float ALARM_CRIT_SOS Troskel for kritiskt larm for min. SOS-kvalitet.
_QUAL_<
1593 2 Float ALARM_CRIT_VF_< | Troskel for kritiskt larm for min. virvlande flodeshastighet i %.
1595 2 Float ALARM_CRIT_VF_> | Troskel for kritiskt larm for max. virvlande flodeshastighet i %.
1597 2 Float A:ARM—CRlT—GVF Troskel for kritiskt larm fér min. gasvolymdel i %.
1599 2 Float AI;ARM—CRlT—GVF Troskel for kritiskt larm foér max. gasvolymdel i %.
2001 1 Short lé)LE—TlMEOUT—SE Stall in tid fér kommunikationsvilolage i sekunder.
ETHERNET_IDLE_T Al it e S
2002 1 Short IMEOUT Stall in tid for Ethernet-vilolage i sekunder.
2003 1 Short CONTRAST Stall in kontrast for frontpanelens LCD-skarm.
2004 1 Short STORAGE_ID_O ID for tillgangliga varden som ska sparas i lagringslage.
2005 1 Short STORAGE_ID_1 ID for tillgangliga varden som ska sparas i lagringslage.
2006 1 Short STORAGE_ID_2 ID for tillgangliga varden som ska sparas i lagringslage.
2007 1 Short STORAGE_ID_3 ID for tillgangliga varden som ska sparas i lagringslage.
2008 1 Short STORAGE_ID_4 ID for tillgangliga varden som ska sparas i lagringslage.
2009 1 Short STORAGE_ID_5 ID for tillgangliga varden som ska sparas i lagringslage.
2010 1 Short STORAGE_ID_6 ID for tillgangliga varden som ska sparas i lagringslage.
MAX_SENSOR_TH | Staller in max. troskel for halsodiagnostik pa sensor
2501 2 Long | Resh (i AID-rikningar).
MIN_SENSOR_THR | Staller in min. troskel for halsodiagnostik pa sensor
2503 2 Long ESH (i A/D-rékningar).
2505 2 Long iIORAGE—lNTERV Tid i sekunder mellan lagringsskrivningar
2507 2 Long STORAGE_ADDR_1 | Adresser i Rabbit-styrenhetens minne som ska sparas.
2509 2 Long STORAGE_ADDR_2 | Adresser i Rabbit-styrenhetens minne som ska sparas.
VF_LOW_FILTER_D e e
3001 2 Float ELTA_ARRAY 01 Deltafilter-definition for VF.
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3003 2 Float \IE/E'_I',I&(_)XVR_SALYT_EOF;_D Deltafilter-definition for VF.
3005 2 Float \IE/E?,I&C_)AV\VR_II;,IA{_J_E()RS_D Deltafilter-definition for VF.
3007 2 Float \IE/E'_I',I&(_)XVR_SALYT_EOFZ_D Deltafilter-definition for VF.
3009 2 Float \IE/E?,I&?AV\VR_I'?:,IALJ_E()E_D Deltafilter-definition for VF.
3011 2 Float \IE/E'_I',I&(_)XVR_SALYT_EOF;_D Deltafilter-definition for VF.
3013 2 Float \IE/E?,I&(_)X\VR_SALYT_%i_D Deltafilter-definition for VF.
3015 2 Float \E/E_—DI&?AV\VR—;LLYT_%I;—D Deltafilter-definition for VF.
3017 2 Float \IE/E?,I&(_)X\VR_IE,IALYT_EOE_D Deltafilter-definition for VF.
3019 2 Float \IE/E?,I&C_)AV\VR_IIQZ,IALJ_E:I.F\(;_D Deltafilter-definition for VF.
3021 2 Float XE:IA%\Q/;\F(!‘&ER—T Taufilter-definition for VF.
3023 2 Float XE:IA%VQ/K\F(!‘OTZER—T Taufilter-definition for V.
3025 2 Float XE:IA%VF\Q/K\F{!‘OTSER—T Taufilter-definition for VF.
3027 2 Float XLFJ:IACI)?VF\Q/KL:{!_J 4ER—T Taufilter-definition for V.
3029 2 Float XE:IA%VQ/K\F(!‘OTSER—T Taufilter-definition for V.
3031 2 Float XE:IA%VF\Q/K\F{!‘OTBER—T Taufilter-definition for VF.
3033 2 Float XE:IA%VQIK\F{!‘;ER—T Taufilter-definition for V.
3035 2 Float XE:IA%VQ/K\F(!‘OTSER—T Taufilter-definition for V.
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3037 2 Float XE:IA%V%/K\F/!_JgER_T Taufilter-definition for VF.
3039 2 Float XE:IA%\QIK\F(!‘IOER—T Taufilter-definition for VF.
3041 2 Float gET.?f_iT?FFIQ;TYE_F;I Deltafilter-definition for VF.
3043 2 Float \ISET_l'-II'JA\G_l,lT?FIQI;-rYIE_I?JE Deltafilter-definition for VF.
3045 2 Float \ISEI__l'-II',lAG_l,lT?FFIel,_A-l\—(E_Igg Deltafilter-definition for VF.
3047 2 Float gET.?f_iT?FFIQ;TYE_F;Z Deltafilter-definition for VF.
3049 2 Float \ISET_l'-II'JA\G_l,lT?FIQI;-rle_T)g Deltafilter-definition for VF.
3051 2 Float \ISEI__l'-II',lAG_l,lT?FFIel,_A-l\—(E_ISE Deltafilter-definition for VF.
3053 2 Float \SII:EI__ﬁf_iT?FFIQI,_ATYE_Fé? Deltafilter-definition for VF.
3055 2 Float \ISET_l'-II'JA\G_l,lT?FIQI;-rle_T)g Deltafilter-definition for VF.
3057 2 Float \ISEI__l'-II',lAG_l,lT?FFIel,_A-l\—(E_Ig§ Deltafilter-definition for VF.
3059 2 Float gET.?f_iT?FFIQ;TYE_Fiﬁ Deltafilter-definition for VF.
3061 2 Float }I'/KUTJA\GRHR_:\I{E(F)ER_ Taufilter-definition for VF.
3063 2 Float }I'/;Ulj,lAGRHR_:\I(L_-(r)gR_ Taufilter-definition for V.
3065 2 Float }I'/KU'j,lAGRHR_:\I(L_T(-)ER_ Taufilter-definition for VF.
3067 2 Float }I'/KUTJA\GRHR_:\I{E(F)ER_ Taufilter-definition for VF.
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3069 2 Float XE:':\'F?: KElIB'EER_T Taufilter-definition for VF.

3071 2 Float XE:'X'IS: KEL'&EER—T Taufilter-definition for V.

3073 2 Float XE:;'E; KELIBEER—T Taufilter-definition for VF.

3075 2 Float XE:':\'F?: K\'{:lla-gER—T Taufilter-definition for VF.

3077 2 Float XE:'X'IS: K\TE)LER_T Taufilter-definition for V.

3079 2 Float XE:;'E; K\I(:ll_lT(;ER_T Taufilter-definition for VF.

3081 2 Float VF_DAMPING_TAU Déampningstid i sekunder for dampningsfiltret for VF.

3083 2 Float VF_SPIKE_FILTER_ Definier_ar deltfa.l fran f(’jr_egéende matning bvgr_intervallet
PERCENT under vilken flédeshastigheten anses vara giltig

3085 2 Float S\E/II_:'F,I&?AV\\IIR_FI{: L‘IJ_%I:— Deltafilter-definition for GVF.

3087 2 Float S\E/I'_:'F,I&SX\IIR_F'Q: L‘IJ_%';— Deltafilter-definition for GVF.

3089 2 Float S\E/II_:'I_'I,&?X\I/?_; 'L\LYT_%E— Deltafilter-definition for GVF.

3091 2 Float S\E/II_:'F,I&?AV\\IIR_FI{: L‘IJ_%IZ— Deltafilter-definition for GVF.

3093 2 Float S\E/I'_:'F,I&SX\IIR_F'Q: L‘IJ_%E— Deltafilter-definition for GVF.

3095 2 Float S\E/II_:'I_'I,&?X\I/?_; 'L\LYT_%I;— Deltafilter-definition for GVF.

3097 2 Float S\E/II_:'F,I&?AV\\IIR_FI{: A{%@— Deltafilter-definition for GVF.

3099 2 Float S\E/I'_:'F,I&SX\IIR_F'Q: L‘IJ_%';— Deltafilter-definition for GVF.

3101 2 Float S\E/II_:'I_'I,&?X\I/?_; 'L\LYT_%I;— Deltafilter-definition for GVF.
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3103 2 Float S\E/I'_:'F,I&?A\/\\é{_; L\I;;ri'g— Deltafilter-definition for GVF.
3105 2 Float ?XS:;%QK?_&ER_ Taufilter-definition for GVF.
3107 2 Float ?Xg:kg\ggsl_lb-;ER— Taufilter-definition for GVF.
3109 2 Float .?XS:;?&VKEI_IBEER— Taufilter-definition for GVF.
3111 2 Float ?XS:;%QK?_%ZER_ Taufilter-definition for GVF.
3113 2 Float ?ngkg\évgle()Tg,ER‘ Taufilter-definition for GVF.
3115 2 Float .(?ngkg\éVKEI_IBLER— Taufilter-definition for GVF.
3117 2 Float ?Xg:kg\ggsl_lb-;ER— Taufilter-definition for GVF.
3119 2 Float ?XS:;%QK?_%;ER_ Taufilter-definition for GVF.
3121 2 Float -?XS:;?&VKEI_IE)BER_ Taufilter-definition for GVF.
3123 2 Float ?Xg:kg\évgsl_l_lTOER_ Taufilter-definition for GVF.
3125 2 Float fggﬁt‘ Xi:ﬁllz?lk-\fgl Deltafilter-definition for GVF.
3127 2 Float fggﬁ' Af:ﬁglk$f§2 Deltafilter-definition for GVF.
3129 2 Float fggﬁt‘ Xi:ﬁllz?lk-\fé Deltafilter-definition for GVF.
3131 2 Float fggﬁt‘ Xj:ﬁllz?l,l&-\fg 4 Deltafilter-definition for GVF.
3133 2 Float fggﬁ' S:&Ekf& Deltafilter-definition for GVF.
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3135 2 Float S\E/Ele_i:_RT\{EGR — | Deltafilter-definition for GVF.

3137 2 Float S\E/E'F:I_i:ﬁlil\igs — | Deltafilter-definition fér GVF.

3139 2 Float S\éf?:ligﬁil\_(igg — | Deltafilter-definition for GVF.

3141 2 Float S\E/Ele_i:_RT\{gg — | Deltafilter-definition for GVF.

3143 2 Float S\E/E'F:I_i:ﬁlil\ifg — | Deltafilter-definition fér GVF.

3145 2 Float ?XS::IE?;A_YF_”(SIER_ Taufilter-definition for GVF.

3147 2 Float ?XS::II?GF&_YF_”(S-ZFER_ Taufilter-definition for GVF.

3149 2 Float ?XS::IIQ%}YF_”(S;FER— Taufilter-definition for GVF.

3151 2 Float ?XS::IE?;A_YF_”(SIER_ Taufilter-definition for GVF.

3153 2 Float ?XS::II?GF&_YF_”(S-SFER_ Taufilter-definition for GVF.

3155 2 Float ?XS::IIQ%}YF_”(S;ER— Taufilter-definition for GVF.

3157 2 Float ?XS::IE?;A_YF_”(S;ER_ Taufilter-definition for GVF.

3159 2 Float ?XS::&%E;;ER_ Taufilter-definition for GVF.

3161 2 Float '(I?XSZEII?(IB??_YF_”(S;ER_ Taufilter-definition for GVF.

3163 2 Float ?XS::IE?;A_YF_'%ER_ Taufilter-definition for GVF.

3165 2 Float GVF_DAMPING_TAU | Dampningstid i sekunder for dampningsfiltret for GVF.
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3167 2 Float GVF_SPIKE_FILTER | Definierar delta fran féregdende matning dver intervallet
_PERCENT under vilken flodeshastigheten anses vara giltig
3169 2 Float S1_DAMPING_TAU !I)émpn_lngstld i sekunder for dampningsfiltret fér sensor 1-
inmatning.
3171 2 Float S2 DAMPING TAU !I)émpmngstld i sekunder for dampningsfiltret fér sensor 2-
- - inmatning.
S1 1ST_ORDER_DA . . . . . , ;
3501 1 Short MPING EILTER ENA Aktl\_/erar eI_Ier inaktiverar dampningsfilter for sensor 1 4-20 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
BLE - mA-inmatning.
S2_1ST_ORDER_DA . . . . . , ;
3502 1 Short MPING EILTER ENA Aktl\_/erar eI_Ier inaktiverar dampningsfilter for sensor 2 4-20 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
BLE - mA-inmatning.
3503 1 Short VF_NR_FILTER_ENA A.I‘<t|verar e_IIer inaktiverar ljuddampningsfilter for VF- 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
BLE flodeshastigheten.
VF_LOW_FILTER_A . . - iy
3504 1 Short RRAY LEN Definierar langden av deltauppstéllningen for VF.
VF_HIGH_FILTER_A o . - .
3505 1 Short RRAY_LEN Definierar langden av deltauppstéliningen for VF.
VF_1ST_ORDER_DA : o . BT
3506 1 Short MPING_FILTER _ENA Aktlv?rar eIIer_lnaktlverar la ordningens dampningsfilter for 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
BLE VF-flodeshastigheten.
3507 1 Short \E/IEI,_A?BFI)_II}E( E_FILTER_ Aktiverar eller inaktiverar spikfilter for VF-flodeshastigheten. | 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
VF_SPIKE_NO_FLO | Antalet bra métningar under initialisering innan VF-spikfiltret
3508 1 Short N ; o . :
W_LEN slapper igenom matningar som ‘good’ (bra).
VF_SPIKE_FILTER_L | Definierar antalet efter varandra féljande giltiga matningar
3509 1 Short AN y .
EN fére visning av flodeshastighet.
Antalet rakningar for att 6ka INCREMENT) raknaren av VF-
3510 1 Short \I\/;—SPIKE—UP—COU matningar med dalig kvalitet nar uppmatt VF-kvalitet ar
under minimum.
Antalet rakningar for att minska (DECREMENT) réaknaren
3511 1 Short \(gE—I\ISTPIKE—DOWN—C av daliga VF-matningar av dalig kvalitet nar uppmatt VF-
kvalitet &r under minimum
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3512 1 Short VF_SPIKE_PCT_WIN | Antalet bra matningar innan VF-spikfiltret slapper igenom
DOW_LEN matningar som 'good’ (bra).
3513 1 Short SXE[ER_FILTER_E Aktiverar eller inaktiverar ljuddampningsfilter for GVF. 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
GVF_LOW_FILTER_ . . - N
3514 1 Short ARRAY_LEN Definierar langden av deltauppstéliningen for GVF.
GVF_HIGH_FILTER_ - ) - )
3515 1 Short ARRAY LEN Definierar langden av deltauppstéliningen for GVF.
GVF_1ST_ORDER_D . o . L
3516 1 Short AMPING._ FILTER_EN Aktiverar eller inaktiverar 1a ordningens dampningsfilter for 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
GVF.
ABLE
3517 1 Short GE/I\'TKSEEKE—HLTER Aktiverar eller inaktiverar spikfilter for GVF. 0 = Inaktivera, 1 = Aktivera
3518 1 Short GVF_SPIKE_NO_FL | Antalet bra matningar under initialisering innan GVF-
OW_LEN spikfiltret slapper igenom méatningar som 'good’ (bra).
3519 1 Short GVF_SPIKE_FILTER E?eﬁmgrgr antalet efter varandra féljande giltiga méatningar
_LEN fére visning.
Antalet rakningar for att minska (INCREMENT) réknaren for
3520 1 Short S\I\/F—SMKE—UP—CO GVF-matningar av dalig kvalitet GVF nar uppmatt GVF-
kvalitet &r under minimum.
Antalet rakningar for att minska (DECREMENT) réaknaren
3521 1 Short GVF_SPIKE_DOWN_ for GVF-matningar av dalig kvalitet GVF nar uppmatt GVF-
COUNT o 2
kvalitet &r under minimum.
3522 1 Short GVF_SPIKE_PCT_WI | Antalet bra matningar innan GVF-spikfiltret slapper igenom
NDOW_LEN matningar som 'good’ (bra).
4001 2 Float PIPE_DIAM Definierar ror-1D i tum.
Matt pa SOS rorvaggstjocklek i enheter som valts genom
4003 2 Float ﬁ%SK_PIPE_WALL_T 'SOS Pipe Wall Thickness Units' (Enheter SOS
rorvaggstjocklek).
4005 2 Float §OS_PIPE_MODULU Varde for SOS rérmodul.
4007 2 Float E(T)S—GAS—CONSTA Gaskonstant som anvands vid GVF-berakning.
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Denna parameter (intern multiplicerad med 1000 kg/m”3)
4009 2 Float SOS_SPECIFIC_GR anvands for att stalla in 'SOS Liquid Density' (SOS
AVITY vatskedensitet). Till exempel, specifik vikt = 1,1 &r lika med
en densitet p& 1,1 * 1000 kg/m~3.
Renfasig SOS for processvatska i fot/sekund. Anvéands vid
4011 2 Float SOS_LIQUID_SOS GVF-berakning. Forinstallt varde ar for vatten och ar
tillrackligt nara for de flesta vatske-/gastillampningar.
SOS_SPECFIC_HEA
4013 2 Float T RATIO
4015 2 Float .?8 S_LIQUID_DENSI Beraknas utifran 'SOS Specific Gravity' (SOS specifik vikt).
Konstant temperatur for GVF-berékningar nar 'Fixed' (fast)
4017 2 Float EOS—TEMPERATUR har valts for 'SOS Temperature Input Selection'
(Inmatningsval SOS temperatur). | konfigurerade enheter.
Konstant tryck for GVF-berakningar nar 'Fixed' (fast) har
4019 2 Float SOS_PRESSURE valts for 'SOS Pressure Input Selection' (Inmatningsval SOS
tryck). | konfigurerade enheter.
4021 2 Float GAIN
Detta varde ar det tréskelvarde som det genomsnittliga SPL
4023 2 Float SPL THRESHOLD ma"ste Overstiga for aott nagon SOS- eller VF-bergknlng"ska
— utféras. En kvalitet pa -2 rapporteras om detta troskelvarde
inte uppnas. Stall in detta varde pa 0 for att inaktivera SPL.
2025 2 Float SPL AVG Den genomsnittliga SPL-matningen fran alla aktiva
— sensorer.
2027 2 Float SPL STD DEV Standardavvikelsen fran SPL-méatningarna fran alla aktiva
- = sensorer.
Stéller in A/D-provfrekvens i prov per sekund. Tryck in ett
4029 2 Float SAMPLE_FREQ av nedanstdende: 3906,25 eller 2055,921
4031 2 Float CHANNEL_SKEW Skev flodeskanal.
Stall in lagsta frekvens for k-w-bearbetning. Stélls normalt
sett in av DSP. Anvandaranpassad om enkla eller fast
lagen eller autolage anvands med
4033 2 Float | FREQ_MIN VF_OP_MODE_SETTINGS installd pa 1
(FIXED_FREQUENCY). Gaini vilolage, stall sedan in
denna parameter och valj enkel/fast.
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4035 2

Float

FREQ_MAX

Stall in hogsta frekvens for k-w-bearbetning. Stalls normalt
sett in av DSP. Anvandaranpassad om enkla eller fast
lagen eller autolage anvands med
VF_OP_MODE_SETTINGS installd pa 1
(FIXED_FREQUENCY). Gaini vilolage, stall sedan in
denna parameter och valj enkel/fast.

4037 2

Float

FLOW_MIN

Lagsta godkanda flodeshastighetsavlasning i konfigurerade
visade enheter.

4039 2

Float

FLOW_MAX

Hogst godkanda flodeshastighetsavlasning i konfigurerade
visade enheter.

4041 2

Float

MIN_QUALITY

Lagsta kvalitetstroskel fér VF-visning och -utmatning.

4043 2

Float

VF_NYQUIST_HIGH

Definierar hégsta gransen for frekvensintervallet som
anvands for att bestamma flédeshastighet. Definieras av:
FREQUENCY_MAX = (Uppmatt hastighet *
VF_NYQUIST_HIGH) / (Sensormellanrum).

Exempel: (10 ft/s *0,7) / 0,2 =35 Hz

4045 2

Float

VF_NYQUIST_LOW

Definierar lagsta gransen for frekvensintervallet som
anvands for att bestamma flédeshastighet. Definieras av:
FREQUENCY_MIN = (Uppmatt hastighet *
VF_NYQUIST_LOW) / (Sensormellanrum).

Exempel: (10 fot/sekund * 0,3) / 0,2 = 15 Hz

4047 2

Float

VF_CENTROID_WID
TH

Definierar bredden av toppar som anvands vid berakningen
av flodeshastighet.

4049 2

Float

VF_SEARCH_LIMIT_
LOW

Definierar lagsta gransen for hastighetssokintervallet som
anvands for att bestamma flédeshastighet. Definieras av:
Velocity_Min = (FREQ_MAX * Sensormellanrum) /
(VF_SEARCH_LIMIT_LOW). Exempel: 10 ft/s* (10 ft/s*0,7)
/0,2=35Hz ger (35Hz*0,2)/0,9=7,78 ft/s.

4051 2

Float

VF_SEARCH_LIMIT_
HIGH

Definierar hogsta gransen for hastighetssokintervallet som
anvands for att bestamma flédeshastighet. Definieras av:
Velocity_Max = (FREQ_MIN * Sensormellanrum) /
(VF_SEARCH_LIMIT_HIGH). Exempel: 10 fot/sekund*
(10 fot/sekund*0,3) / 0,2 = 15 Hz ger (15 Hz * 0,2) / 0,15 =
20 fot/sekund.

4053 2

Float

VF_NYQUIST_INIT_V
AL

Denna parameter valjer k-vardet (frdn k-w) dar algoritmen
initialt soker efter flodeshastigheten.

20959-01-SV Rev 03

Sidan 16-33




Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress

Storlek

Typ

Varde

Beskrivning

Varden

4055

Float

SOS_SAMPLE_FRE
Q

Stéller in provfrekvensen for SOS-laget. Denna parameter
maste vara instélld p&4 SOS och asidosatter
SAMPLE_FREQ-installningen vid drift i SOS-lage.Tryck in
ett av nedanstdende: 3906,25 eller 2055,921

3906,25 eller 2055,921

4057

Float

SOS_FREQ_MIN

Lagsta frekvens for att anvanda SOS-beréakning. Vanligtvis
i intervallet mellan 100 till 500 Hz. Beror pa datakvaliteten
sadsom ses pa k-w-kurvan. SOS_FREQ_MIN och
SOS_FREQ_MAX staller in frekvensintervallet pa vilken
SOS-berakningen kommer att utféras.

4059

Float

SOS_FREQ_MAX

Hogsta frekvens for att anvanda SOS-berdkning. Vanligtvis
i intervallet mellan 800 till 1500 Hz. Beror pa datakvaliteten
sadsom ses pa k-w-kurvan. SOS_FREQ_MIN och
SOS_FREQ_MAX staller in frekvensintervallet pa vilken
SOS-berakningen kommer att utféras.

4061

Float

SOS_MIN

Minsta SOS-varde att soka efter. Om for mycket energi (till
exempel fran en vertikal rygg i hog hastighet) far algoritmen
att berdkna en ljudhastighet under vardet for huvud-SOS-
taket kan denna parameter behdva 6kas.

4063

Float

SOS_MAX

Hogsta SOS-varde att soka efter. Denna parameter kan
behéva minskas vid fér mycket energi langs med 0 k-vardet
pa k-w-kurvan och om algoritmerna beréaknar SOS_MAX
aven nar SOS-ryggen indikerar ett SOS under detta varde.

4065

Float

SOS_MIN_QUALITY

Lagsta kvalitetstroskel for SOS-/GVF-visning och -
utmatning.

4067

Float

SOS_CENTROID_WI
DTH

Definierar bredden av toppar som anvands vid berakningen
av SOS.

4069

Float

SOS_FREQ_THRES
H

Detta varde véljer troskelvardet som den andra derivatan av
en kraftuppstallning (genereras vid en sarskild frekvens
over alla k-rumsvarden) maste Gverstiga for att den
specifika frekvenspunkten ska kunna anses vara en
godkand frekvenspunkt.
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Véarde Beskrivning Varden
Detta varde satter den mindre grénsen i k-rummet som
anvands i SOS autofrekvensbestamningskod. Detta varde

4071 2 Float SOS_K_MIN ar likvardigt det forsta k-rummet efter O: Pl/deltaX/50 (det
finns 50 bin fran 0 till Pl/deltaX).

Detta varde satter den hdgre gransen i k-rummet som

4073 2 Float SOS_K_MAX anvands i SOS autofrekvensbestamningskod. Detta varde
ar likvardigt det sista k-rummets bin: Pl/deltaX.

Detta varde ar +/- procentsatsen av det uppskattade SOS-
vardet (berdknad med autofrekvensberékningskoden) som

4075 2 Float SOS_SEARCH_LIMIT bestammer de undre (Uppskattningsvis SOS * 0,5) och dvre
(Uppskattningsvis SOS * 1,5) SOS-sokgranserna.

Anvands for att berakna den hdgsta dynamiska SOS-
4077 2 Float SOS_LAMBDA_DIAME | frekvensen som anvands vid berékning av SOS. SOS Max
TER Frekv. = (Max SOS sok) / ((Lambda-diameter *
(Rordiameter/12)).

4079 2 Float SENSOR_SPACING_1 | Startpunkt for sensor 1. Normalt sett O.

4081 2 Float SENSOR_SPACING_2 | Avstand i fot mellan sensor 1 och sensor 2.

4083 2 Float SENSOR_SPACING_3 | Avstand i fot mellan sensor 1 och sensor 3.

4085 2 Float SENSOR_SPACING_4 | Avstand i fot mellan sensor 1 och sensor 4.

4087 2 Float SENSOR_SPACING_5 | Avstand i fot mellan sensor 1 och sensor 5.

4089 2 Float SENSOR_SPACING_6 | Avstand i fot mellan sensor 1 och sensor 6.

4091 2 Float SENSOR_SPACING_7 | Avstand i fot mellan sensor 1 och sensor 7.

4093 2 Float SENSOR_SPACING_8 | Avstand i fot mellan sensor 1 och sensor 8.

4095 2 Float SENSOR_SCALE_1 Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 1.

4097 2 Float SENSOR_SCALE_2 Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 2.

4099 2 Float SENSOR_SCALE_3 Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 3.
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Varde Beskrivning Véarden
4101 2 Float SENSOR_SCALE_4 Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 4.
4103 2 Float SENSOR_SCALE_5 Skalfaktor i volt per PSI for sensor 5.
4105 2 Float SENSOR_SCALE_6 Skalfaktor i volt per PSI for sensor 6.
4107 2 Float SENSOR_SCALE_7 Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 7.
4109 2 Float SENSOR_SCALE_8 Skalfaktor i volt per PSI fér sensor 8.
4501 2 Long OP_MODE Stoaller"m santiarens drifttage. VF-lage =0, SOS-lage = 1,
Bada lagena = 2.
Denna parameter staller in uppdateringsfrekvensen i
sekunder (nominellt). Faktisk uppdateringsfrekvens (i
sekunder) kan beréknas genom att ta (BLOCK_SIZE /
4503 2 Long | UPDATE_RATE SAMPLE_FREQ) * UPDATE_RATE (VF-lage), eller,
(BLOCK_SIZE / SOS_SAMPLE_FREQ) * UPDATE_RATE
(SOS-lage).
Staller in antal sensorer Lamna alltid installningen p& 8.
Anvand inte denna parameter for att inaktivera en sensor
4505 2 Long NUM_CHANNELS utan anvand parametern NUM_SENSORS_USED fér att
stélla in vilka sensorer som ska anvandas for berékningar.
4507 2 Long DECIMATION Flodesdecimering.
Algoritmer anvander alltid ett Hanning-fonster. Fonstren tar
4509 2 Long WINDOW_TYPE radataprover av NFFT-storlek, baddar sedan in nollor och
darefter beréknar FFT.
4511 2 Long DETREND FLAG Aktlverg/avakt!yera trendjlustgnng. av tidsseriedata av NFFT- 0.- Tldeustera inte tidsseriedata 1 -
- storlek innan fonster och inbaddning av nollor. Tidsjustera tidsseriedata.
0 = Ingen normalisering, 1 =
4513 2 Long VEL_NORM_FLAG Aktivera/avaktivera normalisering av sensordata. Normalisera data. Normalisering
sker i frekvensdomanen.
0 - Ingen differentiering 1 -
differentiera sensorerna genom att
anvanda forsta ordningens
. . . I differentiering. (dvs. Ch1=S1-S2*
4515 2 Long VEL_DIFF_FLAG Aktivera/avaktivera differentiering av sensorer. Ch2=52-S3...Ch7=57-58). 2 -
andra ordningens differentiering
(dvs. Ch1=S1-2*S2+S3* Ch2=S2-
2*S3+54..)).
4517 2 Long FLOW_DIR Definiera flodesriktning. 0 = Omvant fléde, 1 = Normalt flode
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Varde Beskrivning Véarden
TRANSIT_TIME_MUL Forlnst_allda varden ar ofte_1§t QK. Deflnlgra malqntalet _
4519 2 Long T passeringar genom uppstallning per berakning for volymetriskt
flode. Anvand med forsiktighet.
0 - Ingen differentiering 1 - differentiera sensorerna genom att
4521 2 Lon VF_PEAK_SEARCH_ | anvanda forsta ordningens differentiering. (dvs. Ch1=S1-S2*
9 MODE Ch2=S2-S3...Ch7=S7-S8). 2 - andra ordningens
differentiering (dvs. Ch1=S1-2*S2+S3* Ch2=S2-2*S3+54...).
0 = Dynamisk frekvensjustering i autolage (ursprunglig
berékning), 1 = Fast frekvens i autolage, 2 = Fasta block i
4523 2 Long IY\IF(E(S) P_MODE_SETT autolage, 4 = Dynamisk Nyquist-berakning aktivering, 8 =
Reserverad for framtida anvandning, 16 = Linjar KW
diff.aktivering, 32 Logg KW diff.aktivering.
4525 2 Long VF_QUALITY MODE 0= yrsprungllg.VF-kvalltetsberaknlng, 1=nyVF-
kvalitetsberakning.
4527 2 Long NUM_BLOCKS Definiera antal block som anvands for berékning.
Antal punkter som anvands i FFT. Faktisk FFT-storlek ar
nasta 2"'n hogre varde. Vardet av NFFT ar nollinbaddat fér
4529 2 Long NFFT foljande storre 2”n FFT-storlek. Detta varde stélls normalt in
av DSP.
Definiera dverlappning av FFT-fonster. Detta varde stalls
4531 2 Long WINDOW_OVERLAP normalt in av DSP till halften av NFFT.
Forinstallda varden ar oftast OK. Anvand generellt sett fler
FFT-medelvarden for langsammare flodesinternvall och farre
4533 2 Long FFT_AVGS FFT-meder?rden for snabbare flodesmteryall. Denna
parameter paverkar antalet block som anvands (det finns en
maxgrans pa 20 block pa grund av begransningar i DSP-
minnet). Anvand med forsiktighet.
Beraknar SOS-prover fran detta varde samt SOS-
4535 2 Long SOS Total Data provfrekvens: SOS-prover = Total data SOS * Provfrekv. SOS
Antal FFT-punkter att anvanda vid SOS-berakning. Oftast
4537 2 Long SOS_FFT_POINTS installda pa 1/8 eller 1/4 av provfrekvensen.
Antalet provpunkter éverlappar mellan pa varandra foljande
4539 2 Long EBAS\F—,WINDOW—OVE FFT:er. Rekommendationen &r att stalla in detta p& 50 % av
SOS_FFT_POINTS.
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Véarde Beskrivning Varden
4541 2 Long SOS_SUB_ARRAYS | Underuppstallningsstorlek SOS
4543 2 Lon SOS_NORMALIZE_F | 0 =INGEN normalisering i frekvensdomanen.
9 LAG 1 = normalisering i frekvensdomanen.
0 = INGEN differentiering i frekvensdomanen.
4545 2 Long 2O§EEéFFERENCIN 1 = fdrsta ordningens differentiering i frekvensdoméanen.
- 2 = andra ordningens differentiering i frekvensdomanen.
0 = Anvand snittet for hoger och
vanster rygg, 1 = Anvand endast
hdger rygg, 2 = Anvand endast
SOS OP MODE SE Bestammer vilken rygg som anvands for SOS-berakning. vanster rygg, 4 = Aktivera SOS-
4547 2 Long TTINGS - Bestammer aven vilken SOS-parameter att fixera eller autofrekvensberékning, 8 = Aktivera
berakna och ifall Linjar/Log KW-diff. ska anvandas eller inte. | SOS strombelastning till
autofrekvensberakning, 16 = Linjar
KW diff.aktivering, 32 = Logg KW
diff.aktivering.
4549 2 Long SOS_SELECT_NUM | Tréskelvarde SOS-val.
Detta varde valjer det minsta antalet frekvenspunkter som
4551 2 Lon SOS_MIN_FREQ_PT | kommer att anvandas i SOS-berédkningen. Om detta antal
9 S inte uppfylls kommer berakningen inte att utféras och ett fel
rapporteras.
SOS_NUM_PTS_LEF | Antalet frekvenspunkter som anvands fran den vanstra
4553 2 Long !
T ryggen av k-w-diagrammet.
SOS_NUM_PTS_RIG | Antalet frekvenspunkter som anvands fran den hogra
4555 2 Long !
HT ryggen av k-w-diagrammet.
Ovre troskelvarde for sensoravidasningar. Anvands for att
4557 2 Long ﬁ%%—THRESHOLD— upptécka avlasningar av héga tréskelvarden under AGC-
lagesfunktioner.
Lagre troskelvarde for sensoravlasningar. Anvands for att
4559 2 Long fgv(f/—THRESHOLD— upptacka avlasningar av laga troskelvarden under AGC-
lagesfunktioner.
Representerar det procentuella véardet av hbga
4561 2 Long gggﬁgELgCE INGTI-TTH troskelsvardesfel som kréavs for att de ska upptackas innan
- en for hog forstarkning konstateras under AGC-funktioner.
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Tabell 5 Modbus hallregister (fortsattning)

Adress Storlek | Typ Véarde Beskrivning Varden
Representerar det procentuella vardet av l1aga
4563 2 Lon AGC_PERCENT_TH | troskelsvardesfel som kravs for att de ska upptéackas innan
9 RESHOLD_LOW en otillrécklig forstarkning konstateras under AGC-
funktioner.
Representerar tidsfénstret i sekunder under vilket AGC
hoga och laga troskelfel kommer att beréknas. Det har ar
4565 2 Long AGC_SAMPLE_WIN ett glidande tidsfonster nar det anvands under
DOW R . o e
autofdrstarkningsfunktioner och ett engangstidsfonster
under forstarkningstestfunktioner.
Endast reserverad for framtida anvandning. Denna
parameter kommer att anvéndas for att specificera om
4567 2 Long AGC_RUN_MODE AGC-funktionerna bor kéras i ett kontinuerligt lage, eller i
enkelkdrningslage.
Ingen skrivningskontroll kravs for
5001 2 Float Pressure Input Extern tryckmatningsinmatning. dessa inmatningar, skriv bara in
dem.
Ingen skrivningskontroll kravs for
5003 2 Float Temperature Input Extern temperaturmatningsinmatning. dessa inmatningar, skriv bara in
dem.
Ingen skrivningskontroll kravs for
5005 2 Float External Input 1 Extern inmatning 1. dessa inmatningar, skriv bara in
dem.
Ingen skrivningskontroll kravs for
5007 2 Float External Input 2 Extern inmatning 2. dessa inmatningar, skriv bara in
dem.
Ingen skrivningskontroll kravs for
5009 2 Float External Input 3 Extern inmatning 3. dessa inmatningar, skriv bara in
dem.
5501 32 Short Softing Firmware Rev | Fast programvaruversion av Softing-kortet.
5533 32 Short PD Tag Fieldbus fysisk enhetstagg.
5565 32 Short Device ID Fieldbus enhets-ID.
5597 1 Short Node Address Fieldbus nodadress.
5598 1 Short RB Block Mode Fieldbus resursblocklage.
5599 1 Short TB Block Mode Fieldbus transducerblocklage.
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Bilaga A SPECIFIKATIONER FOR PASSIVT SONARSYSTEM

A1 Fysiska specifikationer
A1.1 Stromforsorjningsbehov
Vaxelstromsversion: 100 till 240 Volt AC, 50/60 Hz, 25 Watt
Likstromsversion: 18-36 Volt DC, 25 Watt
Sandaren ar klassificerad for transient dverspanning Kategori Il.
A1.2 Sakringsskydd

Byte av sakring ska bara utféras av utbildad servicepersonal som
anvander den korrekta utbytessakringen (definieras nedan), och bara
efter att ha kopplat bort strommen fran sandaren. Korrekt sakringsbyte
ar en fraga om risk for elektrisk stét och brandfara i vanliga lokaler
samt en fraga om explosionsfara i (klassificerade) risklokaler.

VARNING

Explosionsrisk - Lat bli att avlagsna eller byta ut sakringar
savida inte stromférsorjningen har kopplats bort, eller ndr man

vet att omradet ar fritt fran antdndliga koncentrationer av
brannbara gaser eller angor.

AVERTISSEMENT

A Risque d’explosion — Couper le courant ou s’assurer que
I’lemplacement est désigné non dangereux avant de replacer les

fusibles.
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VARNING

Explosionsrisk - Reparation och utbyte av inviandig
kabeldragning, kretskort eller komponenter pa kretskort far bara
utforas med anvandning av fabriksgodkianda
utbyteskomponenter och procedurer. Obehériga reparationer
kan forsamra lampligheten for division 2.

VAN

Division 2

AVERTISSEMENT

Risque d’explosion — La substitution de composants peut rendre
ce matériel inacceptable pour les emplacements de Classe i,

Varje sandare inkluderar tva 5 mm x 20 mm kassettsakringar pa
stromforsorjningskortet intill kopplingsplintens anslutningar till
starkstromsforsorjningen. Olika modeller behover olika sakringar, men
alla ar klassade for 250 VAC. For alla fall finns sakringsinformationen
pa en etikett inuti sdndarholjet. Nedan finns sakringskraven enligt
sandarens modellnummer.

Sandarmodell nr. | Klassning | Delnr. Aterforsaljare | Anm.
delnummer

TB8-xx-05-x1-xx | 1A 52105-10 Bussmann 1
S506-1A

TB8-xx-06-x1-xx | 3,15 A 52105-15 Bussmann 2
S506-3.15A

TB8-xx-05-x2-xx | 0,5 A E50382-05 | Littelfuse 3
215.500

TB8-xx-06-x2-xx | 1,6 A E50382-10 | Littelfuse 4
21501.6

Dar “x” = ett godtyckligt alfanumeriskt tecken

Anmarkningar:

1) Eller varje UL och VDE (IEC60127-2-3) godkand 5x20 tidsfordrojd
sakring klassad 1A, 250 V, med minst 35 A brytférmaga.

2) Eller varje UL och VDE (IEC60127-2-3) godkand 5x20 tidsfordrojd

sakring klassad 3,15 A, 250 V, med minst 35 A brytférmaga.

3) Eller Littelfuse 215.500P; eller Bel Fuse 5SHT500 eller 5HT500-R.
Dessa ar 1500 A brytande keramiska sakringar och ar de enda
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A1.3.1

A1.3.2

A1.3.3

tillatna sakringarna under ATEX zon 2-certifieringen. ENDAST for
sandare pa vanliga platser (TB8-xx-05-x2-01), varje UL och VDE

(IEC60127-2-3) godkand 5x20 tidsfordrojd sakring klassad 0,5 A,

250 V, med minst 35 A brytférmaga.

4) Eller Littelfuse 21501.6P; eller Bel Fuse 5HT1.6 eller 5SHT1.6-R;
eller Schurter 0001.2506; eller Ferraz Shawmut UDA1.60; eller
Cooper/Bussmann S505-1.6A eller S505-1.6-R. Dessa ar 1500 A
brytande keramiska sakringar och ar de enda tillatna sakringarna
under ATEX zon 2-certifieringen. ENDAST for séandare pa vanliga
platser (TB8-xx-06-x2-01), varje UL och VDE (IEC60127-2-3)
godkand 5x20 tidsfordrojd sakring klassad 1,6A, 250 V, med minst
35 A brytférmaga.

Miljoklassificeringar

Temperatur
Sandaren och Sensorenheten ar klassificerade for anvandning
inomhus och utomhus.

-4°F till +140°F (-20°C till +60°C)
Sandare (I drift) [-4°F till +135°F (-20°C till +57°C)

For zon 2 (TB8-xx-xx-xx-03)]
Séndare (Forvaring) [-22°F till +176°F (-30°C till +80°C)
Sensorhuvudets processtemperatur -40°F till +212°F (-40°C till +100°C)
Sensorhuvudets omgivningstemperatur | [-40°F till +140°F (-40°C till +60°C)
Sensorhuvud (Férvaring) [-40°F till +185°F (-40°C till +85°C)

Luftfuktighet

0 — 95 %, ej kondenserande

Hojd
Sandaren och sensorenheten ar klassificerade for installationer upp till
en hojd pa 5 000 m* (16 404 fot).

* Klassificeringen for 5 000 m galler absolut vanligt placerade
flodesmatare. Officiellt ar begransningen for passiva
sonarflodesmatare pa farliga platser (explosiva gaser) i klass | division
2 och ATEX-zon 2 den standardgrans pa 2 000 m som galler for
dessa standarder for farliga platser. Standarderna for vanliga platser
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har ocksa 2 000 meter som standard fér maximal héjd, men efter den
initiala sakerhetscertifieringen for vanliga platser returnerades
flodesmataren till TUV Rheinland for omcertifiering upp till

5 000 meter. Eftersom luften pa hogre hojder inte ar lika bra pa att
isolera, 6kas minimiavstandskraven i sdkerhetsstandarderna pa héga
hoéjder. TUV Rheinland verifierade att flodesmataren har tillrackligt
stora avstand for att motivera 5000 m-klassificeringen for sékerhet vid
vanlig placering. Sakerhetsstandarderna for farliga platser tar inte
specifikt upp fragorna om avstand pa héga hojder, men de behandlar
topptryck under en explosion — som tenderar att vara hogre med
hogre initiala gasdensiteter (dvs. lagre omgivningstemperaturer och
hdgre lufttryck i omgivningen). Men hdgre lufttryck i omgivningen ar
forknippat med LAGRE hojder (lagre 8n den lagsta standardhdjden pa
700 meter under havsytan) OCH flddesmataren anvander inte en
skyddsmetod for farliga platser dar dess holjen forsdker innesluta
explosiva tryck. S& aven om den passiva sonarflodesmataren inte har
skickats tillbaka till UL/DEMKO fér omcertifiering for klass | division 2
och ATEX-zon 2 for 5 000 meters maxhdjd, ar det var dvertygelse att
den befintliga utrustningen skulle bedémas vara saker pa farliga
platser for den dar 5 000 meters maxhojden utan att krdva nagra
ytterligare andringar i sin konstruktion.

Obs! Det ligger utanfor omfattningen av sakerhetsstandarderna for
vanliga platser och farliga platser, men en annan effekt av 6kad hojd
ar minskad konvektionskylningseffektivitet. En bra tumregel for att |16sa
detta problem ar att minska den hogsta tillatna
omgivningstemperaturen med 1 grad C for varje ytterligare 305 m

(1 000 fot) hojd 6ver 2 000 m (6 562 fot). Dvs. att om utrustningen ar
nominellt dimensionerad fér en maximal omgivningstemperatur pa

60 °C, ar den okej for en maximal omgivningstemperatur pa 60 °C for
hojder upp till 2 000 meter, men pa en hojd av 5 000 meter ska man
Overvaga att begransa den maximala omgivningstemperaturen till

50 °C.

Utomhusanvandning, fororeningsgrad,
intrangningsskydd och vata platser

Den passiva sonarmataren ar avsedd for installation och anvandning
UTOMHUS, dar den kommer att utsattas for solljus, vind, damm,
temperaturvéaxlingar, fuktighet och nederbérd MED TATT STANGDA
HOLJEN OCH MED DE FORUTSEDDA KOPPLINGARNA KORREKT
INSTALLERADE | ALLA HOLJESOPPNINGAR

(t.ex. kabelgenomféringshal).
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Den passiva sonarmataren ar avsedd att installeras pa platser
utomhus dar féroreningsgrad 3 eller 4 (konduktiv vat eller torr
fororening) finns UTANFOR héljet, medan INSIDAN av héljet
forvantas forbli pa fororeningsgrad 2 (ingen férorening, eller icke-
konduktiv fororening, eller torr férorening som ar tillfalligt konduktiv
endast pa grund av tillfallig kondensation). Holjenas
intrangningsskyddsklassning bidrar till att sakerstalla detta i
kombination med att anvandaren ar forsiktig nar holjet 6ppnas.

Intrangningsskyddsklassningen galler for hdljen med tatt stangda lock
och med kablar, kabelgenomféringar och kontakter korrekt
installerade. Sandaren i den passiva sonarmataren ar IP66

(och NEMA 4X) for versionerna for vanliga platser och klass I, division
2, men for ATEX-zon 2 anses den vara IP55. Sandarens
héljesklassificering bibehalls endast om kabelgenomféringarna och
kopplingarna har motsvarande eller battre IP-klassningar. Den passiva
sonarmatarens sensorhuvudholje av glasfiber ar IP55.
Sensorhuvudets holje av rostfritt stal har inte IP-testats. Nar det
monteras pa horisontella eller vinklade ror som inte ar vertikala ska
sensorhuvudets holje orienteras sa att kabelanslutningen ar ovanfor
roret. IP55-testning omfattar bade ett dammtest och ett
vattenstraletest med vattenstralar som sprutar pa héljena fran alla hall.

Den passiva sonarmataren kan placeras sakert pa torra och vata
platser. Vata platser definieras har som miljder med mdjligheten att
vatten eller andra ledande vatskor pa ytor eller personal férekommer,
sa att motstandet fran utrustningen till jord genom en person som ror
vid utrustningen kommer att sankas pa grund av narvaron av denna
vatska i kontaktpunkterna mellan personen och utrustningen och/eller
mellan personen och jord. Den storsta risken for elektriska stotar pa
antingen torra eller vata platser beror pa stromkabeln som garin i
sandaren. Foljaktligen har en etikett som varnar for risken for
elektriska stotar placerats i narheten av strémingangsterminalerna.

OBS! Det forutsatts att anvandaren vidtar lampliga
forsiktighetsatgarder nar locken dppnas for installation, underhall eller
driftsattning for att se till att elektronikhdljena alltid forblir rena och
torra pa insidan.
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Konstruktionsmaterial

e Sensorhuvud - 3 format

Fiberglasholje med PTFE-packningsmaterial for storlekar 2 till
36 tum.

Fiberglashodlje med TPE-packningsmaterial for storlekar 2 till
30 tum. [Observera: Detta formatet har klarat IP55-testning, och ar
det enda tillgangliga formatet med ATEX klass |, zon 2-certifiering.]

Holje av rostfritt stal med andpackningar av silikon for storlekarna
18 tum och stdrre

e Sandare
Fiberglasholje med NEMA 4X-klassning.
Uretanpackningsmaterial.

Avlasningsfonster av akryl. Obs! Fonster finns inte tillgangligt i
modeller med ATEX klass |, zon 2-certifiering.

e Sladd fran sensor till sindare

Standardsladden fran sensor till sdndare bestar av 12 tvinnade par av
20 AWG-ledare med en heltackande kabelskarmning, inkapslat i ett
PVC-hdlje. Standardsladden har ett driftsintervall pa - 20 °C till
+105°C. Sladden ar UL-listad (UL-standard 13, typ PLTC) och CSA-
certifierad (CSA C22.2 nr. 214, PCC FT4). Dess ytterdiameter ar

15,5 mm nominelt.

Valbara sladdar for lag temperatur och mantlade finns ocksa
tillgangliga. Var god kontakta kundsupport fér mer information.

Sladdtyp 25 ft sladdvikt Vikt per extra fot

Ibs kg Ibs kg
Standard 5,75 2,61 23 ,10
Mantlad kabel 12,6 5,72 45 ,20

Det passiva sonar-flddessystemet ar konfigurerat sa att sdndaren
alltid ar placerad langt bort fran sensorhuvudet. Den maximala
langden pa sladden som férbinder sensorhuvudet med séndaren
beror pa installationsplatsens klassificering (upp till 500 fot fér vanliga
platser och upp till 375 fot for riskabla platser).
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e Elektriska anslutningar

Hal storleksanpassade for 3/4-tums NPT-anslutningar (1-1/16 tums
diameter) finns placerade pa sandarhdljets bas. Kabeln fran sensorn
till sandaren termineras pa skruvkopplingsplinten inuti sandarhdljet.

Obs! Alla kontakt-packboxar som anvands pa sandarens holje ska
klassas mot NEMA 4X for att bibehalla sandarklassificering NEMA 4X.
For sandare i ATEX zon 2 kan tillkommande packbox-krav hittas i
avsnittet benamnt SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM
SUPPLEMENT FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET).

En enda sladdanslutning ar gjord mellan sandaren och
sensorhuvudet. Anslutning till sensorhuvudet gérs med en kontakt
som ar fabriks-installerad pa anden av den medféljande sladden. Det
anvands tva olika kontaktstorlekar pa passiva sonar-SVnsorhuvuden.
Den sladd som féljer med systemet har den korrekt
storleksanpassade métande kontakten.
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A1.5

A1.6

A1.7

A1.8

A1.9

A1.10

A1.11

Sensorbandens kompatibilitet

Sensorbands-montagen ar utbytbara med alla sensorhuvudens
kapmontage med samma rordiametrar. Systemkalibreringsfaktorer ar
inkluderade fOr varje sensorbandsmontage. Alla sensorhuvud-
montage, oberoende av rorstorlek, ar elektriskt kompatibla med alla
sandare. Forsiktighet maste iakttas for att sakerstalla kompatibilitet
mellan sensorhuvuden och sandare som anvands i riskomraden.

FOlj anvisningarna i den tillampliga kontrollritning som styr
kompatibiliteten mellan séandare och sensorhuvud. Kontrollritningarna
for klass |, division 2 kan hittas i bilaga C i denna handbok.
Kontrollritningarna for ATEX-klass |, zon 2 kan hittas i kapitlet
benamnt SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET).

Analog utmatningsjustering

Tva separata 4-20 mA utsignaler skalbara dver matarens angivna
intervall. Primar 4-20 mA utmatning, HART-kompatibel.

Extra utmatningsfunktion

Seriell kommunikation for Modbus, (valbar) Foundation Fieldbus,
pulsrela, larmrela

Analog utmatningstest

Ja (under Diagnostik-menyn)
Mjukvarulasning

Ja (under Customize (Anpassa)-menyn)
Ritningar over holjet

Detaljerade ritningar over holjet och information ar pa begaran
tillgangliga fran tillverkaren.

Klassificering for riskomrade

Det finns system-modeller som ar klassade for anvandning i klass |,
division 2, grupperna A, B, C och D, eller for ATEX klass |, zon 2,
grupp lIB. Markningarna pa dessa modeller indikerar tydligt deras
lamplighet for anvandning i dessa miljder. Installeringen maste vara i
enlighet med den tillampliga kontrollritningen. Kontrollritningarna for
klass |, division 2 kan hittas i bilaga C i denna handbok.
Kontrollritningarna for ATEX-klass |, zon 2 kan hittas i kapitlet
benamnt SONAR PROCESS MONITORING SYSTEM SUPPLEMENT
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FOR ATEX ZONE 2 SAFETY (KOMPLEMENT TILL
SONARSYSTEMETS PROCESSOVERVAKNINGSSYSTEM FOR
ATEX ZON 2 SAKERHET).
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A2 PRESTANDASPECIFIKATIONER

A2.1 Pasattningstid
30 minuter till klassad noggrannhet fran igangsattning
25 sekunder fran stromavbrott

A2.2 Igangsattningstid
25 sekunder fran nollfléde

A2.3 Avstiangning vid lagt / hogt flode

Justerbart mellan 3 och 30 ft/sek. i vatskor. Vid
processflodeshastigheter under och 6ver dessa varden kommer
utmatningen att registrera en ‘<min flow’ eller '>max flow’ indikering.

A2.4 Intervall for flodeshastighet

Det passiva sonarflodessystemet klarar av att mata signaler fran
processvatskor i rorelse med hastigheter mellan 1,0 m/s och 10 m/s
och luft / gas.

A2.5 Noggrannhet

Flédeshastighetens noggrannhet ar +/-1,0 % vid en flodeshastighet
fran 1 till 10 m/s. i vatskor for systemstorlek 2 — 36 tum. Kontakta
fabriken for noggrannhet av storre storlekar.

A2.6 Upprepbarhet
+/- 0,3 % av avlasning
A2.7 Uppdateringsfrekvens

2 sekunder (forinstallt)
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Bilaga B PASSIV SONAR, FORSAKRAN OM
OVERENSSTAMMELSE MED EU-DIREKTIVEN

En forsdkran om 6verensstammelse med EU-direktiven levereras
tilsammans med varje enskilt system.
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Bilaga C, SYSTEMKONTROLLRITNING, PASSIVT
SONARSYSTEM, BRANDSAKER

Systemkontrollritningen for installation i klass | division 2, grupperna
A, B, C och D kan hittas pa foljande sidor.

Systemkontrollritningen for installation i ATEX-klass I, zon 2, grupp 1IB
kan hittas i en bilaga till kapitlet SONAR PROCESS MONITORING
SYSTEM SUPPLEMENT FOR ATEX ZONE 2 SAFETY
(KOMPLEMENT TILL SONARSYSTEMETS PROCESSOVER-
VAKNINGSSYSTEM FOR ATEX ZON 2 SAKERHET).
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REV DESCRIPTION DRAWN |CHECKEDS
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Cidra Corp. oz | ADDED: TRANSMITTER TERMINAL BLK WIRING JMD | J. DIENE
H El . |'l 1 .’r ..
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_— 1234567 8910111283
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“ e
Cidra Corp. Cidra Corp.
SONARtrac Cable? SONARtrac Sensor Head
Model CA-Xxxxxx Model SH-00-30(-3X
Cable length field Model SH-x00-200-xx-x%x-02
Max cable length = 300 ft
Transmitter Terminal block wiring
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WHT ) i fwrir | sk fweit] e fwer] aue Jwn ] ek Jwit ] e we el wiir ] sue fwnt] suc]wir] e fwer] suc Jwet] s ] SHO | SHD
l Canie Sensor #1 Sensor #2 Sensor#3 Sersor a Sensor #5 Sensor #6 Sensar 87 Sensor ¥8 SPARE 485
HE Juow| s Jeow] w1 Juow] wi Juow] Hi Juow] o [eow]| s [ow] s [Low | Hi_Juow]-12v] eno [+i2v] eno | GHD | GND
! Power Entry and Inputs/Qutputs must be installed in accordance with Article 501.4(B)(1) of the National
Electrical Code ANSINFPA 70
? Sensor Head Cable must be installed in accordance with Article 501.4(B)(3) of the National Electrical Code F_’NCO\'TR()I‘I,FD COPY
VERIFY 1P TO DATF REVISION IN ORACLE
ANSI/NFPA 70
UNLESS OT HERWISE SPECIFIED APPROVALS - & 50 BARNES PARK NORTH
IS BL FREL OF BURRS ANLYOHR | BY DATE ’DRA WALLINGFORD CT, LUSA
BREAK 8 ES .002-.008 DRAWN__| MDD 01/23/04 C 06492
3 FILLET RADI 005 CHEGKED [ J. DIENER 01/23/04
NOTES: UOS DIMENSIONS AR 3 Y AFTER FINISH [ENGRG M. DAVIS 51/25703
su SH '3\3/M.v\x ) - SYSTEM CONTROL DRAWING,
MATERIAL: HEAT TREAT: FINISH: TS SONARTRAC, NON-INCENDIVE
THE CONTENT OF THIS DOCUMENT IS PROPRIETARY
NA NA NA TOCIDRA. IT MAY NOT BE DISCLOSED TO OTHERS, IN XXX +005 FRAC — +1/64 —— —
WHOLF OR IN PART FOR ANY PURPOSF OTHER XX 401 ANGLES +1° B 20332-01
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REVISIONS
REV_|ZomE |
NonHazardous Location NenHazardous Location B | |'-"""'”" FRLERSE
Or OR
Hazardeous (Classifisd) Location Harardous (Classified) Location
Class I, Division 2 or { Class I, Division 2 or
Class I, Eone 2 (North Amsrica) ] Class I, Zone £ (North America) ]
CiDRA Corporation CiDRA Corporation
SONARtrac Transmitter SOMNARtrac Sensor Head
Model TBE-xx-xx-xB-02 Model SH-xxX-xx-xX-xxx-02
(where B= 2-9 or A-Z)
Power Entry (Note 1) Sensor Band P/N
must have "-R"
suffix
Senscr Head Cable (Note Z)
Note: NEC/CEC is shorthand
for the Hazardous (Classified)
Provisiconal Area wiring standards that
. Sensor Inputs apply to the jurisdiction of
Customer Inputs/Outputs (Note 4) (Note 3) the installation: Article 501
. of the National Electric Code
: ANSI/NFPA 70 for USA or
the Canadian Electric Code
for Canada.
Note 1: Power Entry NOte.B.: Note 2: .
o o - e Provisional Senscr Inputs Sensor Head Cable (connectorized at Sensor Head)
TBS_KK—, “xx-0d, Vmax = f%“l"'p'c SENSOR 1 (HI, LO, SED) Hon-Incendive (energy-limited) inputs/outputs.
TBE8-xx—-Ue—-xx—-02, Vmax = 36VDC TToem ’ L .
. ) SENSOR 2 (HI, LO, SHD) Install per NEC/CEC.
;Ez?régéve input. Install per : . Cable must not be longer than 114 meters (375 feet).
. Connect only to Passive
4-20ma transmitters iselated Black and white twisted pairs in cable are numbered and connsct to
from ground. Passive similarly numbersd terminals in the Transmitter marked BLE and WHT.
4-20mA transmitters must be The bare drain wire and the orange wire (if present) connsct to
Hote 4. Division 2 rated if either they or tex_:mir.;ll.j :na:kz—_::l SHD I:;I.CE:a:ed with::L:'_ the gams group of te:mir.:a'_sl_._
Cueroncr Tnputs/outputs rransmitces axe matailed tn pivision 2| Fair 6 ore femieer L sewmmcvely - A5 amd ME L0
:EE £ :i:fg“?l Hon-Incendive (energy-limited) inputs. Pifr -t s a:_RD:lEE_:lnk; _.Falr.,g_li 3 Spare wire pair which is
C 2 (4-20mA) grounded by connecting to the #9 terminals.
PULSE Il_-‘s',‘-’a:_u per NE(,:ICEC' The terminals marked SHD are tied to chassis ground.
ALARM Division 2 Entity Parameters are:
COMM (R3232/485) Uoc = 24.1 V, Io = 47 mhA,
Fieldbus (ocptional) Co = 60 nF, Le = 200 uH, Po = 1.13W. SFPROVAL ] i
Incendive inputs/outputs. If either the SONARtrac Transmitter or p—— -‘u.'lmﬂET;N ClDRACm:;:QU"”C' e
Install per NEC/CEC. the Passive 4-20mA Transmitter is in NCONTROLLED COPY p— e CONTROL DRAWING, SYSTEM,
Division 2, install such that: Uo <= Ui |, VEREY VR0, DALE NEVIANOM| T DHLCLE DEsiowzR |C WINSTON CLASS | DISION 2
To <= Ti, Co »= Ci + C cable , snainesa|C WINSTON )
Le »>= Li + L cable, Po <= Pi. “E.E_Fwo " ansas0ic =%
1 oF 1

3 0 T T T E] 1
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dot ccaticn
OR
Hazardous (Classified) Location
[ Class I, Division Z or
Class I, Zone 2 (North Amsrica) ]

CiDRA Corporation
SONARtrac Transmitter
Model TBE-xx-xx—xx-05

Power Entry

(Hote 1)

[ SRS S 1}
[ T T Y

My 0y My Ty

Sensor Head Cable

(Hote 2)

rdous Leocaticn

CR

us (Classified) Location

I, Division Z or

I, Zone 2 {North America) or
I, Division 1 or

I, Zone 1 {North America) ]

CiDRA Corporation
SONARtrac Sensor Head

(with ratings appropriate

REVISIONS

HEY [zOKE |

CESCRIFTICN

Cawh | CHED

| IRITIAL RELEASE FER ECD EO7-53584

Provisional Sensor Inputs (Note 3) installed locatiocn —
SEE ITS SEPARATE CONTROL DRAWING)
Customer Inputs/Outputs (Note 4)
Mote 1: Power Entry Hote 3: Hote 2:
TBEE-xx-05-xx-04, Vmax = 240VAC Provisional Sensor Inputs Sensor Head Cakble
TEE-xx-06-xx-04, Vmax = 3&VDC SENSOR 1 (HI, LO, 3HD) Incendive inputs/outputs.
Incendive input. Install per SENSOR 2 (HI, LO, 3HD) Install per HEC/CEC using methods appropriate for the
NEC/CEC Divisions in which the Transmitter and Sensor Heads are installed.
Connect only to Passive
4-20mA transmitters isclated
Hote £: from ground. FPassive
Customer Inputs/Outputs 4-20mA transmitters must be
CUR 1 rated for their installed location. S S .
- - NCONTROLLED COPY
CUR 2 Incendive inputs. VERIFY P 10 DATE REVISHO I 0RACLE
EELEE Install per NEC/CEC. Note: NEC/CEC is shorthand
g . for the Hazardous (Classified)
COMM (RSZ23Z/48%) . -
o o . Area wiring standards that
Fieldbus (ocpticnal) 1v to th X  cdicti £ AFRTVAL
apply o e Jurisdiction o " 22 IAEMES PARK MORTH)
Incendive inputs/outputs. the installation: article 501 ofmrmer—t] CIDRA coasm
Install per HEC/CEC. the National Electric Code EHECHED | M SAPACK 4mam7 CONTROL DRAWING, TRANSMTTER,
ANST/NFPA 70 for USA or cesaEn [C WINSTON J4maT7 P ———
the Canadian Electric Code Enoinmen | C WINSTON Cacol LI I
for Canada. z | 20945-01C =%
EET
1 aF 1
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Bilaga D: SAKERHETSDATABLAD

Foljande ar lankar till materialsakerhetsdatablad foér kemikalier som anvands med det
passiva sonarsystemets processovervakningssystem.Kopior pa dessa sékerhets-
datablad finns dven pa www.cidra.com under fliken "Resource Center" (Resurscenter).

Produkt: Loctite 515 Flanspackning

Produkt: Loctite 243 Ganglasningsmedel

Henkel: MSDS sdksida
http://www.henkelna.com/adhesives/msds-search-5120.htm

Produkt: Hylomar Advanced Formulation, Hylomar Advanced Formulation HV
Hylomar Advanced Fomulation
http://www.igsind.com/msds/Hylomar_Advanced MSDS.pdf

Produkt: Formula 8 PTFE-pasta for tatning av leder och gangor
PTFE-rortatningsmedel
http://www.fluoramics.com/msds_listing.shtml

Produkt: RTV 108
RTV 108
http://www.momentive.com/products/home.aspx?id=20786

Produkt: Sono 600 (Innehaller raffinerad jordndétsolja)
Sono 600
http://www.magnaflux.com/NewsDownloads/tabid/396/Default.aspx?Entryld=12411
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Bilaga E: KONVERTERINGSFAKTORER

Dynamisk viskositet, enhetskonvertering

For att konvertera fran: | Till: Multiplicera med:
(Ibs-sek)/ft> Pa-sek 4,788 026 e+01
(Ibs-sek)/in? Pa-sek 6,894 757 e+03
(kgi-sek)/m? Pa-sek 9,806 650 e+00
Poise Pa-sek le-01
Centipoises Pa-sek 1e-03

Ib¢/ (ft-sek) Pa-sek 1,488 164 e+00
lb#/(ft-hr) Pa-sek 4,133 789 e-04
(dyn-sek)/cm? Pa-sek 1,0 e-01

R6rmodul, enhetskonvertering

For att konvertera fran:

Till:

Multiplicera med:

lb¢/in?

kPa

6,894 757 e+00

Langd, enhetskonvertering

For att konvertera fran: Till: Multiplicera med:
Fot meter 3,048 e-01
tum meter 2,54 e-02

Temperatur, enhetskonvertering

For att konvertera fran: Till: Multiplicera med:
Grad F Grad C Tc=(Te—32)/1,8
Grad C Grad F Te=(1,8*Tc)+32

20838-01E-SV Rev 01
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Bilaga F: FYSISKA EGENSKAPER HOS VATTEN

Vatten vid 14,7 psia (havsniva)

Vatten vid 24,7 psia (10 psig)

Temperatur Densitet Ljudhastig Viskositet Temperatur Densitet Ljudhastig Viskositet
(©) het (ft/s) (Pa*s) (©) het (ft/s) (Pa*s)

0 0,9998 4601,2 1,7909E-03 0 0,9999 4601,5 1,7907E-03
5 1,0000 4679,2 1,5176E-03 5 1,0000 4679,5 1,5175E-03
10 0,9997 4748,4 1,3055E-03 10 0,9997 4748,8 1,3054E-03
15 0,9991 4809,6 1,1372E-03 15 0,9991 4810 1,1372E-03
20 0,9982 4863,4 1,0014E-03 20 0,9982 4863,8 1,0013E-03
25 0,9971 4910,5 8,8988E-04 25 0,9971 4910,9 8,8986E-04
30 0,9957 4951,4 7,9718E-04 30 0,9957 4951,8 7,9717E-04
35 0,9940 4986,4 7,1917E-04 35 0,9941 4986,8 7,1917E-04
40 0,9922 5016,1 6,5286E-04 40 0,9922 5016,5 6,5286E-04
45 0,9902 5040,9 5,9596E-04 45 0,9902 5041,3 5,9597E-04
50 0,9880 5061 5,4676E-04 50 0,9881 5061,4 5,4677E-04
55 0,9857 5076,8 5,0390E-04 55 0,9857 5077,2 5,0391E-04
60 0,9832 5088,5 4,6633E-04 60 0,9832 5088,9 4,6634E-04
65 0,9806 5096,5 4,3320E-04 65 0,9806 5096,9 4,3321E-04
70 0,9778 5100,9 4,0384E-04 70 0,9778 5101,3 4,0385E-04
75 0,9748 5101,9 3,7769E-04 75 0,9749 5102,4 3,7771E-04
80 0,9718 5099,8 3,5430E-04 80 0,9718 5100,3 3,5432E-04
85 0,9686 5094,7 3,3330E-04 85 0,9686 5095,2 3,3332E-04
90 0,9653 5086,8 3,1437E-04 90 0,9653 5087,2 3,1439E-04
95 0,9619 5076,1 2,9725E-04 95 0,9619 5076,6 2,9727E-04
100 0,9584 5062,9 2,8180E-04 100 0,9584 5063,3 2,8173E-04

Vatten vid 64,7 psia (50 psig) Vatten vid 114,7 psia (100 psig)

Tem?g)ratur Densitet Ljhuec:rz{ajstl)g Vliégz;et Temz)g)ratur Densitet Ljhuec:rz{ajstl)g Vliégz;et
0 1,0000 4603 1,7900E-03 0 1,0002 4604,8 1,7892E-03
5 1,0001 4681 1,5171E-03 5 1,0003 4682,8 1,5165E-03
10 0,9999 4750,2 1,3051E-03 10 1,0000 4752,1 1,3047E-03
15 0,9993 4811,4 1,1370E-03 15 0,9994 4813,3 1,1368E-03
20 0,9984 4865,3 1,0012E-03 20 0,9985 4867,2 1,0011E-03
25 0,9972 4912,4 8,8980E-04 25 0,9974 4914,3 8,8972E-04
30 0,9958 4953,3 7,9714E-04 30 0,9960 4955,2 7,9711E-04
35 0,9942 4988,4 7,1917E-04 35 0,9943 4990,3 7,1918E-04
40 0,9924 5018,1 6,5288E-04 40 0,9925 5020,1 6,5291E-04
45 0,9904 5042,9 5,9601E-04 45 0,9905 5044,9 5,9605E-04
50 0,9882 5063 5,4682E-04 50 0,9883 5065,1 5,4688E-04
55 0,9858 5078,8 5,0397E-04 55 0,9860 5080,9 5,0404E-04
60 0,9833 5090,6 4,6640E-04 60 0,9835 5092,7 4,6648E-04
65 0,9807 5098,6 4,3328E-04 65 0,9809 5100,7 4,3336E-04
70 0,9779 5103,1 4,0392E-04 70 0,9781 5105,2 4,0401E-04
75 0,9750 5104,1 3,7778E-04 75 0,9751 5106,4 3,7787E-04
80 0,9719 5102,1 3,5439E-04 80 0,9721 5104,3 3,5448E-04
85 0,9688 5097 3,3339E-04 85 0,9689 5099,3 3,3348E-04
90 0,9655 5089,1 3,1446E-04 90 0,9656 5091,4 3,1456E-04
95 0,9620 5078,5 2,9734E-04 95 0,9622 5080,9 2,9743E-04
100 0,9585 5065,3 2,8181E-04 100 0,9587 5067,7 2,8190E-04

Referens: E.W. Lemmon, M.O. McLinden och D.G. Friend, "Thermophysical Properties of Fluid Systems" i NIST
Chemistry WebBook, NIST Standard Reference Database Number 69, Eds. P.J. Linstrom och W.G. Mallard, Mars
2003, National Institute of Standards and Technology, Gaithersburg MD, 20899 (http://webbook.nist.gov).
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Bilaga G LICENSOVERENSKOMMELSE FOR
SLUTANVANDARE

LICENSAVTAL FOR SLUTANVANDARE

Du har foérvarvat en apparat ("APPARAT") som inkluderar programvara licensierad av CiDRA Corporation ("CiDRA") fran en filial till
Microsoft Corporation ("MS"). De installerade mjukvaruprodukter som kommer fran MS, liksom tillhérande media, tryckt material och
"p& Internet” eller elektronisk dokumentation ("MJUKVARA") ar skyddade av internationella lagar och avtal rérande intellektuell
egendom. Tillverkaren, MS och deras leverantorer (inklusive Microsoft Corporation) innehar aganderatt, copyright och andra
intellektuella egendomsréttigheter for MJUKVARAN. MJUKVARAN &r licensierad, inte sald. Alla rattigheter férbehalles.

Denna EULA ar giltig, och beviljar slutanvandaren rattigheter, ENDAST om MJUKVARAN &r genuin och ett genuint akthetscertifikat
for MJUKVARAN finns inkluderat. Fo6r mer information om identifiering huruvida Er programvara ar genuin, var god se
http://www.microsoft.com/privacy/howtotell.

OM DU INTE SAMTYCKER TILL OVERENSKOMMELSEN | DENNA SLUTANVANDARLICENS (END USER LICENSE
AGREEMENT, "EULA"), ANVAND INTE APPARATEN OCH KOPIERA INTE PROGRAMVARAN. KONTAKTA ISTALLET
GENAST CiDRA FOR ANVISNINGAR OM ATERSANDANDE AV DEN/DE OANVANDA APPARATEN/APPARATERNA FOR EN
ATERBETALNING. ALL EVENTUELL ANVANDNING AV PROGRAMVARAN, INKLUSIVE, MEN INTE BEGRANSAD TILL
ANVANDNING MED APPARATEN, KOMMER ATT UTGORA DIN OVERENSKOMMELSE | DENNA EULA (ELLER RATIFICERING
AV VARJE EVENTUELLT TIDIGARE SAMTYCKE).

BEVILJANDE AV MJUKVARULICENS. Denna EULA beviljar dig féljande licens:
Du far endast anvanda MJUKVARAN med APPARATEN.

Begransad funktionalitet. Du &r bara licensierad att anvanda MJUKVARAN for att tillhandahdlla begransad funktionalitet
(specifika arbetsuppgifter eller processer) for vilka APPARATEN har blivit konstruerad och markt av CiDRA. Denna licens forbjuder
i synnerhet all annan anvéandning av mjukvaruprogrammet eller funktionerna, eller inkluderande av ytterligare mjukvaruprogram eller
funktioner som inte direkt stodjer den begransade funktionaliteten hos APPARATEN. Oavsett det foregdende sa far du enbart
installera eller aktivera pd en APPARAT, systemtilloehér, resursforvaltning eller liknande mjukvara for administrering, forbattring
och/eller forebyggande underhall av APPARATEN.

Om du anvander APPARATEN for att komma at eller utnyttja tjansterna eller funktionaliteten i Microsoft Windows Server-produkter
(som till exempel Microsoft Windows Server 2003), eller anvander APPARATEN for att tillata arbetsstationer eller datorenheter att
komma at eller utnyttja tjansterna eller funktionaliteten i Microsoft Windows Server-produkter, kan du behoéva inforskaffa en licens
for klientdtkomst (Client Access License) for APPARATEN och/eller varje sadan arbetsstation eller datorenhet. Var god se
licensdverenskommelsen for slutanvandare for din Microsoft Windows Server-produkt for ytterligare information.

INTE FELTOLERANT. MJUKVARAN AR INTE FELTOLERANT. CiDRA HAR SJALVSTANDIGT FASTSTALLT HUR MAN SKA
ANVANDA PROGRAMVARAN | APPARATEN, OCH MS HAR FORLITAT SIG PA CiDRA FOR ATT GENOMFORA TILLRACKLIG
TESTNING FOR ATT FASTSTALLA ATT PROGRAMVARAN AR LAMPLIG FOR SADAN ANVANDNING.

INGA GARANTIER FOR PROGRAMVARAN. MJUKVARAN tillhandahalls i befintligt skick ("AS I1S") och med alla fel. HELA
RISKEN VAD GALLER TILLFREDSSTALLANDE KVALITET, FUNKTIONALITET, NOGGRANNHET OCH ANSTRANGNING
(DARIBLAND AVSAKNAD AV FORSUMLIGHET) VILAR PA DIG. DET FINNS DESSUTOM INGEN GARANTI MOT STORNING
AV DITT NOJE AV MJUKVARAN ELLER MOT INKRAKTANDE. OM DU HAR FATT NAGRA GARANTIER ANGAENDE
APPARATEN ELLER MJUKVARAN, SA KOMMER DESSA GARANTIER INTE FRAN, OCH AR INTE BINDANDE FOR, MS.

Ingen ansvarsskyldighet fér vissa skador. MED UNDANTAG FOR VAD SOM AR FORBJUDET ENLIGT LAG, SKA MS HALLAS
ANSVARIGA FOR ALLA INDIREKTA, SPECIELLA, FOLIDRIKTIGA ELLER TILLFALLIGA SKADOR SOM UPPKOMMER UR
ELLER | SAMBAND MED ANVANDNINGEN ELLER FUNKTIONEN HOS MJUKVARAN. DENNA BEGRANSNING SKA GALLA
AVEN OM NAGON ATGARD MISSLYCKAS MED SITT VASENTLIGA SYFTE. INTE | NAGOT FALL SKA MS HALLAS
ANSVARIGA FOR NAGOT BELOPP UTOVER TVAHUNDRAFEMTIO AMERIKANSKA DOLLAR (U.S. $250.00).

Begransade anvandningar. MJUKVARAN &r inte konstruerad eller avsedd for anvandning eller aterforsaljning i riskabla miljcer
som kraver felsaker funktion, som till exempel i drift av kérnkraftsanlaggningar, flygplansnavigering eller kommunikationssystem,
flygtrafikkontroll, eller andra anordningar eller system, dar en felfunktion hos MJUKVARAN skulle kunna leda till férutsagbar risk for
personskada eller dédsfall for anvéandaren av anordningen eller systemen, eller fér andra.

Begransningar for konstruktionsanalys, bakatkompilering och isartagning. Du far inte konstruktionsanalysera,

bakatkompilera eller dissamblera MJUKVARAN, med undantag for, och bara i sddan omfattning, att sddan aktivitet ar uttryckligen
tillaten av tillampbar lagstiftning, oavsett denna begransning.
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MJUKVARA som en komponent i APPARATEN - overforing. Denna licens far inte delas med andra, éverforas till eller
anvandas samtidigt p& olika datorer. MJUKVARAN ér licensierad med APPARATEN som en enda integrerad produkt, och far bara
anvandas med APPARATEN. Om MJUKVARAN inte atfélis av en APPARAT, far du inte anvidnda MJUKVARAN. Du far bara
permanent Overfora alla dina rattigheter under denna EULA som en del av en permanent forsaljning eller éverféring av
APPARATEN, forutsatt att du inte behaller nagra kopior av MJUKVARAN. Om MJUKVARAN &r en uppgradering maste en
eventuell dverforing ocksa inkludera alla foregdende versioner av MJUKVARAN. Denna 6verforing maste dessutom inkludera
etiketten med &akthetscertifikatet. Overféringen far inte vara en indirekt dverféring, som till exempel en foérsandelse. Fore
6verforingen méaste den slutanvandare som tar emot MJUKVARAN samtycka till alla EULA VILLKOR.

Medgivande till anvandning av data. Du samtycker till att MS, Microsoft Corporation och deras anslutna bolag far samla in och
anvanda teknisk information som samlats in p& nagot satt som en del av produktstods-tjianster relaterade till MJUKVARAN. MS,
Microsoft Corporation och deras anslutna bolag far anvanda denna information enbart for att forbattra sina produkter eller for att
tillhandahalla anpassade tjanster eller tekniker &t dig. MS, Microsoft Corporation och deras anslutna bolag far avsloja denna
information for andra, men inte pa ett satt som personligen identifierar dig.

Internet spel/uppdaterings-funktioner. Om MJUKVARAN erbjuder, och du véljer att utnyttja, spel- eller uppdateringsfunktioner
for Internet inuti MJUKVARAN, &r det nodvandigt att anvanda viss datorsystem-hardvara och mjukvaru-information for att
implementera funktionerna. Genom att anvanda dessa funktioner bemyndigar du uttryckligen MS, Microsoft Corporation och/eller
deras utsedda ombud att anvanda denna information enbart for att forbattra deras produkter eller for att tillhandahalla anpassade
tjanster eller tekniker at dig. MS eller Microsoft Corporation far avsléja denna information fér andra, men inte pad ett satt som
personligen identifierar dig.

Internet-baserade servicekomponenter. MJUKVARAN kan innehdlla komponenter som méjliggér och underlattar anvandningen
av vissa Internet-baserade tjanster. Du bekréftar och samtycker till att MS Microsoft Corporation eller deras anslutna bolag
automatiskt far kontrollera MJUKVARU-versionen och/eller dess komponenter som du utnyttjar, och att de far tillhandahalla
uppgraderingar eller komplement till MJUKVARAN, som automatiskt far laddas ner till din APPARAT. Microsoft Corporation eller
deras anslutna bolag anvander inte dessa funktioner for att samla in ndgon information som kommer att anvandas for att identifiera
eller kontakta dig. Fér mer information om dessa funktioner, var god se sekretessavtalet pa
http://go.microsoft.com/fwlink/?LinkID=25243

Lankar till tredje parts webbplatser. Du far lanka till tredje parts webbplatser genom anvandningen av MJUKVARAN. Dessa
tredje parts webbplatser ar inte under kontroll av MS eller Microsoft Corporation, och MS eller Microsoft Corporation &r inte
ansvariga for innehallen pa ev. tredje parts webbplatser, och lankar som finns pa tredje parts webbplatser, eller eventuella andringar
eller uppdateringar pa tredje parts webbplatser. MS eller Microsoft Corporation &r inte ansvariga for webcasting eller ndgon annan
form av éverforing som erhdllits frén tredje parts webbplatser. MS eller Microsoft Corporation tillhandahéller dessa lankar till tredje
parts webbplatser till dig endast som en bekvamlighet, och inkluderande av en eventuell lank innebar inte en bekréaftelse av MS eller
Microsoft Corporation for tredje parts webbplats.

Besked angdende sdkerhet. For att hjalpa till att skydda mot sakerhetsluckor och illvillig mjukvara, sakerhetskopiera regelbundet
dina data och systeminformationen, anvand sakerhetsfunktioner sdsom brandvéggar, och installera sakerhetsuppdateringar.

Ingen uthyrning/ kommersiell varddatortjanst. Du far inte hyra ut, arrendera ut, l&na ut eller tillhandahalla kommersiella
varddatortjanster med MJUKVARAN &t andra.

Separering av komponenter. MJUKVARAN &r licensierad som en enstaka produkt. Dess bestandsdelar far inte separeras for
anvandning pa mer &n en dator.

Ytterligare mjukvara / tjanster. Denna EULA galler for uppdateringar, komplement, tillaggskomponenter, produktsupport-tjanster
eller Internet-baserade tjanstekomponenter ("komplementerande komponenter"), for den MJUKVARA du kan komma att erhalla fran
CiDRA, MS, Microsoft Corporation eller deras dotterbolag efter det datum d& du erhdller din ursprungliga kopia av MJUKVARAN,
sdvida du inte accepterar att uppdaterade villkor eller annan Gverenskommelse styr. Om andra villkor inte finns angivna
tillsammans med saddana komplementerande komponenter, och de komplementerande komponenterna finns angivna for dig av MS,
Microsoft Corporation eller deras dotterbolag, blir du licensierad av en sadan enhet under samma villkor och forutsattningar som
denna EULA, med undantag for att (i) MS, Microsoft Corporation eller deras dotterbolag som tillhandahaller de komplementerande
komponenterna kommer att vara licensgivare med avseende pa séddana komplementerande komponenter i avsaknad av CiDRA for
EULAs syften, och (I) TILL DEN MAXIMALA OMFATTNING SOM TILLATS AV TILLAMPLIGA LAGAR TILLHANDAHALLS DE
KOMPLEMENTERANDE KOMPONENTERNA OCH ALLA EVENTUELLA (OM NAGRA) SUPPORTTJANSTER RELATERADE
TILL DE KOMPLEMENTERANDE KOMPONENTERNA | BEFINTLIGT SKICK OCH MED ALLA FEL. ALLA ANDRA
FRISKRIVNINGSKLAUSULER, BEGRANSNING AV SKADOR, OCH SPECIELLA FORBEHALL SOM FINNS ANGIVNA HAR
NEDAN OCH/ELLER | ANNAT FALL MED MJUKVARAN SKA GALLA FOR SKADOR, OCH SPECIELLA FORBEHALL SOM
FINNS ANGIVNA HAR NEDAN OCH/ELLER | ANNAT FALL MED MJUKVARAN SKA GALLA FOR SADANA
KOMPLEMENTERANDE KOMPONENTER. MS, Microsoft Corporation eller deras dotterbolag forbehdller sig ratten att avbryta
Internet-baserade tjanster som tillhandahalls dig eller som gors tillgangliga for dig via anvandningen av denna MJUKVARA.

Aterstéllningsmedia. Om MJUKVARA tillhandahélls av CiDRA p& separat media och bendmnd 'Recovery Media" far du anvanda
aterstallningsmediat enbart for att aterstalla eller om-installera APPARATENs MJUKVARA.

Sakerhetskopia. Du far gora en (1) sakerhetskopia av MJUKVARAN. Du far enbart anvanda denna sakerhetskopia for dina
arkiveringsandamal och for att om-installera MJUKVARAN p& APPARATEN. Med undantag for vad som uttryckligen anges i EULA
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eller av lokal lagstiftning far du inte i annat fall géra kopior av. MJUKVARAN, inkluderande tryckt material som foljer med
MJUKVARAN. Du fér inte lana ut, hyra ut, Iana eller p& annat satt dverfora sakerhetskopian till en annan anvandare.

Slutanvandares bevis pa licens. Om du forvarvade MJUKVARAN pa en APPARAT eller p& en CD eller annat medium,
identifierar en genuin Microsoft "Proof of License" / Etikett med Akthetscertifikat med en genuin kopia av MJUKVARAN en
licensierad kopia av MJUKVARAN. For att vara giltig maste etiketten vara fastsatt pA APPARATEN, eller synas pd CiDRAs
mjukvaruférpackning. Om du far etiketten separat pa annat satt an frdn CiDRA &r den ogiltig. Du bor forvara etiketten pa
APPARATEN eller férpackningen for att bevisa att du &r licensierad for MJUKVARAN.

Produktsupport. Produktsupport for MJUKVARA tillhandahalls inte av MS, Microsoft Corporation, eller deras anslutna bolag eller
dotterbolag. For produktsupport, var god se CiDRAs supportnummer som finns i dokumentationen for APPARATEN. Skulle du ha
nagra fragor rérande denna EULA, eller om du vill kontakta CiDRA av ndgon annan orsak, se den adress som finns i
dokumentationen fér APPARATEN.

Terminering. Utan inskrankningar av nagra andra rattigheter kan CiDRA avsluta denna EULA om du underlater att efterleva
foreskrifter och villkor for denna EULA. | s&dant fall maste du forstora alla kopior av MJUKVARAN och alla dess bestandsdelar.

EXPORTRESTRIKTIONER. Du bekréaftar att MJUKVARAN ar foremal for amerikanska och europeiska unionens exportjurisdiktion.
Du samtycker till att efterleva alla tillampliga internationella och nationella lagar som galler for MJUKVARAN, inklusive USA:s
export-administrations bestammelser, saval som begransningar for slutanvandare och slutanvandnings-destinationer, som ges ut av
regeringar i USA och andra lander. For ytterligare information, se http://www.microsoft.com.exporting/.
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Bilaga H: RESERVDELSLISTA

Foljande ar en lista dver reservdelar for passiva sonarsystem. Kontakta kundsupport
for artiklar som inte kan hittas i denna lista, och for pris och tillganglighet. Ha sandarens
serienummer tillgangligt nar du kontaktar kundsupport.

Satsens
artikelnummer

Titel

Beskrivning

férstarkarmontage

S-20170-01 Sats, reservbultar Utbytessats pa 13 bultar av rostfritt stal (tennplaterade),
fiberglaskapa brickor, lasbrickor och l&smuttrar anvanda pa

fiberglaskdpmontage med ké&por med fastskruvade flansar.

S-20352-TAB Reservgummidamaskklamma | Utbytesgummidamaskklammor samt -band och -spénnen av
och -bandsats att anvanda rostfritt stal, som anvands for att forankra gummipackningen pa
med kapor av rostfritt stal och | Gen-2 fiberglaskapor och pa kdpmontage av rostfritt stal. TAB
Gen-2 fiberglaskapor betecknar kdpans (ror) storlek. Exempel; S-20352-20 ar

utbytesband och spannen for en 20 tums képa. Specificera
kapstorlek vid bestallning.

S-20574-TAB Utbytespackningar till Utbytestatningar, EPTFE, som anvands pa
fiberglaskdpa med fiberglaskdpsmontage med fastskruvade flansar. S-20574-08-
fastskruvade flansar 02 anvands pa fiberglaskapor av 8 tums till 2 tums storlek. S-

20574-16-10 anvands pa fiberglaskapor av 16 tums till 10 tums
storlek.

S-20592-TAB Reservdels- spannskruv och Utbytessats med 9 skruvar, stoppbrickor, fijaderbrickor och
fijadersats for sensorband fasthallningsringar; sexkants borrspets; spiraltapp (anvands for

att reng6ra/rensa skruvhalsgéngor) som anvands pa
sensorband.

Se Tabell 2 i kapitel 5 i denna handbok for en lista pa
skruvstorlekar till sensorband.

Kontakta kundsupport om du har fragor. Nar du kontaktar
kundsupport, ange sensorbandets och séndarens
serienummer.

S-20618-TAB Reservmellanrumsmatare fér | Utbytesmellanrumsmaétare
sensorband . . . . . o

Se Tabell 2 i kapitel 5 i denna handbok for en lista pa
mellanrumsméatare fér sensorband.

Kontakta kundsupport om du har fragor. Nar du kontaktar
kundsupport, ange sensorbandets och séndarens
serienummer.

S-20621-01 Reservsats for hardvara och | Utbyte av flanstatningar, distanshallare, kapbult / bricka/
packningsbyte, kdpa av muttersatser, splitsskyddsplattor och fogmassa for kapa av
rostfritt stal rostfritt stal.

S-20714-TAB Reservdelssats, skruv- och Utbyte av sjalvtatande skruvar med Viton O-ringar och
brick-sats for atkomstlock till | fasthallningsbrickor for anvandning pa atkomstlocket till
elektroniken elektroniken.

S-20622-TAB Reservsats, for- Utbytessats, for-forstarkarmontage Ange sensorkdpans och

sandarens serienummer till kundsupporten.
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Satsens
artikelnummer

Titel

Beskrivning

S-20276-02 Packningssats, kapa av | Innehaller den elastomer och de tatningsmedel som behovs for att
rostfritt stal byta ut packningar pa sensorhuvudkapor i rostfritt stl.

S-20554-TAB Sats, mellanlagg, Innehéller det mellanlagg som anvands till den kdpa som &r till en
elastomer, ledning & ledning av standardstorlek eller till ett rér som inte ar av
k&pa, montage standardstorlek.

S-20812-01 Reservkapa, Reservbasanslutning frAn sensorhuvud till séndare som sitter pa
basanslutningsmontage, | sensorkapan.
G-2 kapa

S-20841-01 Reserviock med Innehaller det elektroniska atkomstlocket till G-2 sensorkapor.
enkelventilation,
atkomst, montage

S-20888-01 Reservliock med Innehaller det elektroniska atkomstlocket till sensorkapor.
santopren-packning,
elektronisk atkomst

S-21028-01 Reservsats, verktyg for | Anvands for att ta bort och féasta kontaktstift i den Harting-anslutning
fastséattning och som anvands till sladden fran sensorhuvud till sandare.
borttagning av
sensorhuvudkontakt

S-21085-TAB Utbytessats, G-2 Utbyteshakar for G-2 kdpmontage. Ska inte anvandas till nitade
kaphake hakmontage

S-21136-TAB Sats, mellanlagg, gjuten | Innehaller det mellanlagg som anvands for att passa in en kapa av

silikonkapa

standardstorlek till ett ror som inte ar av standardstorlek.
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Bilaga |: DIREKTIV 2002/96/EC ANG. KASSERAD
ELEKTRISK OCH ELEKTRONISK UTRUSTNING (WASTE
ELECTRICAL AND ELECTRONIC EQUIPMENT, WEEE)

Denna symbol som illustreras har och pa sandaren for ditt passiva
sonarsystem (om inkdpt efter 13e augusti 2005), anger att vid slutet
av dess livslangd anses ditt passiva sonarsystem vara kasserad
elektrisk och elektronisk utrustning (Waste Electrical and Electronic
Equipment, WEEE) i tillampliga lander inom europeiska unionen. Dar
sa ar tillampbart maste WEEE hallas skild fran andra kommunala
avfallsstrommar och aterlamnas for korrekt kassering till tillverkaren

_ eller till ett licensierat WEEE-atervinningsforetag. Eftersom en aning
olika WEEE-lagar har implementerats inom europeiska unionen ska
du, nar ditt passiva sonarsystem har natt slutet av dess livslangd,
kontakta kundsupport fér information angaende policyregler och
procedurer for kassering.
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Bilaga J FELSOKNINGSPROCEDURER

Inledning

Avsnittet listar saval problem som kan patraffas vid installation av passiva
sonarsystem, som atgarder att vidta for att korrigera dessa problem. | det fall dar
alla felsokningsmetoder har provats men enheten fortfarande inte fungerar
ordentligt, var god kontakta kundsupport.

Felsokningsutrustning installerad i riskomraden

Manga av de felsokningsmetoder som foreslagits i denna procedur inbegriper
atgarder som kan vara osakra att genomfora i narvaron av explosiva gaser eller
angor. Som en allman regel ska all felsokning genomforas i riskfria omraden
eller med tillstand for varmealstrande arbete som garanterar att explosiva
gaskoncentrationer inte forekommer.

VARNING

Explosionsrisk - Nar explosiva gaser kan forekomma far
sandarens dorr bara 6ppnas fér att anvanda knappsatsen eller
aterstallningsknappen. Inférskaffa tillstand for varmealstrande

arbete, och se till att inga explosiva gaser finns, innan du utfor
nagon annan atgard.
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Systemfel:

Punkt MOJLIG DIAGNOSTISK DIAGNOSTISKT
PROBLEM KOMMENTARER
nr. o ORSAK METOD RESULTAT O
Ja — det finns strém,
och inom system-spec.
pa 100 - 240 Volt (AC- Se nedan
Kontrollera enheter) eller 18 — 36
matningsspanning med | VoIt (DC-enheter)
voltmeter Nej — stromforsorjning Kontrollera extern traddragning/strombrytare,
till system eller etc. for att sékerstalla stromférsorjning och att
System_et stromférsorjning ar denna ar enligt specifikation.
Sﬁﬂtef inte Ingen under spec. Anslut till alternativ strémkalla
eller AP
1 fungerade §tromforsorjn|ng Byt ut sakring(ar) och se om sakring gar igen.
och slutade | Ul Systemet Kontrollera status pa Sékring(ar) daliga Om problem &terupptrader, kontakta
fungera sakring(ar) kundsupport.
Sakring(ar) OK Se nedan
Det finns strom till systemet men det vill
. ) _ Ja fortfarande inte starta
'tA"r ((:ijen grona lysdioden Kontakta kundsupport.
an
: Det finns ingen strom till lysdioden
Nej
Kontakta kundsupport.
Verifiera att det finns Nej Felsok enligt punkt 1
strom till systemet Ja Se nedan
Ar omgivnings- Skarmen ar placerad i ett omrade utanfor
temperaturen under Ja temperaturspecifikationerna.
) . ) eller 6ver skarmens Flytta sandaren
Skarmen ar | Skarmen o o 4
2 f int drifsintervall (-20 °C till .
tom ungerar inte +85 °C)? Nej Se nedan
Ar syst_emsig(réllalz-o N gsszefr?]réﬁte%“[)agéa”da Mojligen skadad eller felaktig skarm.
utmatningar (4-20 mA, - ) Kontakta kundsupport
etc.) i drift och utmatning vndsupport.
funktionella Nej Kontakta kundsupport.
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Systemfel (sidan 2):

Punkt MOJLIG DIAGNOSTISK DIAGNOSTISKT
PROBLEM KOMMENTARER
nr. © ORSAK METOD RESULTAT ©
Programvara for
Skarmeon har | igangladdning Visningsskarmen visar
rader pa leller o
3 2ce . . rader eller tecken pa Kontakta kundsupport.
mafa eller en | 6vergripande mafa
enda réra programvara ar
skadad
Stromfoérsorjningen . S
Anslut till stabil stromkélla
ifi fluktuerar
Lag eller dalig | Veriieraatt erar__
kvalitet p& stromkallan for Strémforsorjningen ar
systemets séandaren ar stabil och | pra och stabil mellan
Systemet stromforsorjning | Mom Systemets 100 — 240 Volt (AC- Se nedan
4 satts p& och driftsintervall enheter) eller 18 — 36
stangs av Volt (DC-enheter)
hela tiden Ay 2 : -
Daliga Trad(ar) inte ordentligt . .
anslutningar vid Verifiera installerade Ateranslut strsmmatningssladd
'Power Input'- elanslutningarna till . . . .
kopplingsplint i sandaren Tradar ordentligt Problemet kan vara internt i sandaren.
sandaren installerade Kontakta teknisk support.
puomiorsorjningen Anslut till stabil stromkalla
Verifiera att — -
Délig stromkélla | stromkallan for Stromforsorjningen ar
for systemet sandaren &r stabil och | bra och stabil mellan
Systemet godkand 100 - 240 Volt (AC- Se nedan
fortsatter att enheter) eller 18 — 36
> starta om av Volt (DC-enheter)
sig sjalvt. 3
gs Kér RAM TEST' och Endera eller bade RAM Felaktigt RAM/DPRAM.
Systemet har . L och DPRAM fallerade i
minnesfel eller DPRAM TEST' i 'SELF | ast Kontakta kundsupport.
TEST'i
problem DIAGNOSTICS-menyn | Béde RAM och DPRAM | Ta en skarmdump, ladda upp till saker
klarade testerna webbplats, och kontakta kundsupport.
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Systemfel (sidan 3):

Punkt MOJLIG DIAGNOSTISK DIAGNOSTISKT
PROBLEM KOMMENTARER
nr. ORSAK METOD RESULTAT
.. Nej — Justera kontrastinstéllningen upp eller ner
iﬁzgﬂ:ﬁ rai S'S?Sr‘rgfzi / kontrastinstallningen ar | efter behov. Om problem kvarstar, kontakta
Skarmen ar Felaktig CONTRAgST i inte 170 kundsupport.
6 ljus eller mork | instalining av CUSTOMIZE-menvn
i farg skarmkontrast MiZE-menyn. al i e s - ;
Normal instéllning &r Ja — kontrast &r instélld | FOrsok att justera kontrasten. Om detta inte
170 pa 170 fungerar, kontakta kundsupport.
Nej — systemet &r inte o . . .
Verfiera att 4-20 mA & | anslutet il tilampliga | AXCransiut rédar: se avsnitt  av sandarens
anslutna till korrekta kontakter
kontakter i sdndaren
(intern eller extern
stromforsorjning) Ja Se nedan
Felaktig
trdddragning Verifiera att 'POWER ' telaktiat
SEL'pd '4-20mA CH1' | Nej —felaktigt'Power 1\ i00ra ytmatningsalternativ
(eller 2) i OUTPUT Sel'-alternativ.
4-20 mA- CONFIG-menyn (intern
inmatningen eller extern) ar installt till
7 pa . at} motsvara : Ja Se nedan
anlaggningens trflddragnlngsalternanvet
datasystem harovan

fungerar inte

Ledningsbrott
mellan séandaren
och
anlaggningens
datasystem eller
felaktig 4-20 mA-
matning

Verifiera 4-20 mA
utmatning pa sandaren
och pa datasystemet
valj '4-20mA TEST'
under DIAGNOSTIC-
menyn for att ge diskret
4 to 20 mA-signal i ImA-
inkrement.

Ja, utmatning fran
séndaren och
inmatning till
anlaggningens system

Traddragning ar OK

Ingen signal pa
anlaggningens
datasystem

Misstankt traddragningsproblem

Ingen signal fran
sandaren

Misstankt felaktig 4-20 mA-utmatning. Ta en
skarmdump, ladda upp till séker webbplats,
och kontakta kundsupport.
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Systemfel (sidan 4):

Punkt 2 DIAGNOSTISK DIAGNOSTISKT
PROBLEM | MOJLIG ORSAK KOMMENTARER
nr. METOD RESULTAT
Ja — Intervallen fér s&dndare o
_ y _ och DCS ar desamma Se nedan om problem kvarstar
Fel intervall- Verifiera att intervall-
installningar pa instaliningarna ar
sandaren eller DCS | desamma Nej — intervall- Andra intervall-instélliningarna pa
instéllningarna &r olika DCS eller sandare
Rulla till '4mA TRIM' i
4-20 mA CH 1(2)- Ja — utmatningen ar korrekt | Se nedan
Sandarens undermenyn under
utmatninastrimnin OUTPUT CONFIG-menyn
maste 'ugteras ’ for att komma 4t trimnings- Inmatningsvéarden enligt
4-20 mA- J funktionen. Tryck p& Nej — utmatningen méste - g entg
skarmen i ENTER och folj justeras séndarskarmens varden. oSe
kontrollrummet anvisningarna nedan om problem kvarstar
8 matchar inte —
systemets Koppla bort insignalens Ja - strommatarens utslag | En 4-20 mA signalisolator kan
flodes- tradar fran PLC-kortet. matchar sandarens tankas behévas. Kontakta
hastighet Anslut stromsystem till utmatningsvarden kundsupport.

Signalen paverkas
av PLC-kortet

ledarna. Mata ut diskreta
mA-signaler genom att
anvanda '4-20mA TEST'
under DIAGNOSTIC-
menyn.

Nej — strommatarens utslag
matchar inte sandarens
varden

Se nedan

De 4-20 mA-varden
som genereras av
sandaren i '4-20 mA
Test' matchar inte de
signaler som ses pa
signalsladdens ande.

Anslut stromsystemet till
4-20 mA-kontakterna i
sandaren och mata ut
diskreta signaler via
"4-20mA Test"

Ja — sandarens
signalutmatning matchar
strommatarens utslag

Anlaggningens traddragning kan
ha ett problem. Verifiera
signaltradarnas integritet.

Nej — matarens utslag
matchar inte strommaétarens
utslag

Kontakta kundsupport.
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Systemfel (sidan 5):

Punkt MOJLIG DIAGNOSTISK DIAGNOSTISKT
nr. | PROBLEMI opsak METOD RESULTAT KOMMENTARER
Ja— N I
- Ta en skdarmdump, ladda upp till séker
Roterar Hjartslagsindikatorn webbplats, och kontakta kundsupport.
N y roterar
Sandaren lamnad higrislaasindik .
i vilolage jartslagsindikatorn i )
nedre hdgra hérnet Nej -
Skarmen &r Hjartslagsindikatorn Rotera elanslutningarna till sdndaren
fryst (visar roterar inte
9 samma
varde hela N
tiden) Ja - dSI:arrmen Mataren fungerar ordentligt
N Kretsa elanslutningen uppdateras
Sandaren har o .
. . till sdndaren Blir
hangt upp sig skarmen uppdaterad?
PP * | Nej — Skarmen ar Ta en skdrmdump, ladda upp till saker
fortfarande fryst webbplats, och kontakta kundsupport.
Skarmen - _ Nej — trdddragning / Korrigera felet
njedQeIar for- I\./.IOJI!gen"feIaktlg Verifiera traddragning kontaktfel hittades
forstarkar-fel, | for-forstarkare 2
10 och det finns | eller dalig och att kontakterna &r :
ingen anslutning ordentligt anslutna ‘;ih_gllgtrk%?g;i?:r'g% Ta en skarmdump, ladda upp till séker
flodeslasning Korrekta webbplats, och kontakta kundsupport.
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Systemfel (sidan 6):

Punkt MOJLIG DIAGNOSTISK | DIAGNOSTISKT
nr. | PROBLEM ORSAK METOD RESULTAT KOMMENTARER
Under Basic- Nej — Op-laget ar inte

menyn, Verifiera att | installt till VF for

Op-laget ar installt flodesmataren eller Aterstall till korrekt driftslage

till FLOW for GVF for 'Entrained Air
floadesmataren eller | Meter' (matare for
GVF/SOS for infangad luft)

'‘Entrained Air
Meter' (méatare for
infangad luft), eller | ja — korrekt driftslage Se nedan
Skarmen FLOW/GVF/SOS ar valt

meddelar "Invalid F_elaktlgt valt Op- | ¢ kombinerad
11 lage, eller valda matardrift

Mode* (ogiltigt skarminstaliningar

lage) Nej — Visningsrad 1 &r
inte install till
flodeshastighet for
flodesmataren eller

GVF for Entrained Air

Under Customize-
menyn, verifiera att
visningsrad 1 ar satt
till flodeshastighet
for flodesmataren

Andra visningsrad 1 till lampligt lage

eller GVF for Meter,.

"Entrained Air . 3} y .
Meter" (métare fér Ja — skarmen ar Ta en skdrmdump, ladda upp till sdker
infangad luft), etc. korrekt installd webbplats, och kontakta kundsupport.

Ja — med filtrering
aktiverad ar signalen Anvand filtrering p& sandaren eller pA DCS

Behover anvdnda | Se handbokens ) .
mindre brusig

Signalutmatningen

P . dampning eller filter-avsnitt for mer
12 fran systemet &r brusreducerings- | information om
brusig filter filtrering Nej — med filtrering Ta en skarmdump, ladda upp till séker

aktiverad ar signalen

fortfarande brusig webbplats, och kontakta kundsupport.
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Flodessystemfel

Punkt MOJLIG DIAGNOSTISK DIAGNOSTISKT
nr. PROBLEM ORSAK METOD RESULTAT KOMMENTARER
Signalutmatningen Ja — med filtrering
fra'rll mata(;en har aktiverad ar signalen | Anvand denna som ny sandar-konfigurering
Spikar unaer i mindre brusi
” : ) " Se handbokens filter- 9
13 fllpdeosfna Be_ho_ver anvanda avsnitt for att aktivera
forhallanden, eller | spikfilter filtrerin Nei — med filtrerin
slutar att visas Hrering ) | rering Ta en skdrmdump, ladda upp till séker
der fl6d aktiverad dr signalen webbplats, och kontakta kundsupport
unaer 1odes- fortfarande brusig piats, pport.
forhallanden
Verifiera angiven Ja —korrekt rorstorlek Se nedan
Felaktig rorstorlek | rorstorlek i sandareni | angiven
angiven 'PIPE SIZE'i BASIC Nej - Felaktig . i
CONFIG-menyn rorstorlek angiven Ange korrekt rorstorlek igen
Verifiera att Ja — korrekta varden
Koeffici . . Se nedan
oefficienterna i angivna
séndarens
Felaktioa 'CALIBRATION' i
aKtig BASIC CONFIG-
kalibrerings-
koefficienter menyn matchar Nej - felaktiga varden
angivna sensorbandets angJ;ivna g Ange korrekta koefficienter igen
Flodet verkar inte koefficienter (pa
14 sandarens etikett eller

korrekt

pa sensorbandets
sladd)

Alla sensorer ar
inte pasatta

Verifiera att
sensorerna ar pasatta
i 'SENSOR SETUP /
ENABLE' i
CUSTOMIZE-menyn

Ja — alla sensorer ar
igang

Se nedan

Nej — vissa eller alla
ar avstangda ('Off")

Satt pa alla sensorer i Customize-menyn,
savida inte nagra avsiktligt har stangts av.
Om problemen kvarstar, ta en skarmdump,
ladda upp till sdker webbplats, och kontakta
kundsupport.
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Flodessystemfel (sidan 2)

Punkt MOJLIG DIAGNOSTISK DIAGNOSTISKT
nr. PROBLEM ORSAK METOD RESULTAT KOMMENTARER
Ja — klarar alla tester Se nedan
Traddragningen Kor "SENSOR V?rifigra och korrigera de fel som indikeras
mellan sensor och v _ . pa skarmen.
sandare kan vara CHECK" Nej — fallerar i en eller . )
rolakt DIAGNOSTICS-menyn | flera tester Om problemen kvarstar, ta en skdrmdump,
elaktig ladda upp till séker webbplats, och kontakta
kundsupport.
Ja — alla sensorer ar
inom 30 % av varandra
(processen maste rinna | Se nedan
En eller flera Kor "SENSOR med nominell
sensorer kan vara MAX/MIN" i INFO- flodeshastighet)
felaktiga menyn : :
Nej — en eller flera Potentiell sensor-fallering.
14 Fldet verkar sensorer varierar fran Ta en skarmdump, ladda upp till saker
) de andra med >30 % webbplats, och kontakta kundsupport.
(forts.) | inte korrekt

Felaktiga
viskositets- eller fel
tathetsinstéliningar

Verifiera korrekta
instaliningar i BASIC
CONFIG-menyn

Ja — de korrekta
instaliningarna ar
angivna

Se nedan

Nej - installningarna ar
inte korrekta

Korrigera inmatningarna i BASIC CONFIG-
menyn

Systemet ar i
initialiserings-lage
('Initialize Mode")

Ar systemets hjartslag
(‘Heartbeat', indikerat
med ett snurrande

\I/-") 1angst ner till
hoger pa skarmen aktiv

Systemet &r i drift och kommunicerar med

Ja DSP.
Systemet ar konstruerat for automatisk
aterstéallning efter 30 minuter. Om

Nej aterstallning inte intraffar, kretsa systemets

stromférsorjning.
Om detta aterupptrader, kontakta
kundsupport.
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Flodessystemfel (sidan 3)

Punkt MOJLIG DIAGNOSTISK DIAGNOSTISKT
PROBLEM KOMMENTARER
nr. O ORSAK METOD RESULTAT o
.. Detta indikerar att alla sensorer &r OK och
Godkand )
funktionella.
1. Verifiera att alla tradférbindelser i
sandaren &r bra.
2. Verifiera att sladden inte ar kapad eller
En sladdanslutning skadad... .
14 Flodet verkar | mellan sensor och Kor 'SENSOR CHECK' 3. Verifiera att sladdkontakten pa
(forts.) | inte korrekt | sandare &r kapad i DIAGNOSTIC-menyn _ sensorhuvudet ar ansluten.
eller bortkopplad. Misslyckades 4. Ta bort sensorhuvudets &tkomstplatta
enligt Installationshandboken, och sékerstall
att kontakten mellan sensorn och for-
forstarkaren ar ordentligt ansluten.
5. Om systemet inte fungerar, ta en
skarmdump, ladda upp till séker webbplats,
och kontakta kundsupport.
Vardet ar alltid lika med | Anger att systemet ar éver lagsta
. Det forinstallda vardet | eller storre éan 0,2 troskelvarde for att gora en avlasning
Systemets 'Quality o det vi o - -
Metric' 4r under pa VQ (om det visas pa Anger att systemet ar under lagsta
_ instaliningspunkten sandarens frontpanel) | vardet ar mindre an troskelvarde for att géra en avlasning.
]Ic?__e(;w visade ar0,2. 0,2 Ta en skarmdump, ladda upp till saker
odes- webbplats, och kontakta kundsupport.
15 hastlghet.en
&r en serie Ja —,SE“ medge'af‘de 1. GAtill'GAIN' i DIAGNOSTICS-menyn.
streck . v | Rommer att finras om | 2 Trvek p& ENTER, rulla till AUTOSET
( ------ ) Sensorerna hé”er Ga tl” EVENT LOG I . GAIN OCh tI’ka pé ENTER
N g INFO-menyn och tryck | en sensor har blivit K . il Korrekt nive
pa att mattas p& ENTER mattad 3. GAIN kommer att justeras till korrekt niva
Ilnget meddelf';mde for Se nedan
Sensor Over
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Flodessystemfel (sidan 4)

Punkt MOJLIG DIAGNOSTISK
nr. PROBLEM ORSAK METOD DIAGNOSTISKT RESULTAT KOMMENTARER
Tar 'SNAPSHOT'
(sk&rmdump) genom . T . o
Odefinierad att anvéanda L_?‘gg upp till saker webbplats | omradet Kontakta kundsupport.
. ; : . for Teknisk Support
Den visade mjukvarutilloehor eller
flodes- SONAR-sticka
15 hastigheten Processens Systemets normala
(forts.) | ar en serie driftsfléde Ar mindre Ja specifikation &r en lag
streck An svstemets Ar processens flodes-avklippning pa
(------ ) 0 )rlammera de flodeshastighet < 3 3 ft/sek.
%st%llnin for ft/sek. Ta en skdrmdump, ladda
minsta flt?de Nej upp till saker webbplats,
och kontakta kundsupport.
Systemets normala
specifikation ar en hogsta
Den visade Processens flodes-avklippning pa 30
flodes. arbetsflode &r storre Ar processens Ja ft/sek. Om detta &r en
: an systemets . : gasflodes-applikation,
16 ha'lstlgheten programmerade flodeshastighet > 30 kontakta kundsupport for
ar > max ft/sek S
flow’ installning for ' anvisningar.
storsta flode. Ta en skarmdump, ladda
Nej upp till saker webbplats,
och kontakta kundsupport.
. . Ja - Avlasningen ar mindre Anvand denna som ny
. Vélj och kdr 'AUTOSET | gregelbunden. sandar-konfigurering
Sensorerna haller GAIN' som finns i
pa att mattas GAIN-undermenyn i Nei — AvI&sni r forth q Ta en skarmdump, ladda
DIAGNOSTICS-menyn €] — Avlasningen ar ortfarande upp till saker Webbplats
oregelbunden '
. och kontakta kundsupport.
Flodes-
17 avlasningen Arbetsmomentet kan vara
ar Al ' N o o utanfér matarens
Valj 'LOW END' under | ja — vardet &r installt pa noll o AT
oregelbunden | py5et ligger pé eller | FLOW CUTOFF matningsformaga.
ar under systemets | RANGE-undermenyn i Kontakta kundsupport.
minsta CUSTOMIZE-menyn,
flodeshastighet och faststall om det Sank den nedre
vardet ar noll Nej — vardet &r inte installt pa noll s
avklippningen.
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Flodessystemfel (sidan 5)

Punkt MOJLIG DIAGNOSTISK
nr. PROBLEM ORSAK METOD DIAGNOSTISKT RESULTAT KOMMENTARER
. . Ja - Avlasningen &r mindre
Flodes- Systemet har Flytta om mojligt oregelbunden.
18 f_';_lvlasnmgen monterats for nara system_et till en langre armd add
ar rak stracka av Nej — Avlasningen ar fortfarande Ta en skarmdump, ladda

oregelbunden

ett kna eller hinder

processroret.

oregelbunden

upp till saker webbplats,
och kontakta kundsupport.
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GVF-systemfel:

rl:::mkt PROBLEM | MOJLIG ORSAK I[\)/llé\.?(;\l[?STISK DIAGNOSTISKT RESULTAT KOMMENTARER
GVF-
19 systemet Akustiken pa Kontakta teknisk
visar streck "- | matplatsen ar for lag support.
Valj och kor Ta en skarmdump, ladda
GVE- '"AUTOSET GAIN' Ja — detta réttade till problemet upp till saker webbplats,
20 avlasningen | Signalerna kan vara som finns i GAIN- och kontakta kundsupport.
ar mattade undermenyn i
oregelbunden DIAGNOSTICS- Ta en skdrmdump, ladda
menyn Nej — problemet kvarstar upp till sdker webbplats,
och kontakta kundsupport.
Det faktiska GVF for
GVF- Ja - Installnings-parametrarna ar riktiga vatska ar >50 % eller vad
systemet som indikeras pa sandaren
laser alltid Sandarens Verifiera instal;nings-
50 % GVF s arametrarna for att "
21 eller nagot |"nstalln|r?gsparametrar Sékerst'alla att de ar | Ja — Installnings-parametrarna &r riktiga, Ta en skf;\rmdump, ladda
4 ar felaktiga ikti men GVF ar definitivt felaktigt upp till saker webbplats,
annat varde riktiga och kontakta kundsupport.
som inte &r - -
riktigt Nej - Installningsparametrarna ar inte Korrigera sandarens
korrekta inmatningsparametrar i
BASIC CONFIG-menyn
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*** Denna sida ar tom ***
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